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1. WSTEP | WARUNKI GWARANCII

1.1 Wstep

Firma LEGUAN LIFTS dziekuje za zakup platformy dostepowej Leguan. Stanowi ona wynik wieloletniego
doswiadczenia firmy Leguan w dziedzinie projektowania i produkcji urzadzen dostepowych.

Przed przystgpieniem do eksploatacji platformy dostepowej nalezy doktadne przeczytaé i zrozumiec kontekst
niniejszej instrukcji. Poprawi to efektywnosc¢ eksploatacji i konserwacji, pomoze unikng¢ awarii, uszkodzen i

wydtuzy zywotnos$¢ maszyny.

1.2 Przedstawienie instrukcji bezpieczenstwa

Znak bezpieczenstwa, stowo sygnalizujace Znaczenie

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, ktdra, jesli nie
A DAN G E R zostanie uniknieta, spowoduje Smier¢ lub powazne
obrazenia ciata.

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, ktdra, jesli nie

AWARNING zostanie uniknieta, moze spowodowac smier¢ lub

powazne obrazenia ciata.

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie

ACAUTION zostanie uniknieta, spowoduje umiarkowane lub

lekkie obrazenia ciata.

N OTIC E Uszkodzenie sprzetu: ryzyko uszkodzenia produktu
lub szkéd dla srodowiska.

Na te symbole nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage. Wskazujg one na istotne czynniki bezpieczerstwa
wymagajgce szczegdlnej uwagi. Przed rozpoczeciem obstugi sprzetu kazdy operator musi przeczytac i
zrozumiec niniejszg instrukcje, a zawarte w niej instrukcje muszg by¢ przestrzegane. W przypadku pozyczenia
innej osobie platformy dostepowe] nalezy zadbac, aby ta osoba zapoznata sie z niniejszg instrukcjg i zrozumiata
ja. W razie niejasnosci dotyczacych obstugi nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca firmy Leguan.

W razie zapotrzebowania na czesci zamienne nalezy uzywac wytacznie oryginalnych czesci LEGUAN. Zapewnig
one maszynie maksymalng zywotnosc¢ i optymalne bezpieczenstwo.

Podanie jednoznacznych instrukcji obstugi w odniesieniu do wszystkich warunkéw eksploatacji maszyny nie
jest mozliwe. Z tego wzgledu producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody spowodowane
ewentualnymi btedami w niniejszej instrukcji obstugi.

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody nastepcze wynikte z uzytkowania niniejszej
samojezdnej platformy dostepowe;j.

Dtugotrwatosc eksploatacji uktadu jezdnego platformy dostepowej na gumowych ggsienicach jest silnie zalezna
od Srodowiska eksploatacji i metod pracy. W przypadku eksploatacji platformy dostepowej na terenie z
kamieniami lub zwirem, na placach rozbiérkowych z betonem lub w sSrodowisku ze ztomem dtugotrwatosé¢
eksploatacji uktadu gasienic moze ulec znacznemu skrdceniu. Dlatego uszkodzenia gasienic, rolek gasienic lub
podwozia ggsienicowego spowodowane eksploatacjg w takich warunkach nie sg objete gwarancja.

Operator maszyny moze wptynac¢ na dtugotrwatosé eksploatacji ggsienic, przestrzegajac instrukcji ich
uzytkowania i konserwacji.
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1.3 Warunki gwarancji

Niniejszy produkt jest objety gwarancjg przez okres dwudziestu czterech (24) miesiecy bez limitu godzin. W
razie wystapienia usterki wynikajgcej z wady produkcyjnej lub montazowej nalezy niezwtocznie skontaktowac
sie ze sprzedawca.

Gwarancja obejmuje wady produkcyjne i materiatowe. Wszystkie zobowigzania gwarancyjne wygasajg wraz z
uptywem okresu gwarancji. Rozpoczeta naprawa gwarancyjna zostanie zakoriczona niezaleznie od daty
koncowej okresu gwarancji.

Warunkiem rozpoczecia obowigzywania gwarancji jest akceptacja dostawy przez nabywce i sprzedawce. Jesli
nabyweca nie jest obecny podczas dostawy i nie zgtosi reklamacji w ciggu 14 dni od daty dostawy niniejszej
platformy dostepowej, uwaza sie, ze sprzedaz zostata dokonana i rozpoczat sie okres gwarancji.

Gwarancja jest ograniczona do bezptatnej naprawy wadliwej platformy dostepowej w autoryzowanym
warsztacie serwisowym Leguan. Okres gwarancji na cze$ci wymienione w zwigzku z naprawa konczy sie wraz z
uptywem okresu gwarancji na platforme dostepowaq. Czesci wymienione w ramach naprawy gwarancyjnej
pozostang witasnoscig firmy Leguan Lifts bez odszkodowania.

Gwarancja nie obejmuje nastepujacych sytuacji:

- niewtasciwe lub niedbate uzytkowanie niniejszego produktu bgdz zabawy nim;

- akty wandalizmu;

- wszelkie naprawy lub modyfikacje produktu przeprowadzone bez uprzedniej zgody producenta;

- nieprzestrzeganie instrukcji obstugi i konserwacji;

- awarie maszyn z przyczyn innych niz btad produkcyjny;

- regulacje, naprawy i wymiany czesci wymagane wskutek normalnego zuzycia, niedbatego uzytkowania
lub nieprzestrzegania instrukcji uzytkowania;

- odbiegajgce od normy obcigzenie platformy dostepowej, nagte i nieprzewidziane zdarzenia, kleski
zywiotowe;

- przyczyny zewnetrzne o charakterze mechanicznym lub chemicznym (uszkodzenia lakieru, takie jak
zadrapania i otarcia spowodowane przez wyrzucane w powietrze kamienie, zanieczyszczenia i
zanieczyszczenia Srodowiska, silne detergenty lub operacje podnoszenia bgdz stosowanie sprzetu do
podnoszenia);

- wszelkie desenie lub nierdwne plamy na lakierze;

- Niezgtoszenie roszczenia gwarancyjnego w rozsgdnym czasie od momentu, w ktédrym nadawca
stwierdzit wade lub powinien jg stwierdzi¢. Powiadomienie nalezy w kazdym wypadku zgtosi¢ w ciggu
dwoch (2) tygodni od stwierdzenia wady przez nabywce, przy czym nabywca musi w kazdych
okolicznosciach musi dziata¢ w taki sposdb, aby jego postepowanie nie spowodowato pogtebienia wad.

- Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody nastepcze wynikte z uzytkowania niniejszej
platformy dostepowe].

W razie wystgpienia usterki wynikajacej z wady produkcyjnej lub montazowej nalezy niezwtocznie
skontaktowac sie ze sprzedawca.
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1.4 Przykiad deklaracji zgodnosci WE

LEGUXN

Straight to the Point.

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

DEKLARUJE NINIEJSZYM, ZE MASZYNA

OBCIAZENIE
MODEL LEGUAN 225 ZNAMIONOWE
NUMER SERYJNY WYSOKOSC PLATFORMY
WYPRODUKOWANA WYPRODUKOWANA
ROK TYDZIEN
SPEENIA PRZEPISY DYREKTYWY MASZYNOWEJ 2006/42/WE
MASZYNA SPELNIA ROWNIEZ WYMAGANIA 2014/30/WE

OKRESLONE W DYREKTYWACH

PODCZAS PROJEKTOWANIA MASZYNY
ZASTOSOWANO NASTEPUJACE

ZHARMONIZOWANE NORMY EUROPEJSKIE

PRODUCENT

OSOBA UPOWAZNIONA DO SPORZADZENIA

AKTA TECHNICZNE

JEDNOSTKA NOTYFIKOWANA

CERTYFIKAT

Esa Vuorela
Dyrektor zarzadzajacy
24.11.2022 r., YI&jarvi, Finlandia

Tel. +358 3 347 6400
leguan@avanttecno.com
www.leguanlifts.com

Leguan Lifts Oy
Ylgtie 10, FI-33470 YI&jérvi
FINLANDIA

SFS-EN 280-1:2022

Leguan Lifts Oy
Ylotie 10
33470 Yl&jarvi, Finlandia

Niko Hamélainen,

Dyrektor ds. rozwoju produktu

Leguan Lifts Oy
Ylotie 10
33470 Yljarvi, Finlandia

FINN-Tarkastus Oy, NB 2902

22NBOOSTE

Y-tunnus / Kod identyfikacyjny firmy:
0793358-3

250 kg

20,5m
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PRl o,

AVANT
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2. INFORMACJE OGOLNE

LEGUAN 225 to samojezdna przejezdna podnoszona platforma robocza — potocznie okreslana platformg
dostepowaq — przeznaczona do uzytku w pomieszczeniach i poza nimi. Platformy dostepowe sg przeznaczone
wytgcznie do podnoszenia 0sdb i sprzetu stanowigcego ich wyposazenie. Uzywanie platformy dostepowej jako
dzwigu jest zabronione.

Platformy dostepowe LEGUAN sg projektowane i budowane zgodnie z miedzynarodowymi normami
bezpieczenstwa oraz normami MEWP (Mobile Elevating Work Platform, przejezdne podnoszone platformy
robocze).

Gtédwne czesci maszyny przedstawiono na rysunku 1. Cze$ci oznaczone numerami na rysunku:

Podwozie
Naped (gasienice)
Podpora wysuwna
Sitownik podpory wysuwnej
tozysko obrotu z wiericem zebatym
Dolna skrzynka sterownicza
Podstawa
Sitownik dolnego wysiegnika
Drazek samopoziomujacy 1

. Dolny wysiegnik 1

. Element ukfadu ciegnowego 1

12. Drazek samopoziomujacy 2

13. Dolny wysiegnik 2

14. Element uktadu ciegnowego 2

15. Sitownik gérnego wysiegnika

16. Sitownik samopoziomujgcy (sitownik gtéwny)

17. Sitownik teleskopowy

18. Gorny wysiegnik

19. Wysiegnik teleskopowy 1

20. Wysiegnik teleskopowy 2

21. Wysiegnik zurawia

22. Drazek samopoziomujacy 3

23. Sitownik wysiegnika zurawia

24. Skrzynka sterownicza platformy

25. Platforma

26. Sitownik samopoziomujacy (sitownik dodatkowy)

LN ULAWNE

b
= O
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Rysunek 1. Gtéwne czesci

10
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2.1 Specyfikacje techniczne

Wysokos¢ robocza 22,5 m
Maksymalna wysokos¢ platformy 20,5m
Maksymalny wysieg przy obcigzeniu 250 kg 9,1m
Maksymalny wysieg przy obcigzeniu 120 kg 112 m
Maksymalne obcigzenie znamionowe platformy 250 kg
Maksymalna predkos¢ wiatru 12,5 m/s
Maksymalna sita wywierana recznie 400 N
Dtugos$¢ w potozeniu transportowym 6,03 m
Dtugos¢ w potozeniu transportowym bez platformy 5,27 m
Wysokos¢ w potozeniu transportowym 2,20m
Szerokos¢ 1,25 m

Wymiary platformy, szer. x df., 2 osoby

1,33x0,75m

Zakres obrotu platformy

+55°

Zakres obrotu wysiegnika

360° (nieciagty)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien

45% (25°)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien bocznych

45% (25°)

Maksymalna dopuszczalna niedoktadnosé wypoziomowania

1,0°

Minimalna wymagana przestrzen do roztozenia podpér
wysuwnych

4,26 x4,36m

Wymiary podpory

4,08 x 4,08 m

Maksymalne nachylenie do roztozenia podpdr wysuwnych

25% (14°)

Masa, w zaleznosci od wyposazenia 2950 kg
Uktad jezdny Gasienice
Predkos¢ jazdy maks. 3,1 km/h

Minimalna temperatura eksploatacji

—20°C (przechowywanie —40°C)

Akumulator rozrusznika / uktad elektryczny 77 Ah/12V
Poziom mocy akustycznej, Lwa 101 dB (A)
Poziom cisnienia akustycznego na elementach sterujgcych 79 dB (A)
platformy, Loa

P02|o'm cisnienia akustycznego na dolnych elementach 78 dB (A)
sterujagcych, Lpa

Maksymalna sita podpér wysuwnych 22 kN
Maksymalne obcigzenie pod ggsienicami 0,2 N/mm?

Emisja drgan, awmax

Ponizej 0,5 m/s?

Klasyfikacja grupy MEWP

Grupa B, typ 1

11
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2.2 Schemat gtéwnych wymiardéw i wysiegu
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Rysunek 2. Wymagana przestrzen na podpory wysuwne w najszerszym potozeniu
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Rysunek 3. Gtéwne wymiary w rzucie bocznym

Rysunek 4. Gtéwne wymiary w rzucie tylnym
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2.3 Znaki i naklejki

\\\\\ o
QEZZZZI

1. Sita podpdr wysuwnych i punkty
podnoszenia

2. Punkty mocowania

asomn?
VIKAVIRTASUOJA
FELSTROMBYTARE
FEHLERSTROMSCHUTZ
RESIDUAL CURRENT DEVICE
INTERRUPTOR DIFERENGIAL
DISJONCTEUR DIFFERENTIEL
FEJLSTR@MS RELE
AARDLEKSCHAKELAAR
BaWnTHO-OTKAKYAIOLLEE YCTPOHCTEO

230V /16A / 50 Hz

3. Wytacznik réznicowopradowy

FHERRI
LSEER METAUCTIONS

5. Procedury w razie sytuacji awaryjnej

6. Przeglady codzienne i generalne

] 8. Niebezpieczenstwo zmiazdzenia rak

7. Sterowanie radiowe (opcja)

14
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_— tesumnersor || EGU SN ANt
Type LEGUAN 225 Classification MEWP TYPE 1| GROUPE
JO— noaﬂ|: Wax. pltform haight Zsminen
v sctue 20| | reettons 551 1 or 2 phreons + 198 s
JE— \ Jor | s o

9. Tabliczka znamionowa

A max. 12,5 m/sec

T RN TERTTEL I

o )
i III max. 250 kg
— 7

80 kg + 80 kg + 90 kg ,@

s ST T

J

leguanlifts.com

12. Odlegtos¢ od przewodéw elektrycznych pod napieciem

13. Instrukcja obstugi

15
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3. INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Operator musi zna¢ wszystkie instrukcje bezpieczenstwa i przestrzegac ich. Aby poprawnie i bezpiecznie
korzystaé z podnosnika, operator musi otrzymac wystarczajace instrukcje. Niniejszg instrukcje obstugi nalezy
zawsze przechowywac w pudetku na platformie.

Aby nie dopusci¢ do nieuprawnionego uzycia platformy dostepowej, po zakoriczeniu pracy operator musi
zabrad ze sobg kluczyk zaptonu znajdujgcy sie na poziomie podtoza.

ADANGER

Zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym!
Zagrozenie upadkiem!

Platforma dostepowa nie jest izolowana przed napieciem. Nie wolno uzywac jej w poblizu czesci urzadzen
znajdujacych sie pod napieciem. Nie wolno przesuwaé zadnych czesci platformy dostepowej w poblizu

nieizolowanych kabli lub innych czesci lub urzadzen przewodzacych napiecie.

Podczas pracy z platforma dostepowg operatorzy muszga zawsze nosi¢ atestowang uprzaz bezpieczenstwa
poprawnie potaczong z platforma.

3.1 Przed rozpoczeciem eksploatacji

AWARNING

Ryzyko powaznych obrazen ciata!

- Nalezy uwaznie przeczytaé instrukcje obstugi, wszystkie ostrzezenia i etykiety.

- Zplatformy dostepowej moga korzysta¢ wytacznie osoby w wieku co najmniej 18 lat. Muszg otrzymac
wystarczajgce instrukcje obstugi.

- Operator musi zna¢ wszystkie funkcje niniejszej platformy dostepowej, a takze jej maksymalne
obcigzenie znamionowe, instrukcje obcigzania i instrukcje dotyczace bezpieczeristwa.

- W przypadku duzego ruchu w obszarze pracy nalezy go odpowiednio szeroko odgrodzic i oznaczy¢
ogrodzeniem lub linig. Nalezy réwniez przestrzegac przepisow ruchu drogowego.

- W obszarze pracy nie moga przebywac osoby postronne.

- Nie wolno eksploatowac¢ wadliwej platformy dostepowej. Nalezy poinformowa¢ odpowiednie osoby o
wszystkich usterkach i wadach, a przed rozpoczeciem eksploatacji upewnic sie, ze zostaty usuniete.

- Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami dotyczgcymi kontroli i serwisu oraz czestotliwosci.

- Na poczatku kazdej zmiany roboczej operator musi przeprowadzi¢ kontrole wzrokowa niniejszej
platformy dostepowej. Ta kontrola jest konieczna, aby przed wykonaniem codziennej kontroli przed
rozpoczeciem pracy sprawdzi¢, czy stan maszyny jest poprawny.

- W przypadku uzywania silnika spalinowego w pomieszczeniu nalezy zapewnic¢ wystarczajaca
wentylacje.
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3.2 Ryzyko wywrodcenia sie

ADANG ER Zagrozenie wywrdéceniem sie!

- Nie wolno przekracza¢ maksymalnego obcigzenia znamionowego (250 kg / 551

Ib), liczby oséb (2) i dodatkowego obcigzenia platformy.

- W przypadku predkosci wiatru rownej lub przekraczajacej 12,5 m/s / 28 mph

nalezy natychmiast przerwac korzystanie z platformy dostepowej i obnizy¢

platforme do potozenia transportowego.

- Platforma dostepowa moze by¢ uzywana wytgcznie na suchym, twardym i

rownym podtozu. Podtoze jest wystarczajgco twarde, jesli jest w stanie wytrzymac

obcigzenie co najmniej 3 kg/cm? / 42 Ibf/in2. Na bardziej miekkim podtozu nalezy
zastosowac dodatkowe ptyty podporowe pod podporami wysuwnymi.

- Nie wolno uzywac drabiny, krzesta, stotka, rusztowania ani w zaden inny sposdb nie prébowad
zwiekszy¢ zasiegu niniejszej platformy dostepowe;j.

- Jesli dojdzie do utkniecia lub zakleszczenia sie platformy badz znajduje sie ona zbyt blisko budynku lub
sciany, aby mozna jg byto przemiescié, nie nalezy prébowac uwalniaé platformy za pomoca elementéw
sterujgcych. Najpierw wszystkie osoby muszg opuscic platforme (w razie potrzeby z pomocg stuzb
ratowniczych lub strazy pozarnej) i dopiero wtedy mozna podjgc prébe obnizenia platformy za pomoca
funkcji obnizania awaryjnego.

- Nie wolno zwiekszaé powierzchni ani obcigzenia platformy. Zwiekszenie powierzchni narazonej na
dziatanie wiatru spowoduje pogorszenie stabilnosci platformy dostepowe;j.

- Ciezar musi by¢ réwnomiernie roztozony na platformie. Dodatkowy ciezar nie moze przesuwac sie po
platformie.

- Nie wolno jezdzi¢ po wzniesieniach o stromosci i przekraczajgcej maksymalne wartosci podane dla
niniejszej platformy dostepowej i dla nachylenia.

- Nie wolno uzywac niniejszej platformy dostepowej jako dzwigu lub windy. Niniejsza platforma
dostepowa jest przeznaczona do podnoszenia tylko maksymalnej dozwolonej liczby osdb i
dodatkowego obcigzenia.

- W celu zapewnienia bezpiecznej eksploatacji platformy dostepowej producent przeprowadzit
zatwierdzone testy maszyny LEGUAN 225 zgodnie z normg EN 280:2022 badanie statecznosci
statycznej zgodnie z pkt. 5.1.4.2.1 oraz test przecigzen dynamicznych zgodnie z pkt. 5.1.4.3.

3.3 Ryzyko upadku

AWARNING

Zagrozenie upadkiem!

- Podczas obstugi niniejszej platformy dostepowej operatorzy muszg zawsze nosic certyfikowane
uprzeze bezpieczenstwa. Uprzeze muszg by¢ podtgczone do punktu mocowania na wsporniku
montazowym platformy.

- Nie wolno wyciagac sie ani nie siega¢ ponad poreczami. Nalezy stac stabilnie na podtodze platformy.

- Zabrania sie wchodzenia na platforme lub schodzenia z niej przy podniesionych wysiegnikach.

- Przed rozpoczeciem pracy nalezy zawsze zamykac bariere platformy.

- Podtoge platformy nalezy utrzymywaé w czystosci.

- Zplatformy nie wolno upuszczaé ani nie zrzuca¢ zadnych materiatéw.
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3.4 Ryzyko kolizji

AWARNING

Zagrozenie kolizjg!

- Predko$¢ jazdy nalezy dobrac w taki sposdb, aby byta bezpieczna w odniesieniu do stanu podtoza.

- Operator musi przestrzegaé wszystkich przepiséw dotyczgcych uzywania sprzetu bezpieczenstwa w
miejscu pracy.

- Podczas obstugi podnosnika nalezy pamietaé, ze widocznos¢ moze by¢ ograniczona i istnieje ryzyko
utkniecia.

- W miejscu pracy nie mogg wystepowac zadne przeszkody napowietrzne, ktére mogtyby uniemozliwic
podniesienie platformy, ani obiekty, ktére mogtyby spowodowaé kolizje.

- Niniejszej platformy dostepowej nie wolno uzywac w obszarze pracy innego ruchomego urzadzenia
podnoszgcego lub podobnego sprzetu, z wyjgtkiem sytuacji, w ktorych takie urzadzenie podnoszace
jest zabezpieczone w sposéb eliminujacy ryzyko kolizji.

- Nalezy uwaza¢ na niebezpieczenstwo zmiazdzenia podczas trzymania poreczy platformy w sytuacji
ewentualnej kolizji.

3.5 Ryzyko porazenia pradem elektrycznym
Zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym!

- Niniejsza platforma dostepowa nie jest izolowana przed napieciem ani
chroniona przed kontaktem z czesciami znajdujgcymi pod napieciem lub
podczas zblizania sie do nich.

- Jesli maszyna wejdzie w kontakt z linig elektryczng pod napieciem, nie
wolno jej dotykad.

- Osoby znajdujace sie na platformie lub na poziomie podtoza nie mogg
dotykac ani obstugiwac platformy przed odcieciem zasilania z linii
elektrycznej.

- Podczas napraw spawalniczych zabrania sie wykorzystywania jakichkolwiek
czesci platformy dostepowej jako przewodu do masy.

- Niniejszej platformy dostepowej nie wolno uzywacé podczas burzy lub
silnego wiatru.

- Nalezy pozostawic¢ odstep od linii elektrycznych, uwzgledniajac
przemieszczenia platformy, przemieszczenia linii elektrycznej oraz silne
wiatry i podmuchy.

W celu okredlenia bezpiecznej odlegtosci nalezy zapoznac sie z przepisami krajowymi lub lokalnymi. Jesli
przepisy krajowe lub lokalne nie sg dostepne, nalezy skorzystac z ponizszej tabeli.

MINIMALNA
NAPIECIE ODLEGLOSC
0-50 kV 3m
50-200 kV 4,5m
200-350 kV 6m
350-500 kV 8m
500-750 kV 11m
750-1000 kV 14 m
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3.6 Ryzyko eksplozji / pozaru

AWARNING

Zagrozenie eksplozj3!

- Nie wolno uruchamiac¢ silnika spalinowego / elektrycznego w miejscu, w ktérym wyczuwalny jest
zapach gazolu, benzyny, rozpuszczalnika lub innej fatwopalnej substancji.

- Nie wolno tankowac paliwa przy pracujgcym silniku.

- Akumulator nalezy fadowa¢ wytgcznie w miejscach o odpowiedniej wentylacji, w ktérych nie
wystepuje otwarty ogien ani nie s3 prowadzone prace moggace powodowac powstawanie iskier (np.
spawanie).

- W przypadku pozaru zalecane jest uzycie gasnicy z dwutlenkiem wegla. Mozna rowniez uzyé gasnicy
proszkowej, jednak w takim przypadku nalezy pdzniej doktadnie wyczysci¢ i sprawdzi¢ maszyne,
poniewaz proszek ma wtasciwosci zrace.

3.7 Przeglady codzienne przed rozpoczeciem eksploatacji

— ostrzezenia i etykiety —sprzet ochrony indywidualnej

— zamocowanie i zablokowanie platformy — wycieki oleju

— dziatanie elementdw sterujacych — poziom oleju i ptynu chtodzgcego w silniku spalinowym
— przyciski zatrzymania awaryjnego — pojemnos¢ uziemienia

— obnizanie awaryjne — stabilizacja podwozia

— przewody elektryczne —obszar pracy

— poluzowane, brakujgce lub uszkodzone czesci

AWARNING

W przypadku stwierdzenia usterek lub braku sprzetu na niniejszej platformie dostepowej nie wolno jej
uruchamiac przed usunieciem usterek. Nie wolno ustawia¢ platformy dostepowej w miejscu, gdzie podtoze
moze by¢ zbyt miekkie. Nalezy uwazaé w szczegdlnosci na miekkie podtoze i wyboje.

Eksploatacje platformy dostepowej nalezy przerwaé w razie wypadku lub awarii. Przed ponownym
uruchomieniem platforma dostepowa musi zosta¢ sprawdzona przez autoryzowany warsztat serwisowy
Leguan.

3.8 Uzywanie przetgcznikéw zatrzymania awaryjnego

- Przetgczniki zatrzymania awaryjnego sg uaktywniane przez nacis$niecie czerwonej nasadki przetgcznika
w sytuacjach awaryjnych, gdy wykonanie normalnych procedury wytgczania nie jest mozliwe. Sg to na
przyktad wypadki i inne niebezpieczne sytuacje z udziatem platformy dostepowej lub jej uzytkownika.

- Przetaczniki zatrzymania awaryjnego powodujg wytgczenie silnika.

- Przetaczniki zatrzymania awaryjnego w gérnym (rysunek 7 (11)) i dolnym panelu sterowania (rysunek 8
(4)) moga by¢ uzyte w dowolnym momencie.

- Przetaczniki zatrzymania awaryjnego mozna przywrdci¢ do potozenia neutralnego, obracajgc czerwong
nasadke zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

- Przetacznik zatrzymania awaryjnego na pilocie zdalnego sterowania dziata tylko, jesli wybrane jest
uzycie pilota.
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3.9 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczace sterowania jazda

Nie wolno przekracza¢ maksymalnego nachylenia podczas jazdy.

Podtoze, po ktérym odbywa sie jazda, musi byé twarde.

Zamocowac narzedzia i inne materiaty, aby zapobiec ich upadkowi.

Nosi¢ uprzeze bezpieczenstwa, ktére podczas obstugi maszyny powinny pozostawac zapiete.

PwnNnpE

3.10 Okreslanie nachylenia zbocza

Zmierzy¢ nachylenie za pomoca cyfrowego inklinometru lub wykonaé nastepujgce czynnosci.
Wymagany sprzet: poziomica, prosty kawatek drewna o dtugosci co najmniej 1 m / 3 ft i miarka.
Umiesci¢ drewno na wzniesieniu. Umiesci¢ poziomice na dolnej krawedzi dragzka i podnosi¢ drazek, az
znajdzie sie w pozycji poziomej. Trzymaé drazek poziomo i zmierzy¢ odlegto$¢ od dolnego konca

drazka do ziemi. Podzieli¢ odlegtos¢ (wysokosc¢) przez dtugosé drewnianego drazka (odlegtosc) i
pomnozy¢ wynik przez 100.

Przyktad:

Dtugosc¢ drazka=2m 05m _—
Wysokos¢ = 0,5 m

(0,5/2) * 100 = nachylenie 25% 2m

Dtugos¢ drazka = 4 ft

Wysokos¢ = 1 ft 1t 25 o,
(1/4) * 100 = nachylenie 25%

AWARNING Ryzyko wywrdcenia sie!

Podczas pokonywania zbocza nalezy zawsze jecha¢ w goére lub w doét zbocza, a nie
na boki. W razie koniecznosci jazdy bokiem po zboczu nalezy opusci¢ podpory
wysuwne, aby znalazly sie blisko podtoza. Zapobiega to wywrdceniu sie maszyny.

R T
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4.

ELEMENTY STERUJACE | PRZELACZNIKI

4.1 Elementy sterujace na platformie

Rysunek 7 Panel sterowania platformy

LN A WN R

b
~ O

Przyciski uruchamiania i zatrzymywania silnika wysokopreznego i silnika elektrycznego

Kontrolka silnika / silnika elektrycznego

Przyciski automatycznego poziomowania

Kontrolka automatycznego poziomowania (migajgca) dozwolona praca wysiegnika (stale wtgczona)
Przetgcznik $wiatet roboczych klaksonu/platformy

Przetgcznik wyboru predkosci

Przetgcznik wyboru trybu

Przycisk wtgczania pochylenia platformy

Przetacznik funkcji powrotu do potozenia roboczego/powrotu do potozenia wyjsciowego

. Przycisk obnizania awaryjnego

. Przetacznik zatrzymania awaryjnego (patrz 3.8)
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.

Lewy joystick

Prawy joystick

Kontrolka przecigzenia platformy (patrz 4.1.1)

Kontrolka dynamicznej kontroli wysiegu (patrz 4.1.2)
Kontrolka usterki (patrz 4.1.3)

Kontrolka potozenia srodkowego wysiegnika (patrz 4.1.5)
Kontrolka potozenia transportowego wysiegnika (patrz 4.1.6)
Kontrolka niskiego poziomu paliwa (patrz 4.1.7)

Kontrolka nachylenia (patrz 4.1.4)
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4.1.1 Kontrolka przecigzenia platformy

A DANG E R Zagrozenie wywroceniem sie!
Nie wolno przecigza¢ platformy!
Niniejsza platforma dostepowa jest wyposazona w
automatyczny system przecigzenia platformy zapobiegajacy
wszelkim ruchom wysiegnika w przypadku przekroczenia
obcigzenia znamionowego 250 kg. W takim przypadku rozlega

sie dzwiekowy sygnat ostrzegawczy i zapala sie kontrolka na
panelu sterowania (rysunek 7 (14)).

W przypadku przecigzenia platformy podczas jej ruchu nalezy obnizy¢ wysiegnik, wysiegnik gérny i wysiegnik
zurawia. Funkcje teleskopu i obrotu sg wtgczone, aby usungé sytuacje przecigzenia. W przypadku wystgpienia
przecigzenia platformy, gdy jest ona nieruchoma, wszystkie ruchy pozostajg zablokowane do czasu usuniecia
przecigzenia.

4.1.2 Kontrolka dynamicznej kontroli wysiegu

Niniejsza platforma dostepowa jest wyposazona w dynamiczng kontrole wysiegu. Wysieg
zalezy od rzeczywistego obcigzenia platformy.
- Czerwona kontrolka dynamicznej kontroli wysiegu (rysunek 7 (15)) zacznie migac
i rozlegnie sie alarm dZwiekowy, gdy wysiegnik teleskopowy bedzie zblizat sie do
maksymalnego wysiegu.
- Czestotliwos¢ migania kontrolki oraz styszalnego dzwieku bedzie rosta w miare
zblizania sie wysiegnika teleskopowego do maksymalnego wysiegu.
- Po osiggnieciu maksymalnego wysiegu rozlegnie sie dtugi, ciggty dzwiek,
czerwona kontrolka bedzie swiecita Swiattem ciggtym, a wysuwanie teleskopu zostanie zablokowane.
- Jesli gorny wysiegnik zostanie przesuniety w dot przy teleskopie w potozeniu maksymalnego wysiegu,
wysiegnik teleskopowy zostanie automatycznie przesuniety, aby utrzymac wysieg w dozwolonych
granicach.

4.1.3 Kontrolka usterki

Kontrolka usterki (rysunek 7 (16)) bedzie sygnalizowac btedy i usterki sprzetu.
Zachowanie czerwonej kontrolki zalezy od powagi btedu/usterki.

W razie wystgpienia BLEDU czerwona kontrolka usterki bedzie MIGALA.

- Sprzetu nalezy uzywad z najwyzszg ostroznoscia.

- Niektére funkcje sg zablokowane.

- W przypadku migania czerwonej kontrolki usterki ustawi¢ wysiegniki w
potozeniu transportowym, wykonac¢ codzienne przeglady i usungé mozliwg
przyczyne bfedu.

- Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktowac sie z lokalnym autoryzowanym warsztatem
serwisowym firmy Leguan.

W razie wystapienia USTERKI czerwona kontrolka usterki bedzie SWIECILA $wiattem ciggtym.
- Sprawdzi¢, czy zaden przycisk zatrzymania awaryjnego nie jest wcisniety.
- Jesli przyciski awaryjne nie sg aktywne, ktérys$ z elementéw zabezpieczajgcych ulegt awarii i
uniemozliwit korzystanie ze sprzetu.
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- Umiesci¢ wysiegniki na wspornikach transportowych, przerwaé prace ze sprzetem i skontaktowac sie z
lokalnym autoryzowanym warsztatem serwisowym firmy Leguan.

Kontrolka usterki czesto MIGA:
- utracono potaczenie magistrali CAN z gérnym panelem sterowania.
- Uzy¢ awaryjnego systemu nadrzednego (patrz 6.4), aby przywrdéci¢ wysiegniki do potozenia
transportowego, przerwac prace ze sprzetem i skontaktowac sie z lokalnym autoryzowanym
warsztatem serwisowym firmy Leguan.

Ewentualne bfedy i usterki mozna zdiagnozowac za pomocg wyswietlacza znajdujgcego sie na dolnym panelu
sterowania.

4.1.4 Kontrolka nachylenia

ADANGER Zagrozenie wywrdceniem sie!

Gdy swieci kontrolka ostrzegawcza przechytu, nie wysuwad,
nie obraca¢ ani nie podnosi¢ wysiegnikow!

Niniejsza platforma dostepowa jest wyposazona w czujnik
nachylenia ostrzegajacy, gdy nachylenie podwozia przekracza
okreslone limity podczas pracy wysiegnika lub jazdy. W sytuacji
wystgpienia alarmu przechytu platforma dostepowa emituje
sygnat dzwiekowy, a pomaranczowa kontrolka (rysunek 7 (20)) bedzie migac.

W przypadku uaktywnienia alarmu przechytu podczas jazdy nalezy przejecha¢ maszyng na bardziej rowng
powierzchnie.

W przypadku uaktywnienia alarmu przechytu podczas pracy wysiegnikéw OSTROZNIE przesungé wysiegniki do
potozenia transportowego, sprawdzi¢ nosnos¢ podtoza oraz stan podpdr wysuwnych i sitownikéw podpor
wysuwnych. W razie potrzeby ponownie wypoziomowaé maszyne lub skontaktowac sie z lokalnym
autoryzowanym warsztatem serwisowym firmy Leguan.

4.1.5 Kontrolka potozenia Srodkowego wysiegnika

Kontrolka potozenia srodkowego wysiegnika jest wyposazona w czujniki. Kontrolka
potozenia Srodkowego wysiegnika (rysunek 7 (17)) swieci Swiattem ciggtym, gdy obrot
wysiegnika znajduje sie w potozeniu srodkowym. Kontrolka daje tylko wskazowki i nie
gwarantuje doktadnego wysrodkowania wysiegnikéw. Zaleca sie uzycie funkcji powrotu
do potozenia wyjsciowego (patrz 5.5.3) w celu ustawienia wysiegnikdw w potozeniu
transportowym.

NOTICE

Nalezy zawsze sprawdzac wzrokowo, czy wysiegniki s poprawnie ustawione w
potozeniu transportowym!

4.1.6 Kontrolka potozenia transportowego wysiegnika

Potozenie wszystkich wysiegnikdw jest mierzone za pomoca czujnikéw. Kontrolka
potozenia transportowego wysiegnika (rysunek 7 (18)) swieci $wiattem ciggtym, gdy
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wszystkie wysiegniki s poprawnie ustawione w potozeniu transportowym, a wysiegnik teleskopowy jest
wsuniety.

4.1.7 Kontrolka niskiego poziomu paliwa

Kontrolka niskiego poziomu paliwa (rysunek 7 (19)) zapali sie, gdy w zbiorniku pozostanie
okofto 4 litréw paliwa. Ta ilos¢ wystarcza na mniej wiecej godzine ciaggtej pracy w zaleznosci
od obcigzenia silnika.

Pojemnosc zbiornika paliwa wynosi 19 litrow.

Gdy zapali sie kontrolka niskiego poziomu paliwa, nalezy niezwtocznie uzupetnic paliwo
(patrz 9.6).

4.2 Dolny panel sterowania

Rysunek 8. Dolny panel sterowania

Przetacznik kluczykowy zaptonu / wybér stanowiska sterowania
Przyciski uruchamiania i zatrzymywania silnika wysokopreznego i silnika elektrycznego
Kontrolka silnika / silnika elektrycznego
Przetagcznik zatrzymania awaryjnego (patrz 3.8)
Wyswietlacz
Przetagcznik sterowania dolnym wysiegnikiem
Przetacznik sterowania gérnym wysiegnikiem
Przetagcznik sterowania obrotem wysiegnika
Przetagcznik sterowania wysiegnikiem teleskopowym
. Przetacznik sterowania wysiegnikiem zurawia
. Przetacznik sterowania obrotem platformy
. Przefacznik sterowania pochyleniem platformy
. Przetgcznik sterowania funkcjg powrotu do potozenia / powrotu do potozenia wyjsciowego
. Przetgcznik bezpieczenstwa / przetgcznik awaryjnego obnizania

BOOo~NOOMLONE
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4.3 Bezprzewodowy pilot zdalnego sterowania (opcja)

Niniejsza platforma dostepowa moze byé wyposazona w bezprzewodowy pilot zdalnego sterowania. Pilota
zdalnego sterowania mozna uzywac do obstugi podpdr wysuwnych i funkcji jazdy. Pilot zdalnego sterowania,
zapasowa bateria i fadowarka znajduja sie wewnatrz schowka na podstawie pod drugim dolnym wysiegnikiem.

&~ 1. Pilotzdalnego sterowania
W 2. Zapasowa bateria
3.  tadowarka baterii

Pilot zdalnego sterowania nalezy chroni¢ przed $niegiem i lodem. Gdy
pilot zdalnego sterowania nie jest uzywany, nalezy trzymac go w
obudowie do przechowywania. Minimalna temperatura
przechowywania i uzywania pilota zdalnego sterowania wynosi -20°C. W
razie potrzeby nalezy przechowywac pilota w pomieszczeniu.

Rysunek 10. Pilot zdalnego sterowania

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.

Przycisk zatrzymania awaryjnego (dziata tylko, jesli wybrane jest uzycie pilota zdalnego sterowania)
Przetacznik automatycznego poziomowania

Przycisk uruchamiania pilota zdalnego sterowania

Przetgcznik wyboru predkosci jazdy

Przetaczniki sterowania podporami wysuwnymi, podpory wysuwne po lewej stronie

Przetaczniki sterowania podporami wysuwnymi, podpory wysuwne po prawej stronie

Przycisk uruchomienia / zatrzymania silnika elektrycznego

Przycisk uruchomienia / zatrzymania silnika wysokopreznego

Dzwignie sterowania jazdg
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4.4 Przylacze 230 Vi przetaczniki

Maszyna Leguan 225 moze by¢ napedzany silnikiem elektrycznym. Silnik musi by¢ podtaczony do gniazdka 230
V /50 Hz / 16 A. Potaczenia i przetgczniki przedstawiono na ilustracji ponizej.

1. Przewdd potgczeniowy 230V /50 Hz / 16 A
2. Wytacznik réznicowopradowy (RCD)

Rysunek 11. Potgczenia 230 V

Wytacznik réznicowopradowy (RCD) (1) musi by¢ wiaczony, aby
dziataty wszystkie urzadzenia 230 V, w tym gniazda 230 V na
platformie. RCD mozna przetestowac, naciskajgc przycisk TEST (2) na
urzadzeniu. Jesli przetgcznik na urzadzeniu nie przestawia sie,
oznacza to, ze urzadzenie jest uszkodzone lub kabel potgczeniowy nie
jest podtaczony do sieci.

Rysunek 12. Wytacznik réznicowopradowy
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5. EKSPLOATACIA

Platforma dostepowa jest przeznaczona wytacznie do podnoszenia oséb i sprzetu stanowigcego ich
wyposazenie. Zabrania sie uzywania platformy dostepowej jako dZzwigu.

NOTICE

Obowigzkiem operatora jest zrozumienie i przestrzeganie wszystkich instrukcji obstugi i bezpieczenstwa.

1. Wiozy¢ kluczyk do stacyjki i wybrac zgdane stanowisko sterowania. Platformg dostepowa mozna
sterowac tylko z jednego wczes$niej wybranego stanowiska sterowania.

2. W przypadku zastosowania silnika elektrycznego nalezy podtaczy¢ do maszyny kabel 230 V.

3. Odtaczyc kabel nagrzewnicy silnika (opcja), jesli jest podtgczony.

4. Sprawdzié, czy wysiegniki sg opuszczone do potozenia transportowego.

Po uaktywnieniu przetgcznika kluczykowego, gdy wiacza sie sterownik logiczny, maszyna wykonuje sekwencje
testowa kontrolek panelu sterowania platformy. Sekwencja testowa jest réwniez wykonywana po zwolnieniu
przycisku zatrzymania awaryjnego do potozenia gérnego.

5.1 Uruchamianie silnika spalinowego / elektrycznego

Przed rozpoczeciem pracy nalezy przeczytaé uwaznie niniejszg instrukcje obstugi i instrukcje obstugi silnika.
Przed rozpoczeciem pracy nalezy przeczytad i przyswoic sobie wszystkie instrukcje bezpieczeristwa.

NOTICE

Nie uzywacé przycisku zatrzymania awaryjnego w celu wytaczania silnika spalinowego / silnika elektrycznego.
W celu wytgczania silnika spalinowego / silnika elektrycznego nalezy zawsze uzywa¢ przycisku uruchomienia
/ zatrzymania.

W przypadku korzystania z silnika elektrycznego nalezy stosowa¢ przedtuzacz o maksymalnej dtugosci 20 m i
minimalnym przekroju przewodu 2,5 mm?. Na dziatanie silnika elektrycznego moze wptywaé stata instalacja
elektryczna budynkoéw.

5.1.1 Silnik spalinowy

1. Woybraé stanowisko sterowania.

Nacisng¢ przycisk uruchomienia silnika spalinowego. Przycisku nie trzeba przytrzymywac.

3. Zaswieci zielona kontrolka przycisku uruchomienia, Swiece zarowe silnika bedg wtgczone przez
wymagany czas, a silnik uruchomi sie automatycznie.

4. Aby zatrzymac silnik, nacisng¢ ponownie przycisk uruchomienia / zatrzymania.

N

Platforma dostepowa automatycznie okresli wtasciwy czas pracy swiec zarowych (maks. 15 s) w zaleznosci od
temperatury zewnetrznej, a silnik uruchomi sie automatycznie po zadziataniu swiec zarowych. Jesli silnik nie
uruchomi sie przy pierwszej prébie, ponownie nacisngé przycisk uruchomienia.
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5.1.2 Silnik elektryczny

1. Woybra¢ stanowisko sterowania.
2. Nacisng¢ przycisk uruchomienia silnika elektrycznego. Przycisku nie trzeba przytrzymywac.
3. Aby zatrzymac silnik elektryczny, nacisng¢ ponownie przycisk uruchomienia / zatrzymania.

5.1.3 Funkcja start-stop

Platforma dostepowa jest wyposazona w automatyczng funkcje start-stop. Kiedy maszyna nie wykonuje
zadnych ruchow, obroty silnika spalinowego zostajg obnizone do biegu jatowego, a silnik elektryczny zostaje
zatrzymany. Gdy silnik pracuje na biegu jatowym, kontrolka pracy silnika miedzy przyciskami uruchomienia /
zatrzymania miga. Silnik spalinowy / elektryczny automatycznie wyjdzie z biegu jatowego po ponownym
wykonaniu ruchéw. Jesli temperatura oleju hydraulicznego jest wysoka, a wentylator chtodnicy oleju jest
aktywny, funkcja start-stop silnika elektrycznego jest wytgczona.

5.2 Przetacznik wyboru predkosci

Platforma dostepowa jest wyposazona w 2 zakresy predkosci ruchu wysiegnika i sterowania jazdg. Predkosc
wybrana za pomocg przetagcznika okresli maksymalng predkosé roboczg. Aby wybraé predkosé, nalezy obrdcié¢
przetacznik do zgdanego potozenia.

5.3 Sterowania jazda

Podczas przemieszczania platformy nalezy zwréci¢ uwage na nastepujgce czynniki:

1. Nie wolno przekracza¢ maksymalnego nachylenia podczas jazdy. Podtoze, po ktérym odbywa sie jazda,
musi by¢ twarde.

2. Zamocowaé narzedzia i inne materiaty, aby zapobiec ich upadkowi lub przesunieciu.

3. Operator powinien nosié uprzeze bezpieczenstwa, ktére podczas obstugi maszyny powinny
pozostawac zapiete. Przestrzega¢ lokalnych zasad i przepiséw dotyczgcych uprzezy bezpieczeristwa na
platformach dostepowych!

4. Joystickiem nalezy poruszaé¢ w kontrolowany sposéb. Unikaé gwattownych ruchéw.

Aby jechac¢ maszyna:

1. Wiaczyé maszyne i wybrad sterowanie platforma.

2. Uruchomi¢ silnik spalinowy lub elektryczny.

3. Sprawdzi¢, czy wysiegniki znajdujg sie w potozeniu transportowym, a podpory wysuwne nie dotykajg
podtoza.

4. Sprawdzi¢, czy potozenie wyboru predkosci jazdy odpowiada zgdanemu.

5. Aby jecha¢ maszyng: chwycic i Scisng¢ prawy joystick, aby przytrzymad przycisk wtgczania joysticka z
przodu joysticka. Aby jecha¢ do przodu, pchnac joystick do przodu, a aby jechaé do tytu, pociggnac
joystick do tytu. Aby skreci¢ maszyng w lewo lub w prawo, przesungé joystick w zgdanym kierunku.

W przypadku wybrania niskiej predkosci platforme dostepowa mozna obréci¢ w miejscu, przesuwajgc joystick
pod katem okoto 40 stopni w lewo lub w prawo, do przodu lub do tytu, w zaleznosci od zgdanego kierunku
skretu.

W przypadku wyboru duzej predkosci mozliwe sg tylko szerokie, tagodne zakrety, pozostawiajace jak
najmniejszy $lad na podtozu. W celu zapobiezenia nagtym ruchom moc hydrauliczna jest ograniczona przy
duzej predkosci. W trudnym terenie nalezy jezdzi¢ z mniejszg predkoscia.
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NOTICE

Platformga dostepowa mozna jezdzi¢ tylko wtedy, gdy wszystkie wysiegniki znajdujq sie w potozeniu
transportowym!

Nauka jazdy powinna sie odbywa¢ przy matej predkosci. Joystickiem nalezy operowa¢ ptynnie, aby unikng¢
gwattownych i szarpigcych ruchéw. Podczas jazdy nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage na stabilnos¢ i wymiary,
a zwtlaszcza na dtugosc maszyny.

HOLOWANIE PLATFORMY DOSTEPOWEJ JEST ZABRONIONE — RYZYKO USZKODZENIA!

5.3.1 Cechy gasienicowej platformy dostepowe;j

Platforma dostepowa z ggsienicowym podwoziem o sterowaniu burtowym odznacza sie licznymi zaletami.
Nalezy jednak uwzgledni¢ pewne kwestie dotyczace pracy i Srodowiska pracy. Aby osiggng¢ maksymalng
dtugotrwatos¢ eksploatacji gumowych gasienic i podwozia ggsienicowego, nalezy postepowacd zgodnie z
ponizszymi instrukcjami.

Dtugotrwatosc eksploatacji uktadu jezdnego platformy dostepowej na gumowych gasienicach jest silnie zalezna
od srodowiska eksploatacji i metod pracy. W przypadku eksploatacji platformy dostepowej na terenie z
kamieniami lub zwirem, na placach rozbiérkowych z betonem lub w sSrodowisku ze ztomem dtugotrwatos¢
eksploatacji uktadu ggsienic moze ulec znacznemu skréceniu.

Aby zwiekszy¢ dtugotrwatos¢ eksploatacji uktadu ggsienicowego, nalezy unika¢ jazdy po nastepujacych
terenach lub miejscach pracy.

- Srodowiska z kruszonym kamieniem, pretami zelaznymi, ztomem metalowym lub podobnymi
materiatami recyklingowymi. Gumowe ggsienice nie sg przeznaczone do tego rodzaju Srodowisk.

- Codzienna / ciggta jazda po asfalcie lub betonie. Ciggta praca na tych powierzchniach zmniejsza
dtugotrwatos¢ eksploatacji gumowych gasienic.

- Miejsca pracy z ostrymi przedmiotami, takimi jak pottuczone kamienie lub odpady betonowe. Tego
rodzaju ostre przedmioty moga trwale przeciac¢ lub uszkodzi¢ gumowe ggsienice. Warunki, ktére mogg
powodowac uszkodzenie opon, stwarzajg rdwniez zagrozenie uszkodzeniem gumowych gasienic.
Uszkodzonych gasienic nie mozna normalnie naprawié. Nalezy je wymienic.

- Miejsca pracy z substancjami zrgcymi (paliwa, oleje, sl lub nawozy). Substancje zrgce mogg utleniac
metalowe czesci gumowych gasienic. W przypadku kontaktu takich substancji z powierzchnig gumowej
gasienicy gasienice nalezy sptuka¢ wodg natychmiast po zakonczeniu eksploatacji.

Uszkodzenia gasienic, rolek gasienic lub podwozia ggsienicowego spowodowane eksploatacjg w takich
warunkach nie sg objete gwarancja.

Instrukcja obstugi platformy dostepowej z podwoziem ggsienicowym:

- Kierunek skretu nalezy zmienia¢ najczesciej, jak to mozliwe. Ciggte skrecanie tylko w jednym kierunku
spowoduje nieréwnomierne zuzycie kota facuchowego i gumowej gasienicy.

- Regularnie sprawdzac stan uktadu ggsienicowego. Nadmierne zuzycie rolek, két pasowych, kotfa
tancuchowego i tozysk moze spowodowac uszkodzenie gasienic.

- Unika¢ jazdy bokiem na wzniesieniu. Zawsze jezdzi¢ po zboczach prosto w gdére i w dét, skrecajac tylko
na ptaskiej, réwnej powierzchni. Ciggta jazda po nieréwnym terenie lub jazda bokiem po wzniesieniu
powoduje zuzycie prowadnic i rolek ggsienic oraz powoduje wyskakiwanie ggsienic z két
taicuchowych.
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- Unikaé ciggtych ostrych zakretéw. Wykonujac szersze i tagodniejsze zakrety, mozna unikng¢
niepotrzebnego zuzycia gasienic i/lub wyskakiwania gasienic z kot taricuchowych.

- Unikac¢ jazdy w sytuacjach, gdy jedna gasienica znajduje sie na rownej powierzchni, a druga na
wzniesieniu. Zawsze jezdzi¢ po rownej powierzchni. Jesli podczas eksploatacji gasienice wyginajg sie w
sposoéb ciggty od wewnatrz lub na zewnatrz, metalowa konstrukcja gasienic moze peknac.

NOTICE

Zawsze dbaé, aby kamienie, zwir, snieg lub inne materiaty nie gromadzity sie miedzy gumowymi gasienicami
a kotami gasienic. Ryzyko uszkodzenia podwozia gasienicowego!

5.4 Uzywanie podp6r wysuwnych

ADANGER Zagrozenie wywrdceniem sie!

Wysiegnikow nie wolno uzywac bez poprawnie roztozonych podpoér
wysuwnych!

Przed przystgpieniem do uzywania wysiegnikdéw podpory wysuwne muszg by¢
roztozone, a podwozie platformy dostepowej — wypoziomowane. Podwozie mozna
wypoziomowac za pomocg funkcji automatycznego poziomowania lub poprzez
reczne sterowanie poszczegdlnymi podporami wysuwnymi. Maksymalna
dopuszczalna niedoktadnos$¢ wypoziomowania wynosi 1,0°.

Nosnos¢ podtoza pod kazdg podporg wysuwng musi by¢ wystarczajgca — w razie potrzeby nalezy umiescic¢
dodatkowe ptyty na podtozu.

AWARNING

Zagrozenie zmiazdzeniem!

Podczas uzywania podpdr wysuwnych nalezy zawsze zwraca¢ uwage na otoczenie. Upewnic¢ sie, Zze miedzy
podporami wysuwnymi a podtozem / maszyna nie znajduja sie zadne osoby ani przedmioty!

5.4.1 Automatyczne poziomowanie

Funkcja automatycznego poziomowania spowoduje rozstawienie wszystkich podpér wysuwnych wzgledem
podtoza, podniesienie podwozia z podtoza i automatyczne wypoziomowanie podwozia.

Ustawienie:
1. Nacisngc¢ dolny przycisk przetacznika automatycznego poziomowania (rysunek 7 (3)). Przycisku nie
trzeba przytrzymywac.
2. Platforma dostepowa automatycznie rozstawi wszystkie podpory wysuwne i wypoziomuje podwozie.
Podczas poziomowania bedzie miga¢ zielona kontrolka automatycznego poziomowania.
4. Gdy podwozie zostanie wypoziomowane, zielona kontrolka automatycznego poziomowania (rysunek
7(4)) bedzie swieci¢ swiattem ciggtym.
5. Sprawdzi¢, czy gasienice sg uniesione nad podtoze. W razie potrzeby ponownie nacisngc¢ przycisk
automatycznego poziomowania, aby maszyna wypoziomowata sie wyzej.

w
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Ustawianie podpdr wysuwnych w pozycji transportowej:

1. Obnizy¢ wszystkie wysiegniki do potozenia transportowego i upewnic sie, ze wysiegnik teleskopowy
rowniez jest wsuniety.

2. Zielona kontrolka potozenia transportowego wysiegnika (patrz 4.1.6) musi $wiecic.

3. Nacisngc¢ gorny przycisk przetacznika automatycznego poziomowania (rysunek 7 (3)). Przycisku nie
trzeba przytrzymywac.

4. Platforma dostepowa podniesie podpory wysuwne nieco ponad ziemie, aby umozliwi¢ uzytkownikowi
obstuge funkcje jazdy.

5. Jesli podpory wysuwne muszg zostaé ustawione w potozeniach transportowych, nacisngc i przytrzymadé
gorny przycisk przetgcznika automatycznego poziomowania do czasu, gdy wszystkie podpory osiggna
swoje potozenia transportowe.

5.4.2 Reczne sterowanie podporami wysuwnymi

1. Wybrad sterowanie platforma.

Uruchomic silnik elektryczny lub silnik spalinowy.

3. Obrécici przytrzymadé przetgcznik wyboru trybu w potozeniu sterowania podwoziem (rysunek 7,
przetgcznik 7).

4. Wybrac¢ zadane podpory wysuwne do sterowania, przesuwajac lewy joystick w kierunku podpér

wysuwnych, i przesungé podpory wysuwne, naciskajgc przyciski na gérze joysticka (przycisk po lewej

stronie przesuwa podpory wysuwne w doét, a prawy — w gore).

Opuscié tylne podpory wysuwne, aby zetknety sie z podtozem.

Opuscié przednie podpory wysuwne, aby zetknety sie z podtozem.

Opuscié podpory wysuwne na tyle, aby wizualnie unie$¢ gasienice nad ziemie.

Wypoziomowac podwozie, przesuwajgc jednoczesnie dwie podpory wysuwne (na przyktad dwie tylne

podpory lub dwie lewe podpory boczne jednoczesnie).

9. Gdy podwozie zostanie wypoziomowane, zielona kontrolka posrodku przetgcznika automatycznego
poziomowania bedzie swiecié swiattem ciggtym (rysunek 7, lampka 4). Kontrolka bedzie migac¢, jesli
wszystkie podpory wysuwne bedg staty na ziemi, ale podwozie nie bedzie wypoziomowane.

AWARNING

Jesli zielona lampka posrodku przetacznika automatycznego poziomowania swieci, a podpory wysuwne stojg
na ziemi, nie wolno uzywa¢ platformy dostepowej! Nalezy skontaktowac sie z lokalnym autoryzowanym
warsztatem serwisowym firmy Leguan.

N

©® N W

Wysiegnikow nie wolno uzywac bez poprawnie roztozonych podpér wysuwnych!
5.5 Uzywanie wysiegnikow

Wysiegnikdw mozna uzywac, gdy wszystkie cztery podpory wysuwne sg poprawnie roztozone, a podwozie
platformy dostepowej jest wypoziomowane. Gdy te warunki zostang spetnione, zielona kontrolka przetgcznika
automatycznego poziomowania (rysunek 7 (4)) bedzie swieci¢ swiattem ciggtym. Uktad kontroli przecigzenia
(4.1.1) uniemozliwi prace wysiegnikdow w razie przekroczenia maksymalnego obcigzenia znamionowego
wynoszgcego 250 kg.

Woysiegniki nalezy obstugiwac ze wstepnie wybranego stanowiska sterowania. Na dolnym panelu sterowania
znajdujg sie indywidualne przetgczniki dla wszystkich elementdw sterujgcych wysiegnika (rysunek 8,
przetaczniki 6-12). Aby mozna byto obstugiwaé wysiegniki, uzywajgc dolnych przetacznikdéw sterowania,
réwniez przetgcznik bezpieczenstwa (rysunek 8, przetgcznik 14) musi byé ustawiony w lewym potozeniu.
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Sterowanie platforma obejmuje wszystkie elementy sterujgce wysiegnikiem na dwdch joystickach.

Lewy joystick:
- Poruszanie joystickiem do przodu / do tytu spowoduje przesuniecie dolnego wysiegnika w gore / w dét.
- Poruszanie joystickiem w lewo / w prawo spowoduje obrét platformy w lewo / w prawo.
- Nacisniecie przyciskdw na gorze joysticka spowoduje przesuniecie wysiegnika w gore / w dét.

Prawy joystick:
- Poruszanie joystickiem do przodu / do tytu spowoduje przesuniecie gérnego wysiegnika w gére / w
dot.
- Poruszanie joystickiem w lewo / w prawo spowoduje obrét wysiegnika w lewo / w prawo.
- Nacisniecie przyciskdw na gorze joysticka spowoduje wysuniecie / wsuniecie wysiegnika
teleskopowego.

Wszystkie ruchy wysiegnika sg sterowane proporcjonalnie, zatem predkosc¢ ruchu zalezy od stopnia
uaktywnienia joysticka. Aby poruszaé wysiegnikami wolniej, nalezy utrzymywac joystick blizej potozenia
srodkowego, a aby poruszaé nimi szybciej, nalezy przesunac joystick dalej.

Uktad samopoziomowania platformy automatycznie utrzymuje poziom platformy. Jesli przechylanie platformy
wymaga sterowania platforma, nalezy nacisngc¢ przycisk przechylania platformy (rysunek 7, przycisk 8) i
przesungc¢ prawy joystick do przodu/do tytu, aby przechyli¢ platforme w gére / w dét. Platformy nalezy
przechyla¢ ostroznie, zwtaszcza gdy wysiegniki s3 podniesione.

5.5.1 Funkcja powrotu do potozenia wyjsciowego

Funkcja powrotu do potozenia wyjsciowego automatycznie przywraca wysiegniki do potozenia
transportowego. Z poziomu elementdw sterujacych platformy funkcja jest uaktywniana przez obrdcenie
przetgcznika funkcji powrotu do potozenia roboczego / powrotu do potozenia wyjsciowego (rysunek 7,
przetgcznik 9) zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i przytrzymanie go. Z poziomu dolnych elementéw
sterujgcych funkcja jest uaktywniana poprzez przytrzymanie przetgcznika bezpieczenstwa (rysunek 8,
przetgcznik 14) w lewg strone i przetacznika powrotu do potozenia roboczego / powrotu do potozenia
wyjsciowego (rysunek 8, przetacznik 13) w dolnym potozeniu. Funkcja zostanie zatrzymana w momencie
zwolnienia przefacznika.

Gdy uzywana jest funkcja powrotu do potozenia wyjsciowego, kontrolki potozenia transportowego wysiegnika
(rysunek 7 (17)) i potozenia srodkowego wysiegnika (rysunek 7 (16)) bedg migaé naprzemiennie. Po
zakonczeniu funkcji powrotu do potozenia wyjsciowego rozlegnie sie sygnat dzwiekowy, a kontrolki potozenia
transportowego wysiegnika i potozenia Srodkowego wysiegnika bedg stale wiaczone.

Korzystajac z funkcji powrotu do potozenia wyjsciowego, nalezy zawsze zwraca¢ uwage na otoczenie, poniewaz
nie dziata ona na tej samej drodze, co podczas przesuwania wysiegnikdw za pomocg joystickow.

5.5.2 Powrdét do potozenia roboczego

Po obréceniu przetacznika powrotu do potozenia roboczego (rysunek 7, przetacznik 9) w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazdwek zegara z poziomu elementow sterujgcych platformy wysiegniki automatycznie powrdca
do potozenia, w ktérej funkcja powrotu do potozenia wyjsciowego byta uzywana jako ostatnia po uzyciu
joysticka. Z poziomu dolnych elementéw sterujgcych funkcja jest uaktywniana poprzez przytrzymanie
przetgcznika bezpieczenstwa (rysunek 8, przetgcznik 14) w lewg strone i przetgcznika powrotu do potozenia
roboczego / powrotu do potozenia wyjsciowego (rysunek 8, przetacznik 13) w gérnym potozeniu. Funkcja
zostanie zatrzymana w momencie zwolnienia przetacznika.
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Gdy uzywana jest funkcja powrotu do potozenia roboczego, kontrolki potozenia transportowego wysiegnika
(rysunek 7 (17)) i potozenia sSrodkowego wysiegnika (rysunek 7 (16)) beda migaé naprzemiennie. Po
zakonczeniu funkcji powrotu do potozenia roboczego rozlegnie sie sygnat dzwiekowy, a kontrolki potozenia
transportowego wysiegnika i potozenia Srodkowego wysiegnika bedg migac.

Korzystajgc z funkcji powrotu do potozenia roboczego, nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie, poniewaz nie dziata
ona na tej samej drodze, co podczas uzywania funkcji powrotu do potozenia wyjsciowego.

5.6 Pedat bezpieczenstwa platformy (opcja)

Jedli platforma dostepowa jest wyposazona w pedat bezpieczeristwa na platformie, nalezy go uaktywnic
podczas korzystania z dowolnej funkcji maszyny. Pedat bezpieczenstwa jest uaktywniany poprzez nacisniecie
przetgcznika i przytrzymanie go. Jesli pedat zostanie zwolniony, wszystkie aktywne funkcje zostang zatrzymane.

5.7 Zdalne sterowanie (opcja)

1. Wybrad zdalne sterowanie, przekrecajac przetacznik kluczykowy (rysunek 8 (1)) w potozenie zdalnego

sterowania i wyjg¢ pilota zdalnego sterowania z obudowy do przechowywania (4.3).

Zwolni¢ przycisk zatrzymania awaryjnego na pilocie zdalnego sterowania (rysunek 10 (1)).

Wiaczy¢ pilota zdalnego sterowania (rysunek 10 (3)).

Uruchomic¢ silnik spalinowy lub elektryczny (rysunek 10 (7 lub 8))

Wybraé predkosc¢ jazdy (rysunek 10 (4)).

- Nacisniecie przetgcznika w lewg strone zmniejsza predkos¢ jazdy. Zielona kontrolka nad
przetgcznikiem zacznie migaé.
- Nacisniecie przetgcznika w prawg strone spowoduje wybranie najwiekszej predkosci jazdy.
Zielona kontrolka nad przetgcznikiem nie bedzie swiecita.
6. Uzyc funkcji jazdy lub wysiegnika.
- Jazda jest obstugiwana za pomocg dwdch dzwigni (rysunek 10 (9)).
- Podporami wysuwnymi mozna sterowac za pomocg automatycznego przetacznika
poziomowania (rysunek 10 (2)) lub pojedynczo za pomocg indywidualnych przetgcznikéw
sterujgcych dla lewej strony (rysunek 10 (4)) lub prawej strony (rysunek 10 (5)).

7. Aby zatrzymad, wytaczy¢ silnik za pomocg przycisku uruchamiania / zatrzymywania silnika
elektrycznego lub silnika spalinowego. Aby wytgczy¢ pilota zdalnego sterowania, nacisngc przycisk
zatrzymania awaryjnego na pilocie.

8. Umiescic pilota zdalnego sterowania w obudowie do przechowywania (4.3).

9. Obrdcic kluczyk zaptonu do potozenia ,,0”.

vk wnN

Zatrzymanie awaryjne na pilocie zdalnego sterowania dziata tylko, jesli pilot zdalnego sterowania jest wybrany
jako aktywne stanowisko sterowania.
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5.8 Konczenie pracy

Po zakonczeniu pracy:

Obnizy¢ wysiegniki do potozenia transportowego.
Podnies¢ catkowicie podpory wysuwne do potozenia transportowego.
Zatrzymad silnik spalinowy / elektryczny, naciskajac przycisk uruchomienia / zatrzymania.

PwNPE

tego miejscu (opakowanie / karton).

Obrécié kluczyk zaptonu do potozenia ,,0” i wyjac kluczyk ze stacyijki.

6. Jezeli maszyna stoi w miejscu, w ktérym mozna jg podtgczy¢ do sieci 230 V AC, zaleca sie
pozostawienie jej podtgczonej w celu natadowania akumulatora.

NOTICE

Nalezy zapobiegac nieautoryzowanemu uzyciu platformy dostepowej, wyjmujac kluczyk, gdy nie jest
uzywanal!

U

5.9 Dodatkowe instrukcje dotyczace uzytkowania zima
Minimalna dopuszczalna temperatura pracy platformy dostepowej wynosi —20°C.

W okresie zimowym nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
- Sprawdzi¢, czy wytgczniki krancowe sg wolne od $niegu, lodu i brudu.

Odtaczy¢ uprzaz bezpieczenstwa od platformy. Uprzeze nalezy przechowywac w przeznaczonym do

- Jesli temperatura otoczenia jest nizsza niz +2°C / 36°F, zaleca sie zastosowanie oddzielnej nagrzewnicy

silnika (opcja). Kabel nagrzewnicy silnika mozna podtgczy¢ do podwozia po stronie platformy.
- Przed przemieszczeniem maszyny silnik powinien pracowaé przez kilka minut.

- Najpierw uzywac przez chwile trybu jazdy, nastepnie podpdr wysuwnych, a na koricu wysiegnikow. W

ten sposdb olej w catym uktadzie nagrzewa sie, dzieki czemu do cylindrow wptywa ciepty olej.
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6. AWARYJNE OBNIZANIE | POMINIECIE AWARYJNE

ADANG ER Zagrozenie wywrdceniem sie!

Z funkcji obnizania awaryjnego i obejscia awaryjnego nalezy korzysta¢ wytacznie
w sytuacjach awaryjnych i w razie usterek, zachowujac najwyzsza ostroznos¢!

W przypadku odciecia zasilania roboczego (wyczerpanie paliwa, przerwa w dostawie
pradu lub uszkodzenie przedtuzacza) wysiegniki mozna obnizy¢ za pomocg jednego
z ponizszych uktadéw rezerwowych.

6.1 Obnizanie awaryjne

Platforma dostepowa jest wyposazona w uktad obnizania awaryjnego umozliwiajacy przestawienie wysiegnika
do potozenia transportowego w przypadku awarii zasilania podstawowego. Ukfad obnizania awaryjnego
wykorzystuje pompe rezerwows i elektryczne zawory obnizania awaryjnego znajdujgce sie na cylindrach, dzieki
czemu mozna sterowac wszystkimi ruchami wysiegnika. Obnizanie awaryjne jest zasilane z akumulatora
rozrusznika, zatem musi on by¢ odpowiednio natadowany. Akumulator rozrusznika nalezy natadowag, jesli
poziom natadowania jest niski.

Uzywanie obnizania awaryjnego:
1. Wytgczyé silnik spalinowy / elektryczny.
2. Nacisngc i przytrzymac przetacznik obnizania awaryjnego z aktywnego stanowiska sterowania.
3. Uzyc¢ zadanych operacji wysiegnika.

Pompa rezerwowa moze by¢ uzywana przy maksymalnym cisnieniu tylko przez 2 minuty w trybie ciggtym, po
czym jej catkowite ochtodzenie zajmie okoto 30 minut. Czas pracy jest ograniczony przez uktad sterowania,
ktory wytgczy pompe rezerwowq po osiggnieciu limitu czasu. Pompa rezerwowa zostaje ponownie wtgczona,
gdy dostepne jest co najmniej 30 sekund czasu pracy (okoto 7 min 30 s chtodzenia). W przypadku dtuzszego
cyklu pracy pompa moze sie przegrzac i ulec uszkodzeniu.

Obnizanie awaryjne nie pomija zadnych funkcji bezpieczenistwa, wiec nie mozna go uzywac np. w sytuacjach
przecigzenia.

NOTICE

Przed przystgpieniem do pracy nalezy zawsze sprawdzi¢ dziatanie obnizania awaryjnego.
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6.2 Sterowanie w trybie rezerwowym

Oprdcz obnizania awaryjnego platforma dostepowa jest wyposazona w uktad sterowania w trybie
rezerwowym umozliwiajacy sterowanie wszystkimi ruchami (naped, podpory i wysiegniki) za pomocg pompy
rezerwowej. Obstuga w trybie rezerwowym moze by¢ wykonywana tylko za pomocg elementdw sterujgcych na
platformie.

Sterowanie jazdg lub podporami wysuwnymi w trybie rezerwowym:

1.
2.
3.

4.

Sprawdzié, czy aktywnym stanowiskiem sterowania sg elementy sterujace na platformie.

Whytaczy¢ silnik spalinowy / elektryczny.

Obracié i przytrzymac przetgcznik wyboru trybu (miedzy joystickami, rysunek 7, przetgcznik 7) w
potozeniu jazdy / podpory wysuwnej (lewa strona).

Uzy¢ lewego joysticka do obstugi wysiegnikow podpory wysuwnej lub prawego joysticka do sterowania
jazdg maszyny.

Sterowanie wysiegnikami w trybie rezerwowym:

1.
2.
3.

4.

Sprawdzié, czy aktywnym stanowiskiem sterowania sg elementy sterujgce na platformie.
Wytgczy¢ silnik spalinowy / elektryczny.

Obrdcic¢ i przytrzymac przetacznik wyboru trybu (miedzy joystickami, rysunek 7, przetacznik 7) w
potozeniu wysiegnika (prawa strona).

Sterowac ruchami wysiegnika za pomocg obu joystickéw.

Pompa rezerwowa jest znacznie mniejsza niz pompa w silniku spalinowym lub elektrycznym, zatem podczas jej
uzywania ruchy sg znacznie wolniejsze. Cykl pracy sterowania rezerwowego jest taki sam jak w przypadku
obnizania awaryjnego (6.1).
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6.3 Pominiecie kontroli obcigzenia platformy i przycisku zatrzymania awaryjnego platformy

Zagrozenie wywrdceniem sie!

Na potrzeby ewentualnych sytuacji awaryjnych platforma dostepowa jest
wyposazona w przycisk pominiecia kontroli obcigzenia i przycisku zatrzymania
awaryjnego platformy (rysunek 13 (A)). Przycisku mozna uzywaé wytgcznie w
ekstremalnych sytuacjach awaryjnych, na przyktad utrata przytomnosci operatora
na platformie, uaktywnienie przycisku zatrzymania awaryjnego i koniecznos¢
obnizenia platformy ze wzgledéw bezpieczeristwa. Platforme nalezy przesuwac w
kierunkach zmniejszajgcych moment wywracajacy (w kierunku srodka maszyny).

Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za niewtfasciwe uzycie funkcji! Przycisk

pominiecia znajduje sie po lewej stronie dolnego panelu sterowania i dziata tylko, jesli dolne sterowanie jest
wybrane jako aktywne stanowisko sterowania.

Uzywanie przycisku pominiecia:

1.

2.
3.
4

o w

Zdja¢ ostone wokoét dolnego panelu sterowania (rysunek 8).

Wybra¢ dolne stanowisko sterowania.

Nacisng¢ i przytrzymacé przycisk sterowania recznego blizej operatora (rysunek 13 (A)).
Uruchomic silnik spalinowy lub elektryczny (jesli nie zostang uruchomione, zostanie uzyta pompa
rezerwowa).

Obnizy¢ wysiegniki z najwyzszg ostroznoscia.

Zwolni¢ przycisk pominiecia i wytgczy¢ silnik.

Zamocowac ostone wokét dolnego panelu sterowania.

Rysunek 13. Przyciski pominiecia
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6.4 Przycisk pominiecia funkcji bezpieczeristwa

ADANG ER Zagrozenie wywréceniem sie!

Na potrzeby ewentualnych sytuacji awaryjnych platforma dostepowa jest
wyposazona w przycisk pominiecia funkcji bezpieczenstwa (rysunek 13 (B)).
Umozliwia on sterowanie funkcjami jazdy, podpory wysuwnej i wysiegnika w
sytuacjach awaryjnych. Z funkcji mozna skorzysta¢ np. w sytuacji, gdy ulegt awarii
czujnik, a maszyne nalezy przemiesci¢ w bezpieczne miejsce w celu naprawy.
Zachowac szczegdlng ostroznosé i uzywac funkcji wytgcznie w sytuacjach
awaryjnych!

Pomijanie sterowania napedem i podporg wysuwna (wymaga dwdch operatoréw):

PwnNnpRE

7.
8.

pomija czujniki potozenia transportowego wysiegnika, umozliwiajgc dziatanie funkcji jazdy i podpory
wysuwnej, nawet jesli wysiegniki nie znajdujg sie w potozeniu transportowym. Zagrozenie
wywrdceniem sie!

Zdjac¢ ostone wokét dolnego panelu sterowania (rysunek 8).

Wybra¢ stanowisko sterowania na platformie.

Nacisngac i przytrzymac przycisk pominiecia pod pokrywa dalej od operatora (rysunek 13 (A)).
Uruchomic ze stanowiska sterowania na platformie silnik spalinowy lub elektryczny (jesli nie zostang
uruchomione, zostanie uzyta pompa rezerwowa).

Obrdcié¢ i przytrzymac przetacznik wyboru trybu (miedzy joystickami, rysunek 7, przetacznik 7) w
potozeniu jazdy / podpory wysuwnej (lewa strona).

Uzy¢ lewego joysticka do obstugi wysiegnikdw podpory wysuwnej lub prawego joysticka do sterowania
jazdg maszyny z najwyzszg ostroznosciag. Operator przy dolnych elementach sterujacych musi unikaé
kontaktu z gasienicg poruszajaca sie w gore / w dét podczas dziatania wysiegnika oraz ruchu
gasienicy podczas jazdy. Zagrozenie zmiazdzeniem!

Zwolni¢ przycisk pominiecia i wytgczy¢ silnik.

Zamocowac ostone wokét dolnego panelu sterowania.

Pominiecie sterowania wysiegnikiem:

HwnN e

Pomija sterowanie wysiegiem wysiegnika, sterowanie obcigzeniem platformy, sterowanie potozeniem
podpory wysuwnej i czujniki sterowania nachyleniem podwozia, co umozliwia obstuge wysiegnika,
nawet jesli podpory wysuwne nie znajdujg sie na podtozu, podwozie jest zbyt mocno nachylone,
platforma jest przecigzona lub wysieg jest zbyt duzy w poréwnaniu z obcigzeniem platformy.
Zagrozenie wywroceniem sie!

Zdjac¢ ostone wokot dolnego panelu sterowania (rysunek 8).

Wybra¢ dolne stanowisko sterowania.

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk pominiecia pod pokrywa dalej od operatora (rysunek 13 (A)).
Uruchomic silnik spalinowy lub elektryczny (jesli nie zostang uruchomione, zostanie uzyta pompa
rezerwowa).

Przetgcznikdéw sterowania wysiegnikiem z dolnego panelu sterowania nalezy uzywaé z najwyzszg
ostroznosciag. Zagrozenie wywrdéceniem sie!

Zwolni¢ przycisk pominiecia i wytgczy¢ silnik.

Zamocowac ostone wokét dolnego panelu sterowania.

W przypadku stosowania przetacznikow pominiecia mozliwe jest wysuniecie wysiegnika poza stabilny
obszar roboczy, co powoduje zagrozenie wywrdceniem sie! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za
wywrdcenie sie platform dostepowych w przypadku uzycia przycisku pominiecia funkcji bezpieczenstwa!
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7. TRANSPORT

Przed transportem obnizy¢ wysiegniki do potozenia transportowego i catkowicie podnies¢ podpory wysuwne.

NOTICE

Transport platformy dostepowej jest dozwolony wytacznie w potozeniu transportowym.
Na platformie nie wolno przewozi¢ oséb ani materiatow.

Zabrania sie mocowania maszyny w taki sposob, aby liny przechodzity przez wysiegniki. Mozna uzywac
wylacznie oznaczonych punktéw mocowania!

Platforma dostepowa jest wyposazona w cztery punkty podnoszenia, po jednym na koricu kazdej podpory
wysuwnej (rysunek 14), dzieki ktérym mozna w razie potrzeby podnies¢ maszyne. Do podnoszenia nalezy
uzywacd tancuchéw (minimalna dtugos$c¢ 2,5 m / 8,2 ft). taricuchy muszg by¢ przymocowane do wszystkich
czterech punktéw podnoszenia. Upewnic sig, ze no$nos¢ taricuchow i urzadzenia podnoszgcego (dzwigu lub
innego) jest odpowiednia!

_ min.2.5m
"~ min. 8.2 ft

T Q)

Rysunek 14. Podnoszenie platformy dostepowej

Na tylnej osi znajduje sie automatyczny hamulec hydrauliczny, ktéry wigcza sie automatycznie, gdy silnik
spalinowy / elektryczny nie pracuje. Platformy dostepowej nie wolno parkowac na stromych zboczach.

W przypadku transportu maszyny na przyczepie, ciezarowce lub podobnym pojezdzie musi by¢ ona
odpowiednio przymocowana. W naroznikach podwozia znajdujg sie cztery punkty mocowania utatwiajgce
przymocowanie maszyny. Maszyne nalezy zawsze mocowac po przekatnej z kazdego naroznika (rysunek 15).

Rysunek 15. Punkty mocowania

40



LEGUXN

8. REGULACJE DOTYCZACE SERWISOWANIA, KONSERWACII | PRZEGLADOW

Wszystkie przeglady nalezy wykonywadé zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjiami. Platforme dostepowa
nalezy poddawac przeglagdowi raz w roku (lokalne przepisy / regulacie mogg wymagac czestszych przeglagdow).
Platforme dostepowa nalezy réwniez w odpowiednim zakresie podda¢ przegladowi, jesli ulegta uszkodzeniu, a
jej wytrzymatos$é mogta zostac naruszona. Osoby przeprowadzajgce przeglad powinny mie¢ odpowiednie
kwalifikacje. Osoby wykonujgce serwis i konserwacja maszyny powinny przed przystgpieniem do jakichkolwiek
czynnosci serwisowych zapoznac sie z obstugg i wtasciwos$ciami technicznymi platformy dostepowej. Wszystkie
czynnosci serwisowe i konserwacyjne nalezy wykonywaé zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w niniejszej
instrukcji.

8.1 0Ogdlne instrukcje

- Wprowadzanie w maszynie zmian konstrukcyjnych bez pisemnej zgody producenta jest surowo
zabronione.

- Wszystkie usterki, ktdre mogg mie¢ wptyw na bezpieczne uzytkowanie maszyny, nalezy usungé przed
rozpoczeciem eksploatacji.

- Niewfasciwe obchodzenie sie z zabezpieczonymi czesciami stwarza ryzyko powaznych obrazen ciata.
Pokrywy moze otwierac¢ wytgcznie profesjonalny personel zajmujgcy sie konserwacja.

- Konserwacja musi by¢ wykonywana zgodnie z niniejszg instrukcjg obstugi i instrukcjg serwisowg
producenta silnika.

- Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek czynnosci serwisowej lub przegladu nalezy zatrzymac silnik.
ODtACZYC ROWNIEZ WTYCZKE 230 V AC!

- Podczas czynnosci serwisowych i przeglagddéw nie wolno palié.

- Utrzymywad maszyne, a zwtaszcza platforme w czystosci.

- Sprawdzi¢, czy instrukcja obstugi jest kompletna, czytelna i znajduje sie na swoim miejscu w pudetku
na platformie.

- Sprawdzi¢, czy wszystkie naklejki s3 na swoim miejscu i sg czytelne.

- Sprawdzi¢, czy platforma dostepowa byta serwisowana zgodnie z instrukcja.

- Sprawdzi¢, czy wszystkie przeglady zostaty przeprowadzone zgodnie z lokalnymi przepisami.

NOTICE

Wszystkie cze$ci zamienne, w szczegdlnosci czesci zwigzane z bezpieczeristwem oraz podzespoly elektryczne
i czujniki, musza by¢ oryginalnymi cze$ciami firmy Leguan.

Jedli platforma dostepowa byta przez dtuzszy czas wytaczona z eksploatacji, przed kolejnym uzyciem nalezy
sprawdzi¢ poziom oleju i dziatanie maszyny.
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9. INSTRUKCIJE DOTYCZACE SERWISU

9.1 Serwis i kontrole, harmonogram konserwacji

WYC = wyczyscic

* Patrz instrukcja producenta silnika

400 1000
godz. godz. 120

/ / mies.

60 mies.

Pierwsz
y serwis
50 godz.

Codzien Co godz.

Czynnos¢ nie | miesiac /

Olej silnikowy*

Filtr oleju silnikowego*

Filtr powietrza*

Chtodziwo*

Filtry paliwa*

Oddzielacz wody od paliwa*

Zbiornik paliwa (9.6)
Poziom oleju hydraulicznego (9.7 i 9.8)
Filtr powrotny oleju hydraulicznego (9.7)

Cisnienie oleju hydraulicznego (9.1.19.9)

Nasmarowanie (9.5)

:

Olej przektadniowy silnika napedowego (9.10) |

Sruby kota faricuchowego napedu
gasienicowego (9.1.3)

Naprezenie gasienicy podnosnika Crawler ()
Sruby tozyska obrotu z wierficem zebatym (9.4)
Stan konstrukcji stalowych (9.2)

Zablokowanie sworzni potaczenia
przegubowego (9.2)

Zamocowanie i zablokowanie platformy (9.2)

Kable i skrzynki elektryczne (9.2)

Ztaczki, weze i przewody hydrauliczne (9.2)

Sitowniki i zawory (9.2)

tancuchy wysiegnika teleskopowego (9.3)
Klocki slizgowe wysiegnika teleskopowego
(9.3)

Akumulator (9.19)

Kody diagnostyczne i kody btedéw z
wyswietlacza (9.11)

Przyciski zatrzymania awaryjnego (3.8)
Obnizanie awaryjne (6.1)

Przetaczniki sterowania (4.1,4.214.3)
Konfiguracja podpory wysuwnej (9.12)

Kontrola przecigzenia (9.13)

Predkosci ruchu wysiegnikow (9.15)

Zawory bezpieczenstwa (9.16)

Przypomnienie o serwisie (9.17)
Przeglad gtéwny (9.1.2)
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Wymienione powyze] czestotliwosci serwisu sg zaleceniami. Jesli warunki pracy sg bardzo trudne i/lub
maszyna jest intensywnie uzytkowana, nalezy skrécic¢ okresy pomiedzy przeglagdami i wymianami. Patrz takze
instrukcja obstugi producenta silnika dotyczaca obstugi silnika.

9.1.1 0Ogodlne informacje serwisowe

Olej hydrauliczny Mobil UNIVIS N 32

Objetos$é oleju w uktadzie Caty uktad: 55 litréw
hydraulicznym Objetosé wymiany oleju: 35 litréw
Pojemnos¢ zbiornika 19 litréw (olej napedowy)

paliwa

Olej silnikowy Patrz instrukcja producenta silnika

Olej przektadniowy silnika SAE 90~140 (API) i GL-3~GL4 (olej), 0,6 litra na kazdy silnik napedowy
napedowego
Smar Smar litowy NLGI 2 (nie MoS2)

tozysko obrotu z wiericem zebatym: zawiera dodatek umozliwiajgcy prace
przy skrajnym cisnieniu (np. Mobilux EP 2 Moly)

Wysiegnik teleskopowy: Mobil XHP 222

Cisnienie hydrauliczne Cisnienie centralne (nie podlega regulacji recznej): 200-210 baréw
Cisnienie podwadjnej predkosci silnika napedowego: 25-35 baréw

9.1.2 Przeglad gtéwny

Platforme dostepowg nalezy poddawad gruntownemu przegladowi co 10 lat, wykonujac badania nieniszczgce
(NDT) oraz przeglad podczas demontazu maszyny. Nalezy to zrobi¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

9.1.3 Sruby kota taricuchowego napedu gasienicowego

Wazne, aby sprawdzi¢ dokrecenie $rub na tylnym kole tarncuchowym mniej wiecej po tygodniu od
uruchomienia platformy dostepowej. Podczas jazdy nowg maszyng elementy uktadu ggsienicowego
dopasowujg sie do siebie i ,,znajdujg wtasciwe miejsce”. Z tego powodu mozliwe jest poluzowanie $rub podczas
pracy. Poluzowane sruby mogg spowodowad powazne uszkodzenie podwozia ggsienicowego.

e Dokrecié sruby po przekatnej, stosujgc moment 80 Nm.

e Dokrecenie $rub nalezy sprawdzac co roku.

9.1.4 Kontrolairegulacja naprezenia ggsienicy

Naprezenie ggsienicy kontrolowane i regulowane jest z platformy dostepu podniesionej na wysiegnikach. Przy
pierwszym uzyciu gasienice nalezy skontrolowac i w razie potrzeby wyregulowac po jednej godzinie
uzytkowania. Po tej kontroli poczgtkowej ggsienice nalezy sprawdzaé codziennie przed rozpoczeciem pracy i
regulowac w razie potrzeby. Aby zachowa¢ prawidtowe naprezenie gasienic, nalezy wykonac odpowiednie
czynnosci. Ma to bezposredni wptyw na zuzywanie sie podwozia ggsienicowego i pomaga zapewnic, ze
gasienice nie spadng z zebatek.
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Rysunek 16. Regulacja naprezenia gqsienicy

Kontrola naprezenia gasienicy:

Za pomocg wysiegnikéw podnies¢ platforme dostepu nad podtoze. Gasienice powinny by¢ podniesione na
wysokos¢ co najmniej 5 cm. Naprezenie jest prawidtowe, jezeli odstep miedzy gasienica a jej rama jest taki sam
od poczatku do konca (oznaczony czerwonymi liniami na rysunku 16). Prawidtowy odstep wynosi 85—-90 mm.

Regulacja naprezenia gasienicy:

Gasienica jest naprezana za pomocg wstepnie naciggnietej sprezyny. W celu naprezenia gasienicy nalezy
poluzowac nakretke oznaczong jako (A) i (B) na rysunku 16. Nastepnie dokreci¢ nakretki D i E oraz przytrzymacé
Sruby C (lub odwrotnie). Spowoduje to pociggniecie srub (rysunek 16, (C)) i ptyty regulacyjnej do Srodka
gasienicy oraz przesuniecie przedniego kota gasienicy do przodu. Naprezy¢ nakretki wystarczajaco, tak aby
wyprostowac gasienice wzgledem jej ramy, a odstep wynidst 85-90 mm. Rdwnomiernie dokrecié obie nakretki.
Po regulacji dokreci¢ nakretki A i B.

9.2 Przeglad konstrukcji mechanicznych, uktadéw hydraulicznych i elektrycznych
Mechaniczna konstrukcje maszyny, zablokowanie sworzni potgczenia przegubowego oraz zamocowanie i
zablokowanie platformy nalezy sprawdza¢ wzrokowo podczas codziennego przegladu. Nalezy réwniez
sprawdzi¢ wzrokowo stan ztgczy hydraulicznych, wezy, rur, sitownikéw i zawordw. Sprawdzi¢ pod katem

wyciekdw oleju. Codziennie nalezy réwniez sprawdzaé stan kabli i skrzynek elektrycznych.

Uszkodzone, pekniete lub brakujgce czesci nalezy naprawié przed uruchomieniem maszyny.
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9.3 Wysiegnik teleskopowy

Naprezenie tancuchéw na wysiegniku teleskopowym nalezy sprawdza¢ codziennie. Ptytka wskaznika musi
znajdowac sie w obrebie oznaczen na stalowej ostonie pod nig po obu stronach wysiegnika.

-

|

Rysunek 18. Zblizenie wskaznika

Stan i luz podktadek ciernych wysiegnika teleskopowego nalezy sprawdzac co roku, a podktadki $cieralne
wymieniaé co najmniej raz na 5 lat. Grubos¢ podktadek Scieralnych na wylocie wysiegnika teleskopowego od
spodu musi przekracza¢ 20 mm (rysunek 17 (1)) i 19 mm (rysunek 17 (2)). Jesli sg zuzyte w wiekszym stopniu,
wszystkie podktadki Scieralne, w tym te wewnatrz wysiegnika na drugim koricu, muszg zosta¢ wymienione.
Wymaga to demontazu wysiegnika teleskopowego.

NOTICE

tancuchy kot pasowych wysiegnikéw teleskopowych, ich kota pasowe i elementy mocujgce nalezy wymienic
podczas przegladu gtéwnego co 10 lat (patrz 9.1.2).

9.4 Sruby tozyska obrotu z wiericem zebatym

Moment dokrecania srub mocujgcych M16 fozyska obrotu z wiericem zebatym wynosi 230 Nm. Nalezy go
sprawdzaé co roku, a Sruby nalezy wymieniaé co 5 lat. W przypadku poluzowania sruby nalezy jg wymieni¢ na
nowa.
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9.5 Nasmarowanie

Smarowanie maszyny jest niezwykle wazne w celu zapobiezenia zuzyciu potgczen. Wiekszos¢ potaczen jest
bezobstugowa, jednak tozysko obrotu z wiericem zebatym nalezy smarowac zgodnie z harmonogramem
konserwacji smarem zawierajgcym dodatek EP (do pracy przy skrajnych cisnieniach). tozyska przegubow we
wszystkich sitownikach hydraulicznych i sworznie ustalajace potozenie ptyty podpory wysuwnej nalezy
smarowac zgodnie z harmonogramem konserwacji.

9.5.1 Schemat smarowania

Punkty smarowania tozysk przegubdéw cylindréw hydraulicznych oraz sworzni ustalajgcych potozenie ptyty
podpory wysuwnej zaznaczono na rysunku 19.

Rysunek 19. Schemat smarowania
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9.5.2 Smarowanie tozyska obrotu z wiericem zebatym

tozysko obrotu z wiencem zebatym nalezy smarowac co miesigc. Nalezy zauwazy¢, ze fozysko obrotu z
wiencem zebatym ma cztery (4) oddzielne punkty smarowania (rysunek 20), ktére nalezy smarowac
indywidualnie. Po przeciwnej stronie przektadni slimakowej fozyska obrotu z wiericem zebatym znajduje sie
$ruba odcigzajgca (rysunek 21), ktérg nalezy otworzyé podczas smarowania tozyska obrotu z wiericem
zebatym, aby zapobiec zsunieciu sie uszczelki. Obok akumulatora z boku tozyska obrotu z wiericem zebatym
znajduja sie 3 punkty smarowania, ktdre sg potgczone z przektadnig Slimakows i jej fozyskami. Jeden (1) punkt
smarowania, ktéry znajduje sie na gérze tozyska obrotu z wiencem zebatym (otwdr w podstawie) jest
potaczony z tozyskami kulkowymi pierscieni. W przypadku tego punktu smarowania nalezy naktadaé smar na
catym obwodzie tozyska obrotu z wiericem zebatym. W tym celu natozy¢ smar i obrdci¢ o mniej wiecej 20°, po
czym ponownie natozy¢ smar. Kontynuowac do catkowitego nasmarowania fozyska obrotu z wiericem zebatym
(360°).

Rysunek 20. Punkty smarowania tozyska obrotu z wienncem zebatym

zebatym
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9.5.3 Smarowanie kota pasowego taricucha wysiegnika teleskopowego i przeglad taricucha

Para tancuchéw pidrowych stuzy do poruszania wysiegnikiem teleskopowym. Kota pasowe nalezy smarowac co
miesigc.

Rysunek 22. Punkt smarowania kota Rysunek 23. Punkty smarowania kota

pasowego farcucha ukfadu teleskopowego pasowego faricucha uktadu teleskopowego
na koncu platformy roboczej na koncu ciegna dolnego i gérnego
wysiegnika

Do smarowania két pasowych faiicucha uktadu teleskopowego stuzg trzy punkty smarowania zaznaczonych na
zdjeciach 22 i 23. Punkty smarowania znajdujg sie na koricach wysiegnika gdrnego i pierwszego wysiegnika
teleskopowego. Punkt smarowania na korncu platformy roboczej jest zawsze widoczny, natomiast punkty
smarowania na gérnym koncu wysiegnika znajdujg sie pod wiazem serwisowym.

9.5.4 Smarowanie wysiegnikéw teleskopowych

Powierzchnie $lizgowe wysiegnikow teleskopowych (dolna powierzchnia, rysunek 24) nalezy smarowaé
podczas comiesiecznego smarowania wodoodpornym smarem (np. Mobil XHP 222). Smar nalezy nanies$¢ na
dolng powierzchnie wysiegnika srodkowego i wysiegnika na powierzchni o szerokosci okoto 30 mm mierzonej
od kazdej krawedzi bocznej i na catej widocznej dtugosci wysiegnikdw przy petnym wysunieciu uktadu
teleskopowego. Naktadaé na powierzchnie tylko cienkg warstwe (<1 mm) smaru, uzywajgc np. pedzla.

*

i

Rysunek 24. Szerokos$¢ nasmarowanej powierzchni na srodkowym wysiegniku i przedtuzeniu zaznaczona czerwonymi liniami
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9.6 Postepowanie z paliwem i tankowanie

Rysunek 25. Korek zbiornika paliwa

Sprawdzié poziom paliwa i w razie potrzeby uzupetnié
(korek wlewu paliwa, rysunek 25 (1)). Platforma dostepowa
jest wyposazona w silnik wysokoprezny Kubota. Nalezy
stosowac wytgcznie olej napedowy do silnikdw
wysokopreznych. Stosowanie innych paliw jest zabronione.
Wiecej informacji podano w instrukcji producenta silnika.

Nie nalezy dopuszcza¢ do opréznienia zbiornika paliwa. Jesli
tak sie stanie, zatankowac i normalnie uruchomi¢ ponownie
za pomocg przycisku uruchomienia. Jesli silnik nie uruchomi
sie za pierwszym razem, po krotkiej przerwie uruchomic
ponownie.

Zbiornik paliwa nalezy sprawdzaé pod katem
zanieczyszczen i czysci¢ w razie potrzeby.

9.7 Wymiana oleju hydraulicznego i filtra oleju hydraulicznego

Rysunek 27. Filtr prézniowy

Wymiane oleju hydraulicznego mozna wykonac przez filtr ssgcy
lub przez korek zbiornika oleju hydraulicznego (rysunek 26 (1)),
uzywajgc pompy ssgcej. Filtr prézniowy znajduje sie w dolnej
czesci obudowy za klapa serwisowg (rysunek 27). Olej hydrauliczny
mozna spuscic, otwierajgc ztgczke filtra prézniowego. Objetos¢
wymiany oleju wynosi 35 litrow.

Filtr powrotny oleju hydraulicznego (rysunek 26 (2)) znajduje sie
na goérze zbiornika oleju hydraulicznego z tytu podwozia. Aby
wymienic filtr, nalezy otworzy¢ pokrywe obudowy filtra i wymienic
wktad filtra na nowy. Wktad filtra nalezy zamontowad otworem do
gory. Nastepnie nalezy zatozy¢ pokrywe z powrotem na obudowe
filtra. Przed ponownym zamontowaniem pokryw na maszynie
upewnié sie, ze nie ma wyciekdw.

Rysunek 28. Filtr powrotny oleju
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9.8 Poziom oleju hydraulicznego

Sprawdzenie poziomu oleju hydraulicznego umozliwia pretowy wskaznika poziomu w pokrywie filtra (rysunek
26 (1)). Przy platformie dostepowej w potozeniu transportowym (wysiegniki opuszczone, a podpory wysuwne
catkowicie podniesione) poziom oleju powinien siega¢ gérnego oznaczenia na pretowym wskazniku.

9.9 Regulacja uktadu hydraulicznego

Centralne cisnienie hydrauliczne jest regulowane proporcjonalnie za pomoca elektrycznego zaworu
bezpieczenstwa sterowanego przez sterownik logiczny platformy dostepowej. Zawdr nadmiarowy cisnieniowy
silnika napedowego o podwadjnej predkosci jest ustawiony fabrycznie na poprawng wartos¢ i zwykle nie
wymaga regulacji. Regulacje zaworu nadmiarowego cisnienia centralnego i zaworu nadmiarowego cisnienia
napedu o podwdjnej predkosci mozna sprawdzi¢ na wyswietlaczu na dolnym panelu sterowania. Centralne
ci$nienie hydrauliczne i ciSnienie napedu o podwdjnej predkosci mozna réwniez sprawdzi¢ z punktéw pomiaru
ci$nienia w kolektorze pompy. Kolektor pompy znajduje sie nad zbiornikiem oleju hydraulicznego z tytu
podwozia, pod ostonami.

Wszystkie sitowniki wysiegnika majg dwa zawory sterujgce obcigzeniem, a sitowniki podpdér wysuwnych maja
jeden zawor blokujacy i jeden zawor sterujacy obcigzeniem, ktére zapobiegajg ruchowi sitownika
hydraulicznego, na przyktad w przypadku pekniecia weza hydraulicznego. Zawory regulacji obcigzenia sg
ustawione fabrycznie i nie wolno zmieniac ich regulacji!

9.10 Wymiana oleju przektadniowego silnika napedowego

Przesunac silniki napedowe tak, aby tekst z boku silnika napedowego byt poziomy. W tej pozycji korek
spustowy oleju znajduje sie w najnizszym potozeniu (rysunek 29, 3), a otwér wlewu znajduje sie na gérze
(rysunek 29, 1). Srodkowa $ruba (rysunek 29, 2) stuzy do sprawdzania poziomu oleju. Podczas napetniania
olejem $rodkowa $ruba powinna by¢ otwarta, a poprawny poziom oleju zostaje osiggniety, gdy olej siegnie
srodkowej sruby. Objetosc oleju wynosi 0,6 litra.

Rysunek 29. Wymiana oleju przektadniowego silnika napedowego
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9.11 Diagnostyka i sprawdzanie kodéw btedow

Platforma dostepowa wykonuje automatyczny test diagnostyczny zawsze po wigczeniu gtéwnego wytgcznika i
zwolnieniu przycisku zatrzymania awaryjnego. Jesli podczas sprawdzania wystgpig jakiekolwiek btedy, jest to
sygnalizowane symbolem na pierwszej stronie ,Home” (Strona gtdéwna) wyswietlacza (rysunek 30). Aby znalez¢
doktadng przyczyne btedu, nalezy przejs¢ do ,,Menu” i wybra¢ na wyswietlaczu ,Self Test Diagnostics”
(Diagnostyka autotestu) (rysunek 31).

Jiagnostic I
If Test Diagnostics (quick) | Fall

Platform tilt down K26
Platform tilt up K27
Lower boorn emergency loweri

Main pressure < 50 bar N/A
Press OK-button for 2 s to start and during test.

Start motor to enable extended self test. .

Rysunek 30. Symbol btedu diagnostycznego na stronie ,,Home” Rysunek 31. Btad na stronie ,Self Test Diagnostics” (Diagnostyka
(Strona gtéwna) autotestu)

Pamiec btedéw platformy dostepowej mozna sprawdzi¢ w ,Menu” (rysunek 32), wybierajgc opcje ,Error
Memory” (Pamieé btedéw) (rysunek 33). Jezeli w pamieci znajduja sie kody btedéw, przed uruchomieniem
maszyny nalezy sprawdzi¢ przyczyne ich powstania.

Self Test Diagnostics
Hour Meter
10-Monitor

Service Tools

Rysunek 32. Strona ,Menu” Rysunek 33. Strona ,,Error Memory” (Pamie¢ btedéw)
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9.12 Sterowanie konfiguracjg podpory wysuwnej

Przed przystapieniem do obstugi platformy dostepowej nalezy zawsze sprawdzaé konfiguracje wysiegnika
podpory wysuwne;j.

Sprezynowe sworznie przytrzymujgce ptyty podpory wysuwnej powinny poruszaé sie swobodnie. W przypadku
zablokowania sworznia przez kontynuacjg pracy nalezy go naprawic.

Gdy wysiegnik podpory wysuwnej nie znajduje sie nad ziemig, zétta kontrolka na przetgczniku indukcyjnym
wysiegnika podpory wysuwnej powinna by¢ aktywna. Gdy wysiegnik znajdzie sie na ziemi, kontrola powinna
zgasnac. Dziatanie przetgcznikdw indukcyjnych wysiegnika podpory wysuwnej mozna sprawdzi¢ na drugiej
stronie ,Home” (Strona gtéwna) wyswietlacza (rysunek 34). Strzatki géra / dét na wyswietlaczu umozliwiajg
wybor réznych stron ,Home” (Strona gtéwna). Gdy wysiegnik znajduje sie na ziemi, jest to sygnalizowane
zielonym symbolem na tym wysiegniku. Gdy wysiegnik podpory wysuwnej nie znajduje sie nad ziemig,
informuje o tym czerwony symbol. Nachylenie podwozia mozna sprawdzi¢ na tej samej stronie.

Zagrozenie wywrdceniem sie!

Jezeli sterowanie konfiguracja podpory wysuwnej nie dziata poprawnie, korzystanie z platformy dostepowej
jest zabronione do czasu usuniecia awarii / usterki.
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9.13 Podzespoty kontrolujace przecigzenie

Zagrozenie wywroceniem sie!

Uktad kontroli przecigzenia zostat ustawiony fabrycznie na poprawne wartosci i
surowo zabrania sie zmiany jego ustawien.

NIE WOLNO PRZECIAZAC PLATFORMY DOSTEPOWE)!

Mechanizm kontroli przecigzenia znajduje sie pomiedzy platforma robocza a
wspornikiem platformy (rysunek 35). Obcigzenie platformy roboczej jest mierzone
za pomocg czujnika obcigzenia (rysunek 35 (1)) z pomiarem dwukanatowym
opartym na tensometrach. Oba kanaty pomiarowe sg kalibrowane zgodnie z obcigzeniem pustej platformy
robocze;j.

o

Rysunek 35. Czujnik obcigzenia Rysunek 36. Obcigzenie platformy roboczej na wyswietlaczu

Maksymalne obcigzenie platformy roboczej jest ustawione na 250 kg. Obcigzenie platformy roboczej mozna
sprawdzi¢ na pierwszej stronie ,,Home” (Strona gtéwna) na wyswietlaczu (rysunek 36). Podczas sprawdzania
obcigzenia platformy platforma robocza musi znajdowad sie w potozeniu poziomym. Jezeli wartos$¢ obcigzenia
platformy roboczej znacznie sie rézni (powyzej 5 kg) przy pustej platformie, czujnik nalezy skalibrowaé. Nalezy
skontaktowac sie z lokalnym autoryzowanym warsztatem firmy Leguan.

W sytuacji przecigzenia uzycie wysiegnikow jest zablokowane. Sygnalizujg to alarm dzwiekowy i miganie
czerwonej kontrolki na platformie roboczej (rysunek 7 (14)) oraz na wyswietlaczu na dolnym panelu
sterowania (rysunek 8 (5)).

- Nalezy usungé nadmierne obcigzenie z platformy roboczej.

- Alarmy zostang WYLACZONE.

- Korzystanie z wysiegnikdw staje sie ponownie mozliwe po usunieciu obcigzenia z platformy.

Czujnik obcigzenia nalezy regularnie sprawdza¢ pod katem uszkodzen fizycznych. Uszkodzenie moze
spowodowac btedne wartosci czujnika. Jesli czujnik wymaga wymiany z powodu usterki lub uszkodzenia, sruby
nalezy dokreci¢ momentem 150 Nm.
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9.14 Monitorowanie potozenia platformy dostepowej

Platforma dostepowa jest wyposazona w cztery (4) czujniki potozenia. Jeden z czujnikdow znajdujacy sie
wewnatrz dolnego panelu sterowania mierzy nachylenie podwozia. Trzy pozostate czujniki znajduja sie w
konstrukcji wysiegnika. Jeden znajduje sie w dolnym wysiegniku na gérnym korcu sitownika (rysunek 37),
jeden wewnatrz gérnego wysiegnika pod klapg serwisowg (rysunek 38) i jeden w wysiegniku zurawia na
dolnym konicu sitownika pod ostong ochronng (rysunek 39).

Rysunek 38. Czujnik potozenia gérnego wysiegnika

54



Rysunek 39. Czujnik potozenia wysiegnika zurawia

Czujniki te mierza kat wysiegnikdw i dtugos¢ wysiegnika teleskopowego. Czujniki te mierza réwniez potozenie
transportowe wysiegnika. Wszystkie czujniki potozenia sg kalibrowane fabrycznie i zwykle nie ma potrzeby
zmiany ich kalibracji.

Jedli czujnik wymaga wymiany, nalezy go takze skalibrowacd. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym
autoryzowanym warsztatem serwisowym firmy Leguan.

9.15 Predkosci ruchu wysiegnika

Sterownik logiczny platformy dostepowej w sposdb ciggty oblicza i ogranicza predkos¢ ruchu wysiegnikow. Test
predkosci ruchu wysiegnika jest wykonywany przez maksymalnie doktadne przeanalizowanie wszystkich
ruchéw wysiegnika za pomocg elementéw sterujgcych platformy roboczej. Przekroczenie dopuszczalnej
wartosci granicznej predkosci ruchu wysiegnikow jest sygnalizowane kodem btedu na wyswietlaczu (patrz
9.11).

Jedli predkos¢ ruchu wysiegnika przekracza wartosci graniczne, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
autoryzowanym warsztatem serwisowym firmy Leguan.
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9.16 Testowanie zaworow bezpieczenstwa

Zawory bezpieczenstwa platformy dostepowej nalezy sprawdzaé co roku. Zywotno$é zawordw bezpieczeristwa
wynosi 30 lat, a po uptywie tego okresu nalezy je wymienic. Platforma dostepowa jest wyposazona w
wewnetrzny test diagnostyczny stuzacy do testowania zawordw.

1. Uruchomic¢ silnik, ustawi¢ podpory wysuwne na podfozu i wypoziomowaé podwozie. Sprawdzi¢, czy
wysiegniki znajdujg sie w potozeniu transportowym.

2. Odizolowac otoczenie platformy dostepowej i upewnic sie, ze wystepuje wolna od przeszkdd

przestrzen do przesuniecia wysiegnika teleskopu o mniej wiecej jeden metr (wysiegnik teleskopu

bedzie poruszat sie na niewielkg odlegtos¢ podczas testu).

Wybra¢ dolne elementy sterujgce.

Wybierz na wyswietlaczu opcje ,Menu” -> ,Self Test Diagnostics” (Diagnostyka autotestu).

Upewnic sig, ze pracuje silnik spalinowy lub elektryczny.

Nacisngac i przytrzymac przycisk ,,0k” na wyswietlaczu do zakonczenia testu. Test potrwa okoto 30

sekund, a przycisk musi pozostawac wcisniety przez caty czas trwania testu. Zwolnienie przycisku

podczas testu spowoduje przerwanie testu i rozpoczecie testu od poczgtku po ponownym nacisnieciu
przycisku ,,ok”.

7. Po zakonczeniu testu pomysiny wynik jest wskazywany na wyswietlaczu zielonym napisem ,Pass”
(Powodzenie), a wynik pomyslny — czerwonym tekstem ,,Fail” (Niepowodzenie).

8. Jesli test zakonczyt sie pomysinie, po przesunieciu wysiegnikdéw z powrotem do potfozenia
transportowego mozna kontynuowac prace platformy dostepowej. Jesli test zakonczyt sie
niepowodzeniem, nalezy przejrzec liste na wyswietlaczu i znalezé punkt testu, ktéry zakonczyt sie
niepowodzeniem, a nastepnie wykona¢ wymagane naprawy. Eksploatacja platformy dostepowej
jest zabroniona do czasu wykonania naprawy i uzyskania pomysinego wyniku testu.

oukWw

LéstSelfTest iagnostics (quick) Pass

Service Schedule
Current Errors
Error Memory

main pressure 0 bar “Pass
eed pressure 0 bar Pass
Hydraulic dump valve K1 “Pass
Hydraulic dump valve K2 ‘Pass
Pressure relief valve K3 Pass
10-Monitor Left drive forward K4 Pass
T i it 3 Press OK-button for 2 s to start and during test
Start motor to enable extended self test.

Rysunek 40. Wybér ,Menu” na wyswietlaczu Rysunek 41. Wybdr ,Self Test Diagnostics” (Diagnostyka
autotestu)
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9.17 Przypomnienie o serwisie

Na wyswietlaczu dolnego panelu sterowania jest wyswietlane przypomnienie o serwisie. Kiedy bedzie zblizat
sie kolejny serwis, po uaktywnieniu przetgcznika gtdwnego na pierwszej stronie ,Home” (Strona gtéwna)
zostanie wyswietlony informujacy o tym symbol (rysunek 42). Odczyt godziny obok symbolu wskazuje czas
pracy do nastepnego serwisu. W miare zblizania sie serwisu kolor symbolu ulegnie zmianie najpierw na
pomaranczowy, a na koniec na czerwony.

Aby sprawdzi¢ wymagany serwis, nalezy wybraé opcje ,Service Schedule” (Harmonogram serwisu) (rysunek
43) w obszarze ,,Menu”. S3 tam wymienione nastepujace czynnosci serwisowe:
»Diesel motor” (Silnik wysokoprezny): wymiana oleju w silniku wysokopreznym, filtr oleju w silniku
wysokopreznym i filtry paliwa (przez pierwsze 50 godz. serwis dotyczy tylko oleju w silniku
wysokopreznym i filtréw oleju)
- ,Hydraulic oil return filter” (Filtr powrotny oleju hydraulicznego): wymiana filtra powrotnego oleju
hydraulicznego
- ,Hydraulic oil” (Olej hydrauliczny): wymiana oleju hydraulicznego

»Service Schedule” (Harmonogram serwisu): uwzglednia tylko godziny pracy, a nie czas, ktéry uptynat od
ostatniego serwisu, dlatego nalezy to rozpatrywaé oddzielnie. Po wykonaniu serwisu maszyny wybrac¢ w
obszarze ,Service Schedule” (Harmonogram serwisu) wiersz odpowiadajgcy wykonanemu serwisowi i
zresetowac licznik, przytrzymujgc przycisk ,,0k”.

Leguan 225

3 __T.yna_nf_semce service Time to next Service
motor (ail + filters) 487h
Hydraulu: oil return filter 478h
Hydraulic ail 9978 h

Reset service hour meter by holding down
OK-button for 2 s.
After reset, the service time is automatically
saved to memory.

ysk 42. Symbl przypomnienia o serwisie - Rysunek 43. Lista ,Service Schedule” (Harmonogram serwisu)
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9.18 Bezpieczniki

Bezpieczniki maszyny znajdujg sie wewnatrz dolnej skrzynki sterowniczej (rysunek 44). Nie wolno przekracza¢
oryginalnej obcigzalnosci dopuszczalnej bezpiecznika!

1. Bezpieczniki urzadzen sterujacych, napiecie przy uaktywnionym przetgczniku gtéwnym
2. Bezpieczniki do urzadzen sterujgcych, napiecie zawsze, nawet gdy przetgcznik gtdwny jest wytgczony
3. Bezpieczniki zapasowe

Rysunek 44. Bezpieczniki platformy dostepowej
9.19 Sprawdzenie akumulatora

Oryginalny akumulator platformy dostepowe;j jest bezobstugowy. W celu zapewnienia rozruchu i bezpiecznej
pracy akumulator nalezy regularnie sprawdzac. Nalezy regularnie sprawdzac i czysci¢ zaciski akumulatora.
Ponadto nalezy sprawdzac stan i zamocowanie kabli akumulatora oraz izolatoréw zaciskéw. Sprawdzié, czy
kable akumulatora nie ocierajg sie o zadne ostre krawedzie. Ponadto sprawdzi¢ stan i zamocowanie odtgcznika
akumulatora oraz jego kabli. Akumulator znajduje sie z tytu obudowy platformy dostepowe]. Sprawdzi¢ poziom
natadowania akumulatora i w razie potrzeby natadowad. Napiecie akumulatora jest wyswietlona na pierwszej
stronie ,Home” (Strona gtéwna) na wyswietlaczu (rysunek 45).

A 4 oK

Rysunek 45. Napiecie akumulatora na wyswietlaczu
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9.20 Postepowanie z akumulatorem

- Akumulator zawiera zracy kwas siarkowy, dlatego nalezy obchodzi¢ sie z akumulatorem ostroznie.
Podczas obstugi akumulatora nalezy nosi¢ odziez ochronng i okulary ochronne.

- Unikaé kontaktu z odziezg lub skérg; w przypadku dostania sie elektrolitu na skére lub ubranie sptukac
duzg iloscig wody.

- W przypadku kontaktu z oczami ptuka¢ duzg iloscig wody przez co najmniej 15 minut i natychmiast
wezwac lekarza.

- Podczas obstugi akumulatora nie wolno palic.

- Nie dotykac zaciskéw akumulatora ani przewodéw narzedziami, ktére mogg powodowac iskrzenie.

- Aby unikng¢ emisji iskier, zawsze odfgczac najpierw przewdd (-), a podtgczac go jako ostatni.

9.21 Postepowanie z paliwem i produktami naftowymi

- Nie wolno dopuszcza¢ do wyciekéw oleju na podtoze.

- Stosowac olej jakosci zalecanej przez producenta. Nie mieszac ze sobg olejow réznych typdw i/lub
marek.

- Podczas pracy z olejem nalezy zawsze nosi¢ odpowiedni sprzet ochronny.

- Przed tankowaniem zawsze wytgczac silnik spalinowy / elektryczny i odtgczac od sieci zasilajgce;j.

- Uzywac wytgcznie paliw zalecanych przez producenta silnika. Nie miesza¢ zadnych dodatkéw z
paliwem.

- W przypadku dostania sie paliwa lub oleju do oczu, ust lub otwartej rany natychmiast przemy¢ duzg
iloscig wody lub odpowiedniego ptynu i wezwaé lekarza.

AWARNING Ryzyko wnikniecia ptynu w skore!

Nie szuka¢ rekoma wyciekow z uktadu pod cisnieniem!

Weze i podzespoty hydrauliczne nalezy sprawdzac tylko przy wytgczonym silniku i po

usunieciu cisnienia z uktadu hydraulicznego. Nie uruchamia¢ maszyny w przypadku
\ stwierdzenia usterek lub nieszczelnosci w ukfadzie hydraulicznym. Wytrysniecie

ptynu hydraulicznego moze spowodowac oparzenia lub spenetrowac skore i

doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata. W przypadku wnikniecia ptynu hydraulicznego pod skore
natychmiast skonsultowac sie z lekarzem. Starannie umy¢ wodg z mydtem kazdg czes¢ ciata, ktora miata
kontakt z olejem hydraulicznym. Olej hydrauliczny jest rowniez szkodliwy dla srodowiska — nalezy zapobiegac
wyciekom oleju. Stosowac wytacznie olej hydrauliczny typu zatwierdzonego przez producenta.

Nie wolno manipulowaé podzespotami hydraulicznymi znajdujgcymi sie pod cisnieniem, poniewaz w przypadku
awarii ztgczki lub wytrysniecia z podzespotu ptynu hydraulicznego pod wysokim cisnieniem moze dojs¢ do
przewrdcenia sie maszyny i powaznych obrazen ciata. Nie uruchamia¢ maszyny w przypadku stwierdzenia
usterek w uktadzie hydraulicznym.

Sprawdzié¢ weze hydrauliczne pod katem ewentualnych peknieé i zuzycia. Monitorowac zuzycie wezy i
przerwac prace, jesli zewnetrzna warstwa ktéregokolwiek z wezy ulegnie zuzyciu. Sprawdzic bieg wezy, w razie
potrzeby wyregulowacé zaciski wezy, aby zapobiec otarciom. Weze hydrauliczne majg okreslong zywotnos¢, a
data waznosci jest podana na wezach. Po uptywie tej daty konieczna jest wymiana. W przypadku
wystepowania oznak wycieku oleju podtozy¢ kawatek tektury pod prawdopodobne miejsce wycieku w celu
zlokalizowania go.

W przypadku stwierdzenia usterki nalezy natychmiast przerwac eksploatacje platformy dostepowej i naprawic
w3z lub podzespdt. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym autoryzowanym warsztatem serwisowym firmy
Leguan.
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10. INSTRUKCJE NAPRAW

10.1 Spawanie

ADANGER

Ryzyko uszkodzenia konstrukcji!

Zabrania sie dokonywania zmian konstrukcyjnych i strukturalnych niniejszej platformy dostepowej bez
pisemnej zgody producenta.

Wszystkie no$ne czesci stalowe sg produkowane z blachy S650MC (EN 10149-2), blachy S420MC EN10149 i
rury S355J2H EN10219.

Naprawy spawalnicze mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez profesjonalnych spawaczy. Podczas spawania
nalezy stosowac wytgcznie metody i dodatki odpowiednie dla wyzej wymienionych gatunkdw stali.

Poziom jakosci D niezgodnosci spawalniczych wedtug normy SFS EN-ISO 5817 jest odpowiedni dla wszystkich
spawodw, z wyjatkiem czesci nosnych.

Czesci nos$ne sg zamiast spawania zwykle zawsze wymieniane na nowe, a hawet drobne naprawy
spawalnicze wymagaja zgody producenta.

Przed spawaniem nalezy zdjg¢ i zakry¢ zaciski plus (+) i minus (-) akumulatora. Odtgczy¢ wszystkie ztacza
sterownikdéw logicznych (rysunek 46). Podtgczy¢ zacisk uziomowy urzgdzenia spawalniczego bezposrednio do
czesci przeznaczonej do spawania. Nie dotykac sterownikow logicznych ani kabli elektrycznych elektroda
spawalniczg ani zaciskiem uziomowym urzadzenia spawalniczego. Zabezpieczyé sterowniki logiczne przed
odpryskami spawalniczymi.

(|

/.
¥ / o

Rysunek 46. Ztacza sterownika logicznego wewnatrz dolnej skrzynki steroWﬁiczej
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11. INSTRUKCJE DOTYCZACE TYMCZASOWEGO PRZECHOWYWANIA

- Kabel bieguna + akumulatora nalezy odtgczy¢, jesli planowane jest przechowywanie platformy
dostepowej przez okres diuzszy niz jeden miesigc.

- Platforme dostepowa nalezy przykry¢ i w miare mozliwosci przechowywaé w pomieszczeniu lub pod
zadaszeniem, w miejscu niedostepnym dla oséb nieupowaznionych.

- Ewentualne wycieki podczas przechowywania nie mogg powodowac powstania $ciekéw lub
podobnych probleméw srodowiskowych.

- Po dtugim okresie przechowywania nalezy wykonaé niezbedne przeglady i czynnosci konserwacyjne
zgodnie z harmonogramem serwisow.

NOTICE

Patrz rowniez instrukcje producenta silnika dotyczace przechowywania silnika.
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12. INSTRUKCJA UTYLIZACJI PLATFORMY DOSTEPOWEJ

Po zakonczeniu cyklu zycia platform dostepowych nalezy je zdemontowac i zutylizowac w sposéb przyjazny dla
srodowiska.
- Akumulator i inne elementy elektroniczne nalezy poddac recyklingowi lub zutylizowac zgodnie z
lokalnymi przepisami.
- Olejeiinne ptyny nalezy zebra¢ i poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami.
- Czesci plastikowe nalezy poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami.
- Czesci metalowe nalezy podda¢ recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami.
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13. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W ponizszej tabeli przedstawiono mozliwe awarie i usterki platformy dostepowej oraz sposoby ich naprawy.

PROBLEM

PRZYCZYNA

DZIAtANIA NAPRAWCZE

Silnik nie uruchamia sie po
nacisnieciu przycisku
uruchomienia.

(silnik spalinowy lub elektryczny)

Przycisk zatrzymania awaryjnego
jest wcisniety.

Przetacznik kluczykowy zaptonu
znajduje sie w potozeniu ,,0” lub
wybrano inne stanowisko
sterowania.

Bezpiecznik ulegt przepaleniu.

Zwolni¢ wszystkie przyciski
zatrzymania awaryjnego.

Wybraé biezgce stanowisko
sterowania.

Wymieni¢ bezpiecznik (patrz 9.18).
Jesli problem bedzie sie powtarzat,
okresli¢ jego przyczyne.

Silnik spalinowy nie uruchamia sie
po nacisnieciu przycisku
uruchomienia. (Patrz réwniez
instrukcja producenta silnika).

Silnik jest zbyt zimny.

Zbiornik paliwa jest pusty.

Wyczerpany akumulator
rozrusznika.

Problem z dostarczaniem paliwa.

Problem z wlotem powietrza.
Przycisk uruchomienia jest
uszkodzony.

Dzwignia paliwa jest w potozeniu
zamkniecia.

Uruchomi¢ ponownie. Maksymalny
czas pracy Swiec zarowych wynosi
15 sekund (patrz 5.1.1).

Uzupetnic¢ zbiornik (patrz 9.6).

Natadowac akumulator,
podtaczajgc wtyczke 230 V lub
uzywajac kabli rozruchowych. W
razie potrzeby wymienic
akumulator.

Sprawdzi¢ zbiornik paliwa,
przewody paliwowe, filtr paliwa i

pompe paliwa.

Wyczyscié lub w razie potrzeby
wymienic filtr powietrza.

Sprawdzi¢ okablowanie, wymienié
przycisk.

Otworzy¢ dzwignie paliwa.
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PROBLEM

PRZYCZYNA

DZIAtANIA NAPRAWCZE

Silnik elektryczny nie uruchamia sie
po nacisnieciu przycisku
uruchomienia.

Kabel sieciowy nie jest podfaczony
do sieci elektryczne;j.

Zadziatat wytgcznik
réznicowoprgdowy (RCD).

Wyczerpany akumulator
rozrusznika.

Przycisk uruchomienia jest
uszkodzony.

Podtgczyé wtyczke do gniazda
$ciennego 230V / 16 A (patrz 4.4).

Podnies¢ przetgcznik na wytaczniku
réznicowoprgdowym (patrz 4.4)

Natadowa¢ akumulator,
podtaczajgc wtyczke 230 V lub
uzywajac kabli rozruchowych. W
razie potrzeby wymienié
akumulator.

Sprawdzi¢ okablowanie, wymienié
przycisk.

Silnik elektryczny nagle zatrzymuje
sie podczas pracy.

Brak pradu.

Przycisk zatrzymania awaryjnego
jest aktywny.

Wytgczyt sie przekaznik
przecigzenia termicznego silnika
elektrycznego (F41) w skrzynce
przytaczeniowe;.

Bezpiecznik ulegt przepaleniu.

Usterka potaczenia w sieci lub
okablowaniu 12 V.

Obnizy¢ wysiegniki za pomocga
funkcji obnizania awaryjnego.
Sprawdzié, czy w sieci jest prad.

Zwolni¢ wszystkie przyciski
zatrzymania awaryjnego.

Poczeka¢ ok. 5 min i uruchomié
silnik — przekaznik automatycznie
powrdci do stanu WEACZENIA.
Okresli¢ przyczyne przecigzenia.

Wymieni¢ bezpiecznik (patrz 9.18).
Jesli problem bedzie sie powtarzat,

okresli¢ jego przyczyne.

Sprawdzi¢ napiecia i okablowanie.

Mechanizmy nie dziatajg, mimo ze
pracuje silnik spalinowy /
elektryczny.

Awaria uktadu hydraulicznego —
np. niesprawna pompa
hydrauliczna.

Przecigzenie platformy.

Sprawdzi¢ cisnienie hydrauliczne.
W przypadku braku funkcji kontroli
cisnienia zaworu bezpieczenstwa
pompy hydrauliczne;j.

Usungc przecigzenie.
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PROBLEM

PRZYCZYNA

DZIAtANIA NAPRAWCZE

Woysiegnik samoczynnie obniza sie.

Zanieczyszczenia w zaworze
kontroli obcigzenia lub uszkodzony
zawor.

Zanieczyszczenia w zaworze
awaryjnego obnizania lub

uszkodzony zawor.

Uszczelki sitownika sg uszkodzone.

Oczysci¢ zawor sprezonym
powietrzem, a jesli to nie pomoze,
wymienic zawor.

Oczysci¢ zawor sprezonym
powietrzem, a jesli to nie pomoze,

wymienic zawor.

Wymienic uszczelki sitownika.

Podpora wysuwna nie zapewnia
podparcia.

Sprawdzié, czy podtoze zapewnia
oparcie.

Powietrze w sitownikach podpory
wysuwnej.

Zanieczyszczenia w zaworze
kontroli obcigzenia lub uszkodzony
zawor.

Wadliwe uszczelnienia sitownika
podpory wysuwnej.

Umiesci¢ dodatkowe ptyty
podtrzymujace pod podporami
wysuwnymi lub przemiescic¢
maszyne w inne miejsce.

Kilkakrotnie przesung¢ podpory
wysuwne catkowicie w gore i w dot.

Oczyscié zawor sprezonym
powietrzem, a jesli to nie pomoze,

wymienic zawor.

Wymienic uszczelki sitownika.

Platforma sama przechyla sie do
tytu, gdy wysiegniki sg opuszczone
na wsporniki transportowe.

Powietrze w uktadzie
hydraulicznym.

Zanieczyszczenia w zaworze
kontroli obcigzenia lub uszkodzony
zawor.

Uszczelki sitownika sg uszkodzone.

Uruchomic silnik spalinowy lub
elektryczny, przemiesci¢ platforme
do skrajnych potozen kraicowych.
Jedli to nie pomoze, odpowietrzyé
uktad samopoziomowania
platformy (w sitownikach
samopoziomowania znajdujg sie
Sruby odpowietrzajgce).

Oczysci¢ zawor sprezonym
powietrzem, a jesli to nie pomoze,

wymienic zawoér.

Wymienic¢ uszczelki sitownika.

Automatyczne poziomowanie nie
dziata, platforma dostepowa
poziomuje podwozie, ale
wysiegniki nie dziafaja. Zielona
kontrolka nie miga.

Jedna z czterech podpér
wysuwnych nie opiera sie mocno o
podtoze lub wytgcznik kraricowy
podpory wysuwnej jest
uszkodzony.

Sprawdzié, czy wszystkie podpory
wysuwne sg poprawnie roztozone,
sprawdzi¢ czujniki podpér
wysuwnych (patrz 9.12).
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PROBLEM

PRZYCZYNA

DZIAtANIA NAPRAWCZE

Automatyczne poziomowanie nie
dziafa, platforma dostepowa
poziomuje podwozie, ale
wysiegniki nie dziatajg. Zielona
kontrolka miga.

Podwozie nie jest
wypoziomowane, problem z
czujnikiem poziomowania na
podwoziu.

Ponownie wypoziomowa¢
platforme dostepowa, sprawdzi¢
czujnik poziomu.

Wszystkie podpory wysuwne
mocno opierajg sie o podtoze.
Zielona kontrolka nie miga, a
kontrolka btedu miga.

Problem z automatycznym
poziomowaniem.

Oderwac podpory wysuwne od
podtoza, ponownie wypoziomowadé
w razie potrzeby sprawdzié czujniki
podpdr wysuwnych (patrz 9.12).

Wysiegniki w potozeniu
transportowym, zielona kontrolka
wspornika transportowego nie
Swieci, lampka usterki nie swieci.
Podpory wysuwne nie beda
dziataty.

Wysiegniki nie sg poprawnie
ustawione w potozeniu
transportowym.

Podnies¢ lekko wysiegnik i uzy¢
funkcji powrotu do potozenia
wyjsciowego, aby opuscic
wysiegnik do potozenia
transportowego. Przytrzymac
przycisk powrotu do potozenia
wyjsciowego do czasu, gdy zielona
kontrolka potozenia
transportowego i kontrolka
potozenia Srodkowego wysiegnika
bedg stale aktywne (patrz 5.5.1).

Wysiegniki podniesione ze
wspornika transportowego,
wysiegnik gérny nie obniza sie.

Uszkodzony przewdd czujnika
wysiegnika teleskopu, uszkodzony
czujnik kata wysiegnika,
uszkodzony zespot ogniwa
obcigznikowego, zbyt duze
nachylenie podwozia.

Obnizy¢ wysiegnik, uzywajac
procedur opuszczania awaryjnego
(patrz 6). Zachowac szczegdlng
ostroznos¢. Zagrozenie
wywréceniem sie! Wymienié
uszkodzony czujnik i skalibrowaé
nowy czujnik.

Wysiegniki w potozeniu
transportowym, zielona kontrolka
wspornika transportowego nie
Swieci, lampka usterki swieci.
Podpory wysuwne nie bedg
dziataty.

Wysiegnik teleskopowy nie
znajduje sie catkowicie w
potozeniu transportowym lub
wysiegniki niewtasciwie
umieszczone w potozeniu
transportowym.

Sprawdzié, czy wszystkie wysiegniki
znajduja sie w potozeniu
transportowym, w tym wysiegnik
teleskopowy catkowicie. Sprawdzic,
czy wszystkie czujniki potozenia
wysiegnika sg poprawnie
zamocowane (patrz 9.14).
Sprawdzi¢ kod btedu na
wyswietlaczu (patrz 9.11).
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PROBLEM

PRZYCZYNA

DZIAtANIA NAPRAWCZE

Miga kontrolka przecigzenia.

Ujemny odczyt czujnika
obciazenia.
(-50 kg / =110 Ib lub wiecej).

Sprawdzié, czy platforma spoczywa
swobodnie i nie opiera sie o nic.
Skontaktowac sie z serwisem firmy
Leguan.

Funkcje jazdy dziatajg w sposéb
nieciagty.

Wysiegniki niewtasciwie
umieszczone na wspornikach
transportowych.

Sprawdzié, czy wysiegniki znajduja
sie we wtasciwym potozeniu
transportowym, a sitowniki w
potozeniu koncowym.
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14. WYKONYWANY SERWIS

Wskazane jest rejestrowanie wszystkich czynnosci serwisowych wchodzgcych w zakres serwisu okresowego.
Wszystkie czynnosci serwisowe wykonane w okresie gwarancyjnym muszg by¢ zarejestrowane na ponizszej
liscie, w przeciwnym razie gwarancja udzielona przez producenta zostanie uniewazniona. Czynnosci serwisowe
wymienione w harmonogramie konserwacji w rozdziale 9.1 nalezy rejestrowaé w nastepujacy sposdb:
Pierwszy serwis (50 godzin), serwis po 100 godzinach, serwis po 200 godzinach / 1 roku itp.

Nr | Data Liczba Rodzaj serwisu Powiadomienia, dodatkowe naprawy itp.
(dd.mm.rrrr) godzin (np. pierwszy serwis)
pracy

10

11

12
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