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1. SISSEJUHATUSGARANTITINGIMUSED

1.1 Sissejuhatus

LEGUAN LIFTS soovib teid tdnada selle Leguani platvormtdstuki ostmise eest. See on valminud Leguani pika
kogemuse tulemusel juurdepaéasuseadmete projekteerimise ja tootmise alal.

Enne platvormtdstuki kasutamist lugege see juhend tdhelepanelikult |abi ja veenduge, et olete sellest aru
saanud. See suurendab teie t§a hooldustdhusust, aitab valtida rikkeid ja kahjustusi ning pikendab masina
tooiga.

1.2 Ohutusjuhiste simbolid

Ohutussilt, marksdna Tahendus
0 DAN G E R Viitab ohtlikule olukorrale, mis p&hjustab surma v(
tBsiseid vigastusi, kui seda ei valdita.
| 0 WARNlNG Viitab ohtlikule olukorrale, mis v&ib pdhjustab surn
MYV NINEINN vOi tBsiseid vigastusi, kui seda ei valdita.
ﬁ CAUTION Viitab ohtlikule olukorrale, mis pdhjustab keskmisi
vOi vaiksemaid vigastusi, kui seda ei valdita.
N OTI C E Seadme kahjustused: tootgdi
keskkonnakahjustuste oht.

Poodrake nendele siimbolitele erilist tAhelepanu. Need viitavad olulistele ohutusteguritele, millele tuleb

poorata erilist tahelepanu. Enne t66 alustamist peab iga kasutaja selle juhendi labi lugema ja sellest aru saama
ning jargima téotades selles tooduchjseid. Kui laenate platvormtdstuki kellelegi, siis veenduge, et ta tutvub
selle juhendiga ja moistab seda. Kui kasutamise juures on midagi ebaselge, podrduge Leguani edasimiitja
poole.

Kui on vaja varuosi, kasutage ainult LEGlUéiginaalosi. Need tagavad masina maksimaalse t6dea ja
optimaalse ohutuse.

Seadme kdikide todtingimuste jaoks ei ole vBimalik anda selgesdnalisi kasutusjuhiseid. Seetbttu ei vastuta
tootja kdesolevas kasutusjuhendis esinevate voimalike vigade pdhjustatud kahjude eest.

Tootja ei vastuta selle iseliikuva platvormtdstuki kasutamisest tulenevate kahjude eest.

Kummiroomikutega platvormtdstuki roomikusisteemi t66iga s6ltub suurel mé&aral tookeskkonnast ja
t6omeetoditest. Kui platvormtdstuki kasutatakse kivisel voi kruusasel maastikul, lammutuskohtades, kus on
betooni, vdi vanametalliga keskkonnas, vdib roomikuséisti tooiga oluliselt [iheneda. Seet6ttu ei kuulu
sellistes keskkondades to6tamisest pohjustatud kahjustused roomikutel, roomikurullikutel véi roomikutega
OFaaAAat AFNIYOIGAA T @

Masina kasutaja saab mdjutada roomikute t60iga, jargides nende kagathnsoldusjuhiseid.
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1.3 Garantiitingimused

Tootele on antud garantii kahekiimne neljaks (24) kuuks v6i 1000 t66tunniks. Kui tekib todimis
Y2y il OARSTFS1T A3l &aS20dzR GpNHASE LI | NRdzAS GAAGAGE YI

Garantii hdimab tootmisja materjalidefekte. Koik garantiikohustused I6ppevad garantiiperioodi |16ppedes.
Juba alustatud garantiiremont viiakse |8pule s6ltumata garantiiperioodi I[Bppkuupéevast.

Garantii tingimuseks on see, et nii ostja kui ka midja on tarne vastu votnud. Kui ostja ei ole tarne saabumise
ajal kohal ja ei esita kaebust 14 paeva jooksul alates selle platvormtéstuki Gleandmisest, siis loetakse muik on
toimunuks ja garantiiperiood addp.

Garantii piirdub defektse platvormtfstuki tasuta parandamisega volitatud Leguani hooldustttkojas.
Remondiga seoses vahetatud osade garantiiaeg I18peb, kui platvormtdstuki garantiiaeg 16peb. Garantiiremondi
raames vahetatud osad jaavad ettevétte Leguan biftandiks ilma hivitiseta.

Garantii ei kehti jargmistel juhtudel.

- Toote vale vdi hooletu kasutamine vdi vaarkasutamine.

- Vandalismi tagajarjed.

- Koik toote parandused voi muudatused, mis tehakse ilma tootja eelneva heakskiiduta.

- Teenindusja hooldusjuhiste mittejargimine.

- Masina rikked, millel on muud p6hjused kui tootmisvead.

- Osade reguleerimine, parandamine ja vahetamine normaalse kulumise tottu, hooletu kasutamine voi
kasutusjuhendi mittejargimine.

- Platvormtdstukile paigutatud liigne koormus, ootamatud ja ettendgematud stindmused,
loodusdnnetused.

- Valised, mehaanilised vdi keemilised p&hjused (varvikahjustused, naiteks kriimustused ja h6drdumine,
mis on pdhjustatud lendavatest kividest, saastest vdi keskkonnasaastest, tugevatest pesuvahenditest
vOi tBstetdddest voi tdsteseadmetest).

- Varvil leiduvad mustrid vdi ebalhtlased kohad.

- Kui garantiinduet ei esitata mdistliku aja jooksul alates sellest, kui ostja avastab defekti voi kui defekti
ei oleks saanud mitte margata. Teada tuleb anda alati kahe (2) nadala jooksul alates sellest, kui ostja
defekti avastab. Igal juhul peab ostja tégema nii, et tema tegevus ei muudaks defekti/defekte
halvemaks.

- Tootja ei vastuta selle platvormtstuki kasutamisest tulenevate kahjude eest.

YdzA G(S1A6 G22GdYAaasS GpA Y2yGllOA3IlL &8S20GdZR NA1 Sz LI |
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1.4 EU vastavusdeklaratsiooni naide

LEGUXAN

Straight to the Point.

EU VASTAVUSDEKLARATSIOON

KAESOLEVAGA DEKLAREERIB TOOTJA, ET

MUDEL ‘

SEERIANUMBER ‘

TOODETUD ‘

AASTA

HELIVOIMSUSE TASE ‘ 101 dB(A)

MOODETUD

ON KOOSKOLAS EESKIRIAGA
MIS ON SATESTATUD MASINADIREKTIIVIS

MASIN VASTAB KA EESKIRJA

NOUETELE

ON SATESTATUD JARGMISTES DIREKTIIVIDES, MIS
EUROOPA UHTLUSTATUD

STANDARDEID, MIDA KOHALDATI
MASINA PROJEKTEERIMISEL

TOOTIA

ISIK, KES ON VOLITATUD KOOSTAMA
TEHNILIST TOIMIKUT

TEAVITATUD ASUTUS

SERTIFIKAAT

Esa Vuorela
Tegevdirektor
19.01.2024, YIojarvi, Soome

Leguan Lifts Oy Tel. +358 3 347 6400
Ylétie 10, FI-33470 YI6jarvi leguan@avanttecno.com
SOOME www.leguanlifts.com

Y-tunnus / ettevdtte identifitseerimisnumber:
0793358-3

NIMIKOORMUS

PLATVORMI KORGUS

TOODETUD
NADAL

HELIVOIMSUSE TASE
TAGATUD

JHIE

103 dB(A)

2006/42/E0,

2014/30/€0
2000/14/€U, MIS

SFS-EN 280-1:2022

Leguan Lifts Oy
Ylotie 10
33470 Yl6jarvi, Soome

Niko Hamaliinen,
Tootearendusjuht

Leguan Lifts Oy

Ylotie 10

33470 Yl6jarvi, Soome
FINN-Tarkastus Oy, NB 2902
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2. ULDINHEAVE

LEGUANN iseliikuv mobiilne tdstetav téoplatvorm, ehk Gldnimetusega platvormtdstuk, mis on ette nahtud
kasutamiseks sisga valistingimustes. Platvormtdstukid on ette ndhtud ainult inimeste ja nende varustuse
tdstmiseks. Platvormtdstuki kasutamine kraananakerlatud.

LEGUANI platvormtdstukid on konstrueeritud ja ehitatud vastavalt rahvusvahelistele ohutusstandarditele ja
mobiilsete tostetavate tooplatvormide (Mobile Elevating Work Platform ehk MEWP) standarditele.

Masina p6hiosad on naidatud joonisel 1. Nummerdatud osad joonisel on jargmised.

~aaaAra

Ulekanne (roomikud)
Stabilisaator
Stabilisaatori silinder
Poorderdngas

Alumine juhtkarp
Pjedestaal

Alumise noole silinder
Iseloodimislatt 1

10. Alumine nool 1

11. Liigend 1*

12. Iseloodimislatt 2

13. Alumine nool Z

14. Liigend 2

15. Ulemise noole silinder
16. Iseloodimissilinder (esmane silinder)
17. Teleskoopnoole silinder
18. Ulemine nool

19. Teleskoopnool 1

20. Teleskoopnool 2

21. Platvormi nool

22. Iseloodimislatt 3

23. Platvormi noole silinder
24. Platvormi juhtkarp

25. Platvorm

26. Iseloodimissilinder (teisene silinder)

CoNOO~WDE

* Leguan 176s ei kasutata
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Joonisl. Pdhiosad
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2.1 Tehnilised kirjeldused
Leguani mudel 170 195 225 265
Tookorgus 16,8 m 19,7 m 225m 26,5m
Maksimaalne platvormi kérgus 14,7 m 17,6 m 20,4 m 244 m
lIl/Ioa(l)kr?ri]r{::SlaaIne siruulatus 250 kg 8.0m 8.9 m 9.1m 10,9 m
lIi/Ioa(l)krii}r;;t{:’;:Ine siruulatus 120 kg 8.9 m 9.9m 112 m 13,6 m
Platvormi max nimikoormus 250 kg
Max tuulekiirus 12,5 m/s
Max manuaalne jéud 400 N
Transpordipikkus 5,35m 5,29 m 6,03 m 6,88 m
Transpordipikkus ilma platvormita 4,71m 4,62 m 535m 6,24 m
Transpordik8rgus 2,15 m 2,16 m 2,20 m 2,28m
Laius 1,25m
Platvormi méotmed, L x P, 2 inimest 1,33 x0,75m
Platvormi p6éramine + 55°
Noole podramine + 220°
Kallutatavus 45% (25°)
Kallutatavus kulgsuunas 45% (25°)
Max lubatud ebatépsus loodimisel 1,0°
Sabilsaetorte Ulsssoadmiseks 427x438m 47Lx 486 m
[I\]/llglgzgzgiqlinsztslle stabilisaatorite 25% (14°) 23% (13°)
Kaal, sdltuvalt seadmest 2530 kg 2700 kg 2920 kg 3920 kg
Ajamisusteem Roomikud
Soidukiirus max. 2,9 km/h Max 3,1 km/h
Madalaim t66temperatuur ¢20 °C (hoiustamine40 °C)
Kaivitusaku/elektrisusteem 77An/12V
Helivdimsuse taseula 101 dB (A)
Max stabilisaatorite jdud 19 kN {,6 bar)| 21 kN (1,8 bar] 22 kN (1,9 bar) 27 kN(2,3 bar)
Max koormus roomikute all 2,0 bar 2,1 bar 2,4 bar 2.8 bar
Vibratsioon, @max 0,6 m/g

MEWRP grupi klassifikatsioon

Grupp B, tiip 1

11
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2.2 POhimddtmete ja siruulatuse skeem

2.2.1 Leguan 170
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2.2.2 Leguan 195
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2.2.3 Leguan 225
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2.2.4 Leguan 265
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2.3 Sildid ja margid

1. Stabilisaatorite joud ja tdstepunktid

A422795

2. Kinnituspunktid

asomn?
VIKAVIRTASUOJA
FELSTROMBYTARE
FEHLERSTROMSCHUTZ
RESIDUAL CURRENT DEVICE
INTERRUPTOR DIFERENGIAL
DISJONCTEUR DIFFERENTIEL
FEJLSTR@MS RELE
AARDLEKSCHAKELAAR
BaWnTHO-OTKAKYAIOLLEE YCTPOHCTEO

230V /16A / 50 Hz

3. Jadkvooluseade

! s
| 2.

AT T
LEGUAN

o oam W
& MR R

2 v 0

A =

5. Tegutsemine hadaolukorras

6. lgapéevane Ulevaatus ja uldjuhised

7. Juhtmeta kaugjuhtimispult (lisavarustus

8. Kate muljumise oht

16
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LEGUAN LIFTS OY AANT
taumnurrsor | LEGUAN

Typs LEGUAN 225 | clssification MEWP TYPS | GROUP S

0080 Max. platform haight ZsmITR

T

ao[ ]| o TR e

p— \ B -

12,5 mis 128 mph

Mains connection, ifappbcatic 200VI1BAT50 He

Lowest sllawsd pperating temparatura F0°C{4F | Max. inclnation of chassis

9. Tulbiplaat

J

leguanlifts.com

\amn: S

12. Kaugus pingestatud elektrijuhtmetest

[ ]
i ||| max. 250 kg
—

80 kg + 80 kg + 90 kg

11. Max nimikoormus

13. Kasutusjuhend

17
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3. OHUTUSJUHISED

Kasutaja peab teadma ja jargima koiki ohutusjuhiseid. Lifti 8igeks ja ohutuks kasutamiseks peab kasutaja
saama piisava valjadpp8eda kasutusjuhendit tuleb alati hoida platvormi kastis.

Et véltida platvormtdstuki lubamatut kasutamist, peab kasutaja votma pérast t60 I6petamist endaga kaasa
maapinnal asuva siitevdtme.

ADANGER

Elektril66gi oht!
Kukkumisoht!

Platvormtdstuk pole elektriliselt isoleeritud. Arge kasutage seda kunagi pingestatud osade vdi seadmete
laheduses. Arge sditke tihegi platvormtdstuki voi platvormi osaga isoleerimata kaablite v6i muude
pingestatud osade v6i seadmete lahedale.

Platvormt@stukiga to6tamisel peavad kasutajad alati kandma sertifitseeritud ohutusrakmeid, mis on
platvormiga nduetekohaselt ihendatud.

3.1 Enne td60 alustamist

AWARNING

Tdsiste vigastuste oht!

- Kasutusjuhend ning kdik hoiatused ja sildid tuleb hoolikalt labi lugeda.

- Platvormtdstukit tohivad kasutada ainult Hastasted v6i vanemad isikud. Nad peavad olema saanud
piisavad kasutusjuhised.

- Enne masina tleandmist kolmandale isikule veenduge, et ta oleks tuttav kasutusjuhendiga ja masina
kasutamisega.

- Kasutaja peab teadma kdiki selle platvormtdstuki funktsioone, samuti platvormi maksimaalset
nimikoormust, koormamisjuhiseid ja ohutusjuhiseid.

- Kui toopiirkonnas on tihe liiklus, tuleb see piisavalt laialt piiretega eraldada ja tahistada piirde voi
joonega. Jargida tuleb liikluseeskirju.

- Veenduge, et toopiirkonnas poleks koérvalisi isikuid.

- Arge kasutage defektset platvormtdstukit. Teavitage vastutavat isikut kdikidest riketest ja defektidest
ning veenduge, et need on enne t66 alustamist parandatud.

- Jargige ulevaatuste ja hooldustdode juhiseid ja valpasid.

- Kasutaja peab platvormtdstukit iga to6vahetuse alguses visuaalselt kontrollima. See kontroll on vajalik
veendumaks, et enne t66 alustamisele eelnevat igapaevast tlevaatust oleks masinaga kdik korras.

- Sisepdlemismootori kasutamisel siseruumides veenduge, et ventilatsioon oleks piisav.

19
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3.2 Umberminemise oht

Umberminemise oht!

- Maksimaalset nimikoormust (250 kg / 551 naela), isikute arvu (2) ja tdiendavat

koormust platvormil ei tohi kunagi tletada.

- Kui tuule kiirus on 12,5 m/s (28 miili/h) vdi suurem, tuleb platvormtdstuki

kasutaminekoheldpetada ja platvorm langetada transpordiasendisse.

- Veenduge, et platvormtdstukit kasutatakse ainult kuival, kdval ja tasasel

maapinnal. Maapind on piisavalt kdva, kui suudab kanda min 3 Rgaarbf/in?).

Pehmematel pindadel kasutage taiendavaid tugiplaate stabilisaatorite all.

- Arge kasutage redelit, tooli, taburetti, tellinguid ega piitidke muul viisil
suurendada selle platvormtdstuki tddulatust.

- Kui platvorm on millegi kiilge, taha v6i vahele kinni jdanud voi kui see on liigutamiseks hoonele voi
seinale liiga lahedal, arge Uritage platvormi juhtelementide abil vabastada. Kdik isikud peavad esmalt
platvormilt lahkuma (vajadusel tuletbrjebrigaadi y@idsteteenistuse abiga), alles parast seda tohib
proovida kinnijaamise pohjust valiselt kdrvaldada.

- Arge suurendage platvormi pindala ega koormust. Tuulega kokkupuutuva ala suurendamine vahendab
platvormtdstuki stabiilsust.

- Raskus tuleb platvormil vérdselt jaotada. Veenduge, et lisaraskused ei saaks platvormil paigast
nihkuda.

- Arge mingil juhul kasutage seda platvormtdstukit kraanana vdi liftina. See platvormtdstuk on ette
nahtud ainult maksimaalse lubatud arvu inimeste ja lisakoorma téstmiseks.

- Arge soitke kallakutel, mis on kdrgemad kui selle platvormtdstuki ja kalde maksimumvaartused.

- Soitke jarsul maastikul ohutu kiirusega, eriti allamége liikkudes.

- Konarlikul vdi jarsul maastikul sdites hoidke stabilisaatorid maapinna |ahedal.

- Podrake maastikul tahelepanu ebatasastele kohtadele. Nende t6ttu vdib masin ddtsuma hakata ja
seejarel imber minna.

- Maapinnaldahedaste stabilisaatoritega sdites olge Umbritsevate esemete suhtes eriti tdhelepanelik.
{GFroAfA&FFO2NRA 21 YAa (FKSa SaSYS {1 211dzLp NJ I YA\

- Selle platvormtdstuki ohutu t66 tagamiseks on tootja teinud masih&&UANtte nahtud
heakskiidetud staatilise stabiilsuse katsed vastavalt standardi EN 280:2022 punktile 5.1.4.2.1 ja
dunaamilise Glekoormuse katsed vastavalt punktile 5.1.4.3.

3.3 Kukkumisoht

AWARNING

Kukkumisoht!

- Selle platvormtdstuki kasutamisel peavad kasutajad alati kandma sertifitseeritud turvarakmeid.
Rakmed tuleb Ghendada kinnituspunkti platvormi kinnituskronsteini juures.

- Arge kiliinitage ega sirutage kasi iile kasipuude. Seiske stabiilselt platvormi pdrandal.

- Noolte tdstmise ajal ei ole lubatud platvormile minna ega sellelt maha astuda.

- Enne t66 alustamist sulgege alati platvormi vérav.

- Hoidke platvormi pdrand puhas.

- Arge kukutage ega visake materjali platvormilt alla.

20



LEGUXN

3.4 Kokkuporkeoht

AWARNING

Kokkup@rkeoht!

- Valige sdidukiirus nii, et see oleks maapinnatingimuste jaoks ohutu.

- Kasutaja peab jargima kéiki ohutusseadmete kasutamist tdokohal kasitlevaid eeskirju.

- Tostuki kasutamisel pidage meeles, et ndhtavus vdib olla piiratud ja et on kinnijadmise ohust.

- Veenduge, et tddkohal ei oleks pea kohal takistusi, mis voiksid takistada platvormi téstmist voi
pdhjustada kokkupdrke.

- Arge kasutage seda platvormtdstukit tihegi teise liikuva tdsteseadme v8i muu sarnase seadme
toopiirkonnas, valja arvatud juhul, kui on voetud meetmed tdsteseadmega kokkupdrkamise ohu
ennetamiseks.

- Olge ettevaatlik muljumisohu suhtes, kui hoiate platvormi kasipuud kokkup®&rke korral.

3.5 Elektrilodgi oht

Elektril6ogi oht

- See platvormtdstuk ei ole elektriliselt isoleeritud ega kaitstud kokkupuute
eest pingestatud osadega ega neile lahenedes.

- Arge puudutage masinat, kui see puutub kokku pingestatud elektriliiniga.

- Inimesed platvormil vdi maapinnal ei tohi enne elektriliini voolu alt
vabastamist platvormi puudutada ega kasutada.

- Keevitusremondi ajal ei ole lubatud kasutada uhtegi selle platvormtdstuki
osa maandusjuhina.

- Arge kasutage seda platvormtdstukit dikese voi tugeva tuule ajal.

- Hoidke vahekaugust elektriliinide suhtes, vottes arvesse platvormi
likumist, elektriliini likumist ning tugevat tuult ja tuulepuhanguid.

Teavet ohutu kauguse kohta vaadake riiklikest voi kohalikest eeskirjadest. Kui
riiklikud vdi kohalikud eeskirjad puuduvad, kasutage allolevat tabelit.

PINGE MIN KAUGUS
0¢50 kv 3m
50¢200 kV 45m
200¢350 kv 6m
350500 kV 8m
500¢750 kV 11m
750c1000 kV 14 m
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3.6 Plahvatuse/tulekahju oht

AWARNING

Plahvatusoht!

- Sisepdlemismootorit/elektrimootorit ei ole lubatud kaivitada kohas, kus on tunda vedelgaasi, bensiini,
lahusti v6i muu tuleohtliku aine Idhna.

- Arge lisage kiitust, kui mootor téotab.

- Laadige akut ainult piisava ventilatsiooniga kohtades, kus puudub lahtine tuli v8i kus ei tehta toid, mis
voivad pdhjustada sddemete teket (nt keevitamine).

- Tulekahju korral on soovitatav kasutada stsihappegaaskustutit. Kasutada vdib ka kuivpulberkustutit,
kuid sel juhul tuleb masinat péarast péhjalikult puhastada ja kontrollida, sest pulber on s6éévitav.

3.7 lgapéaevane Ulevaatus enne t66 alustamist

- hoiatused ja sildid - isikukaitsevahendid

- platvormi kinnitus ja lukustus - Olilekked

- juhtelementide talitlus - sisepdlemismootori dlija jahutusvedelikutase

- héddaseiskamisnupud - maapinna kandevdime

- hadalangetamine -OFaaAAr adGlroAf AaSSNAYAYS
- elektrikaablid - to6piirkond

- lahtised, puuduvad voi kahjustatud osad

AWARNING

Kui markate sellel platvormt&stukil tdrkeid voi puuduvaid seadiseid, arge kasutage seda enne tdrgete
korvaldamist. Arge kunagi seadke platvormtdstukit liles kohta, kus maapind véib olla liga pehme. Olge eriti
tahelepanelik pehmete aluspindade ja aukude dek.

Platvormt@stuki to6 tuleb peatada, kui sellega on juhtunud avarii v8i kui on toimunud rike. Enne masinaga
t66 jatkamist peab Leguani volitatud hooldustdédkoda platvormtdstuki Gle vaatama.

3.8 Hadaseiskamisnuppude kasutamine

- Hadaseiskamisnuppe kasutatakse hadaolukordades, kui tavapéraseid valjalilitustoiminguid ei saa
kasutada, vajutades sisse nupu punase korgi. Naiteks platvormtdstuki vdi selle kasutajaga seotud
Onnetused ja muud ohtlikud olukorrad.

- Hadaseiskamisnupud seiskavad mootori.

- Hadaseiskamisnuppe ulemisel (joonis 3 (11)) ja alumisel juhtpaneelil (joonis 4 (4)) vbib kasutada igal
ajal.

- Hadaseiskamisnupud saab tagastada neutraalasendisse, keerates punast korki paripaeva.

- Kaugjuhtimispuldi h&daseiskamisliliti tdotab ainult siis, kui kaugjuhtimispuldi kasutamine on valitud.
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3.9 Sditmise ohutusjuhised

Arge uletage maksimaalset kallet sGitmiseks.

Veenduge, et sdidupind oleks kdva.

Kinnitage tooriistad ja muu materjal, et valtida nende kukkumist.

Kandke turvarakmeid ja hoidke neid masina kasutamisel alati kinnitatuna.

PR

3.10 Kaldpinna kalde maaratlemine

MOo0Otke kallet digitaalse kaldemddturiga voi tehke jargmist.

Vajalik varustus: vesilood, vahemalt 1 m (3 jala) pikkune sirge puulatt ja méddulint.
Asetage puulatt kaldele. Asetage vesilood lati alumisele servale ja tGstke latti, kuni see on

horisontaalasendis. Hoidke latti loodis ja mddtke kaugust lati alumisest otsast maapinnani. Jagage
kaugus (korgus) puulati pikkusega (kaugus) ja korrutage tuléomga.

Naide:
Puulati pikkus =2 m 05m 25 %
Korgus = 0,5 m _

(0,5/2) * 100 = 25% kalle

2m
Puulati pikkus = 4 jalga
Kdrgus =1 jalg 1t 25 5,
(1/4)*100 = 25% kalle

41t

AWARN'NG Umberminemise oht!

Kallakul soites sditke alati kallakust otse Ules voi otse alla, mitte kunagi

N o kilgsuunas. Kui peate sbitma kallakul kilgsuunas, siis langeta allaméage jadvad
stabilisaatorid nii, et need oleksid maapinna lahedal. See takistab masina
Umberminemist.
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4.

JUHTELEMENDIBLULITID

4.1 Juhtelemendid platvormil

Joonis 3. Platvormi juhtpaneel

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.

Diisel ja elektrimootori kéivitusja seiskamisnupud

Sisepdlemigelektrimootori t66 margutuli

Automaatse loodimise nupud

Automaatse loodimise méargutuli (vilgub) / noole t66 on lubatud (p&leb pidevalt)
Helisignaali / platvormi to6tule luliti

Kiiruse valimise luliti

WSOAAYA QI tAYAAS tNEAGA

Platvormi kallutamise lubamise nupp

Tagasi td6asendisse / lahteasendisse viimise funktsiooni liliti

. Hadalangetamise nupp

. Hadaseiskamisnupp (8t8)

. Vasak juhtkang

. Parem juhtkang

. Platvormi Glekoormuse mérgutuli (vt 4.1.1)
. Dunaamilise siruulatuse juhtsiisteemi méargutuli4\t.2
. Rikke méargutuli (v4.1.3

. Noole keskasendi méargutuli (vt 4.1.5)

. Noole transpordiasendi margutuli (¢t1.6)

. Madala kitusetaseme margutuli (¢t1.7)

. Kalde margutuli (v4.1.4
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4.1.1 Platvormi tlekoormuse margutuli

Umberminemise oht!
ADANGER Arge kunagi platvormi tle koormake!

Sellel platvormtdstukil on automaatne platvormi tlekoormuse
\ tuvastamise sisteem, mis blokeerib kdik noolte liikumised, kt

250 kg nimikoormus on Uletatud. Sellisel juhul kostab
helisignaal ja juhtpaneelil sUttib méargutuli (joonis 3 (14)).

Kui platvormi tlekoormuse margutuli suttib platvormi liikumise ajal, siis kuni
tlekoormuse eemaldamiseni on liikumine lubatud piiratud kiirusel. Kui platvormi
tlekoormuse margutuli sittib sel ajal, kui platvorm on paigal, siis keelatakse koik liigutused kuni Glekoormuse
eemaldamiseni.

4.1.2 Dunaamilise siruulatuse juhtsisteemi margutuli

Sellel platvormtdstukil on diinaamiline siruulatuse juhtstisteem. Siruulatus s6ltub
platvormi tegelikust koormusest.

- Kui teleskoopnool hakkab saavutama praegust maksimaalset siruulatust, hak
dinaamilise siruulatuse juhtsiisteemi punane margutuli (joonis 3 (15)) vilkkum
kostab hoiatusheli.

- Vilkuva méargutule ja helisignaali sagedus suureneb, kui teleskoopnool lahent
maksimaalsele siruulatusele.

- Maksimaalse siruulatuse saavutamisel kostab pikk pidev helisignaal, punane
margutuli jaab pidevalt pdlema ja teleskoopnoole véljaliikkamine blokeeritakse.

- Kui tlemist noolt liigutatakse alla sel ajal, kui teleskoopnool on maksimaalsel vélja likatud, siis
tdmmatakse teleskoopnoolt automaatselt sisse, et hoida siruulatust lubatud piirides.

4.1.3 Rikke margutuli

Rikke margutuli (joonis 3 (16)) annab méarku seadme riketest ja térgetest. Rikke
margutule suttimise korral toimige jargmiselt.
- Veenduge, et kumbki hadaseiskamisnupp ei oleks alla vajutatud.
- Kui hadaseiskamisnupud ei ole aktiivsed, viige nooled tagasi transporditugec
I[6petage seadmega tédtamine ja votke Uihendust kohaliku volitatud Leguani
hooldusttotkojaga.

Rikke margutuli VILGUB sageli.
- Cansiini Uhendus ulemise juhtpaneeliga on katkenud.
- Kasutage hadaolukorra alistamise susteemi (vt 6.4), et viia nooled tagasi transpordiasendisse, [6petage
seadmega téotamine ja votke thendust kohaliku volitatud Leguani hooldustbokojaga.

Voimalikke rikkeid ja torkeid saab diagnoosida alumisel juhtpaneelil asuva ekraani abil.
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4.1.4 Kalde margutuli

ADANGER Umberminemise oht!

Arge liigutage nooli valja ega podrake ega tdstke nooli, kui
kalde hoiatustuli pdleb.

ttFd@2NYiGpadtdd At 2y 1FtRSIY
kalle Uletab noole liigutamise vdi sditmise ajal ettenahtud piir
Kui kaldehéire on aktiivhe, annab platvormtdstuk helisignaali
2N} yO YNNHdzidzZ A 6222yAad o 6

Kui kaldehéire aktiveerub séidufunktsioonide kasutamise ajal, sditke masinaga tasasemale pinnale.

Kui kaldehéire aktiveerub on noole té6tamise ajal, ligutage noBIEGEVAATLIKULtAnspordiasendisse,
kontrollige maapinna kandevdimet ning kontrollige stabilisaatorite ja stabilisaatorite silindrite seisundit.
Loodige masin uuesti vdi pddrduge kohaliku volitatud Leguani hooldustédkoja poole.

4.1.5 Noole keskasendi margutuli

Noole keskasendi margutuli (joonis 3 (17)) pdleb pidevalt, kui nool on p&ératud
keskasendisse. Kui see on keskasendi l&hedal, siis margutuli vilgub. See margutuli ol
abivahend ja ei taga, et nooled on tapselt keskasendis. Noolte transpordiasendisse
viimiseks on soovitatav kasutada lahteasendisse viimise funktsiooni (vt 5.5.3).

NOTICE

Veenduge alati visuaalselt, et nooled on transpordiasendisse Gigesti paigutatud!
4.1.6 Noole transpordiasendi margutuli

Kdikide noolte asendit méddetakse anduritega. Noole transpordiasendi margutuli (joo
3 (18)) pdleb pidevalt, kui kdik nooled on digesti transpordiasendisse viidud ja
teleskoopnool on sisse tbmmatud. Kui nool on kérgemas sdiduasendis (vt 5.3.1), siis
margutuli vilgub.

4.1.7 Madala kitusetaseme margutuli

Madala kitusetaseme maéargutuli (joonis 3 (19)) sittib, kui paaki on jadnud umbes 4 liit
kiutust. Sellest piisab umbes tiheks tunniks pidevaks to0ks sdltuvalt mootori
tookoormusest.

Kitusepaagi maht on 19 liitrit.

Kui madala kitusetaseme margutuli pdleb, lisage kitust esimesel voimalu8ed)(vt
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4.2 Alumine juhtpaneel

Joonis 4. Alumine juhtpaneel

©oOoNoOO~WNE

PR R R
AWNPRFRO

Suutevdti / juhtimispositsiooni valimine

Diiset ja elektrimootori kdivitusja seiskamisnupud
Sisepdlemigelektrimootori t60 margutuli
Héadaseiskamisnupp (8t8)

Ekraan

Alumise noole juhtluliti

Ulemise noole juhtluliti

Noole pddramise juhtliliti

Teleskoopnoole juhtliliti

. Platvormi noole juhtliliti

. Platvormi po6ramise juhtluliti

. Platvormi kallutamise juhtldiliti

. Tagasi tobasendisse / lahteasendisse viimise funktsiooni juhtluliti
. Ohutusluliti / hadalangetuse luliti

ottty
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4.3 Juhtmeta kaugjuhtimispult (lisavarustus)

Sellele platvormtdstukile saab paigaldada juhtmeta kaugjuhtimispuldi, mis kuulub lisavarustusse.
Kaugjuhtimispulti saab kasutada stabilisaatorite ja s6idufunktsioonide kaitamiseks. Kaugjuhtimispult, varuaku
ja akulaadija asuvad 2. alumise noole all pjedafitasuvas hoiukastis.

S | 1. Kaugjuhtimispult
BN 2. Varuaku
3. Akulaadija

Kaitske kaugjuhtimispulti lume ja jaa eest. Kui kaugjuhtimispulti ei
kasutata, hoidke seda hoiukastis. Kaugjuhtimispuldi hoiustamise ja
kasutamise miinimumtemperatuur 0120 °C, vajadusel hoidke
kaugjuhtimispulti siseruumis.

Joonis 6. Kaugjuhtimispult

1.

Héadaseiskamisnupp (t66tab ainult siis, kui kaugjuhtimispuldi kasutamine on valitud)
Automaatse loodimise luliti

Kaugjuhtimispuldi kaivitusnupp

Sdidukiiruse valimise lUliti

Stabilisaatorite juhtlilitid, vasakpoolsed stabilisaatorid

Stabilisaatorite juhtliilitid, parempoolsed stabilisaatorid

Elektrimootori kaivitugseiskamisnupp

Diiselmootori kaivitugseiskamisnupp

S6idu juhthoovad

CoNOORWDN
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4.4 230V Uhendus ja lulitid

Leguani saab kaitada elektrimootoriga, mis kuulub lisavarustusse. Mootor tuleb ihendada 230 V /50 Hz / 16 A
toitepesaga. Allpool on kujutatud tihendused ja lulitid.

1.230V /50 Hz /16 A thendusjuhe
2. Rikkevooluseade (RCD)

Joonis 7. 230 V thendused

Rikkevooluseadme (RCD) luliti (1) peab olema liles lllitatud, et saaks
kasutada 230 V seadmeid, sh 230 V pistikupesasid platvormil.
Rikkevooluseadme testimiseks vajutage seadme sellel olevat TEST
nuppu (2). Kui seadme llitit ei saa alla vajutada, on se&llis voi
Ulhenduskaabel pole vooluvérku Gihendatud.

Joonis 8. Jaakvooluseade
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5. KAITAMINE

Platvormtdstuk on ette nahtud ainult inimeste ja nende varustuse tdstmiseks. Platvormtdstukit ei ole lubatud
kasutada kraanana.

NOTICE

Kasutaja on kohustatud mdistma ja jargima kdiki kasutyas ohutusjuhiseid.

1. Pistke suutevoti suutelukku ja valige soovitud juhtimispositsioon. Platvormtdstukit saab juhtida ainult
Uhest eelnevalt valitud juhtimispositsioonist korraga.

2. Elektrimootori kasutamiseks tlhendage masinaga 230 V kaabel.

3. Lahutage mootorisoojendi kaabel (lisavarustus), kui see on hendatud.

4. Veenduge, et nooled on langetatud transpordiasendisse.

Kui stiltelukk aktiveeritakse ja masin lUlitatakse sisse, teeb masina juhtsiisteem platvormi juhtpaneeli
margutule testi. See test teostatakse ka parast hadaseiskamisnupu vabastamist Ulestdstetud asendisse.

5.1 Sisep06lemismootori/elektrimootori kdivitamine

Lugege hoolikalt 1abi kdesolev kasutusjuhend ja tehke igapédevane llevaatus enne t66 alustamist. Enne t66
alustamist lugege tahelepanelikult l1abi kbik ohutusjuhised.

NOTICE

Arge kasutage hadaseiskamisnuppu sisepdleseiektrimootori seiskamiseks. Kasutage sisepdlemis
lelektrimootori seiskamiseks alati kaivitamigseiskamisnuppu.

Elektrimootori kasutamisel kasutage pikendusjuhet, mille maksimaalne pikkus on 20 m ja mille minimaalne
traadi ristlGige on 2,5 mm Hoone paiksed elektrijuntmed véivad mdjutada elektrimootori t6od.

5.1.1 Sisepdlemismootor

1. Valige juhtimispositsioon.

2. Vajutage sisep8lemismootori kaivitusnuppu. Nuppu ei pea all hoidma.

3. Kaivitusnupu roheline margutuli sittib, mootori stitide rakendatakse ndutavaks ajaks ja mootor
kaivitub automaatselt.

4. Mootori seiskamiseks vajutage uuesti kaivitasiskamisnuppu.

Platvormt8stuk maarab sdltuvalt valistemperatuurist automaatselt dige stiiteaja (max 15 s) ja mootor kaivitub
automaatselt parast suutefunktsiooni kaitamist. Kui mootor ei kéivitu esimesel katsel, vajutage uuesti
kaivitusnuppu.

5.1.2 Elektrimootor

=

Valige juhtimispositsioon.
Vajutage elektrimootori k&ivitusnupp. Nuppu ei pea all hoidma.
3. Elektrimootori seiskamiseks vajutage uuesti kaivigesskamisnuppu.

N
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5.1.3 Kaivitus/seiskamisfunktsioon

Platvormt@stukil on automaatne kaivitdseiskamisfunktsioon. Sisepdlemismootori podrlemissagedus
vahendatakse tuhikaigule ja elektrimootor seiskub, kui masinaga ei tehta mingeid liigutusi. Kui
sisepdlemismootor to6tab tuhikaigul, vilgub mootori kaiviiseiskamisnuppude vaheline margutuli.

Sisepdlemisk St ST ONAY2202NI NNJ 6 GNKATNAIdz NBOAAYAAG | dziz
temperatuur on kdrge ja dlijahuti ventilaator té6tab, on elektrimootori kaivitssiskamisfunktsioon valja

lGlitatud.

5.2 Kiiruse valimise luliti

Platvormt@stukil on 2 kiirusvahemikku noole liigutamiseks ja s@itmiseks. Lilitiga valitud kiirus maarab
maksimaalse tookiiruse. Kiiruse valimiseks keerake liliti soovitud asendisse.

5.3 Soitmine

Platvormiga sdites pddrake tahelepanu jargmisele.
1. Arge lletage maksimaalset kallet s6itmiseks. Veenduge, et sGidupind oleks kdva.
2. Kinnitage tddriistad ja muu materjal, et valtida nende kukkumist v8i paigalt nihkumist.
3. Kasutaja peab kandma turvarakmeid ja hoidma neid masina kasutamisel alati kinnitatuna. Jargige
platvormtdstukite turvarakmete osas kohalikke reegleid ja eeskirju!
Liigutage juhtnuppu kindlak&eliselt: valtige &kilisi liigutusi ja sbitke ohutul kiirusel.
Proovige alati sdita otse kiinka poole.
Konarlikul voi jarsul maastikul sdites hoidke stabilisaatorid maapinna l&ahedal.
Olge eriti tAhelepanelik, et masin ei pdrkaks kokku imbritsevate esemetega.

No ok

Masinaga sditmiseks tehke jargmist.

1. Lulitage masin sisse ja valige platvormi juhtelemendid.

2. Kaivitage sisepdlemismootor vdi elektrimootor.

3. Veenduge, et nooled on transpordiasendis ja stabilisaatorid maast lahti.

4. Veenduge, et sbidukiiruse valikunupp on soovitud asendis.

5. Masinaga sditmiseks haarake parempoolsest juhtkangist ja vajutage alla juhtkangi esikuljel asuv
juhtkangi lubamise nupp. Edasiliikumiseks likake juhtkangi ettepoole ja tagasilikumiseks tdmmake
juhtkangi tahapoole. Masina vasakule v8i paremale poéramigagkgage juhtkangi soovitud suunas.

Kui valitud on aeglane séidukiirus, saab platvormtdstukit kohapeal keerata, likates juhtkangi ligikaudu 40
kraadise nurga all edasibi tagasisuunas vasakule v8i paremale sdltuvalt soovitud pééramissuunast.

Kui valitud on kiire s@idukiirus, saab sdita ainult laiade kaartega, et jatta maapinnale minimaalsed jaljed. Kiire
sOidukiiruse korral on hiidrovdimsus piiratud, et valtida jarske liigutusi. Kasutage raskesti Uletataval maastikul
aeglast soéidukiirust.

NOTICE

Platvormtdstukiga saab sdita ainult siis, kui kdik nooled on transpordiasendis.
Oppige masinaga aeglasel kiirusel sGitma. Jarskude ja jonksuliste liigutuste valtimiseks kasitsege juhtkange
sujuvalt. Sdites pddrake erilist tahelepanu masina stabiilsusele ja mddtmetele, eriti pikkusele.

PLATVORMTOSTUKI PUKSEERIMINE ON KEELATUD, KAHJUSTUSTE OHT!
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5.3.1 Korgem so6iduasend (EDP)

Selle masinaga saab sdita nii, et nool on pisut kdrgemas sdiduasendis. Seda funktsiooni saab kasutada naiteks
takistuse Uletamiseks voi haagisel sditmiseks. Funktsioon vdimaldab tdsta tlemist noolt transpordiasendist
ligikaudu 3cm ilma stabilisaatoreidakendamata. Kérgemas sdiduasendis on sdidukiirus piiratud. Samuti on
keelatud automaatfunktsiooniga stabilisaatorite tdstmine.

Platvormil krgema s@iduasendi kasutamiseks tehke jargmist.
1. YSSNI 1S NBOAAYA GLFftAYAAS tNEAGA 6222YyA&d 0o O6TOO0
2. Ulemise noole liigutamiseks kasutage parempoolset juhtnuppu.
3. Parast takistuse uletamist viige nool kohe transpordiasendisse tagasi.

Kaugjuhtimispuldiga kdrgema s6iduasendi kasutamiseks tehke jargmist.
1. Valige alumised juhtelemendid.
2. Liigutage ulemist noolt, kasutades alumisi juhtelemente.
3. Valige kaugjuhtimispult.
4. Parast takistuse uletamist viige nool kohe transpordiasendisse tagasi.

AWARNING

Umberminemise oht!

Kdrgema sdiduasendi kasutamine nihutab masina raskuskeskme kdrgemale.
Kdrgemat sdiduasendit tohib kasutada ainult vajaduse korral!

5.3.2 Roomikutel platvormtdstuki funktsioonid

¢SFddzR dI'IT R 2F 11 1Sa112yRI LlzdzRdzli | @F AR | aLIS1adS Gd
maksimaalse tddea tagamiseks jargige alltoodud juhiseid.

Kummiroomikutega platvormtdstuki roomikusiisteemi tédiga s6ltub suurel méaaral tookeskkonnast ja
tooviisist. Kui platvormtdstuki kasutatakse kivisel vdi kruusasel maastikul, lammutuskohtades, kus on betooni,
vOi vanametalliga keskkonnas, vdib roomikuststegiiga oluliselt [iheneda.

Roomikusiisteemi todea pikendamiseks véltige sbitmist jargmistel maastikel v8i jargmistes tdokohtades.

- Purustatud kivi, raudarmatuuri, vanametalli vms ringlussevdetud materjaliga keskkonnad.
Kummiroomikud ei ole mdeldud selliste keskkondade jaoks.

- lgapaevane/pidev soit asfaldil vdi betooniPidev toétamine nendel pindadel lihendab
kummiroomikute tddiga.

- Tookohad, kus leidub teravaid esemeid, nagu katkised kivid vdi betoonjaatngsllised teravad
esemed voivad kummiroomikuid jaddavalt Idigata voi kahjustada. Rehvikahjustusi tekitavad
tingimused vdivad kahjustada sama moodi ka kummiroomikuid. Kahjustatud roomikuid ei saa tavaliselt
parandada, need tuleb valja vahetada.

- Sodvitavate ainetega (kutused, 6li, sool vbi vaetised) tookoh&dovitavad ained voivad
kummiroomikute metallosad roostetama panna. Kui sellised ained puutuvad kokku kummiroomiku
pinnaga, tuleb roomikud kohe pérast t66 16ppu veega Ule loputada.

Sellistes keskkondades to6tamisest pdhjustatud kahjustused roomikutel, roomikurullikutel vi roomikutega
OF&aaAAft SA {dzdzt dz AF NI YGAA FEfI @
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w22YA1dziS3r OFaaAAal LI FGG2NXVGpalddzl A 1+ &adzidza 2dzKA & S

- Muutke poédramissuunda nii sageli kui vdimaliRidevalt ainult hes suunas podramine pdhjustab
roomikurataste ja kummiroomiku ebathtlast kulumist.

- Kontrollige regulaarselt roomikusisteemi seisukorddullikute, tugirataste, roomikurataste ja
laagrite liigne kulumine vdib roomikuid kahjustada.

- Valtige kallakutel kiilgsuunas s6itmisgditke kallakutel alati otse Ules ja alla ning p66rake ainult
tasasel pinnal. Pidev té6tamine ebatasasel pinnasel voi kallakutel killgsuunas sditmine p&hjustab
roomikute juhikute ja rullikute kulumist ning paneb roomikud roomikuratastelt maha jooksma.

- Valtige pidevaid jarske poérdeid.aiemaid ja rahulikumaid po6rdeid tehes saab véltida roomikute
tarbetut kulumist ja/vbi roomikute roomikuratastelt maha jooksmist.

- Valtige sditmist Uihe roomikuga tasasel pinnal ja teise roomikuga kallaBdlitke alati Uhtlasel pinnal.
Kui roomikud painduvad té6tamise ajal pidevalt seest voi véljast, vdib roomikute metallkonstruktsioon
puruneda.

- Veenduge, et roomikud oleksid digesti pingutatutdtv roomik tuleb podretel hammasratta pealt
kergesti maha.

NOTICE

Jalgige alati, et kummiroomiku ja roomikrataste vahele ei kuhjuks kive, kruusa, lund ega muud materjali.
w22YA]1dziS3lF OFLa&aAA (1lFKa2dadlrYAaS 2Kio
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5.4 Stabilisaatorite kasutamine

A
&

ADANGER Umberminemise oht!

Nooli ei tohi kaitada ilma korralikult rakendatud stabilisaatoriteta.

on 1,0°.

9yyS y22ftGS 1ladzil yYAad GdzZ So adloAfAra
f22RARF® ~ &daAA allo f22RARI {1l a | dzi?2
stabilisaatoreid eraldi kasitsi juhtides. Maksimaalne lubatud ebatépsus loodimisel

(N
Y I

Jalgige, et iga stabilisaatori alune maapind oleks piisava kandevoaqweggdusel asetage maapinnale

lisaplaadid.

AWARNING

Muljumisoht!

Stabilisaatorite kasutamisel pdorake alati tdéhelepanu timbrusele. Veenduge, et stabilisaatorite ja
maapinna/masina vahel poleks isikuid ega esemeid.

5.4.1

N

dz
2

N C

!
t

N

Automaatne loodimine

YI I
AO

QX
< Uy

f22RAYAES Tdzy ]
AAA b dzi iast

o( [N

Ules seadmine.

1.

2
3.
4.
5

Vajutage automaatse loodimise liliti alumist osa (joonis 3 (3)). Nuppu ei pea all hoidma.
tftFrG@2NYipadtdzl tFry3aSilo {pAl aidloAf A&l L
Loodimise ajal vilgub automaatse loodimise roheline margutuli.

YdzA Ol daAA 2y f22RAGdzZRE 2NNo6 ldziz2YlF Il Gas$s

A22y tFy3aSilroeo {pAl adl o

G2NAR 2l

f22RAY

Veenduge, et roomikud oleks maapinnalt liles tdstetud. Vajaduse korral vajutage automaatse

loodimise nuppu uuesti, et masin end k&rgemas asendis loodiks.

Stabilisaatorite seadmine transpordiasendisse.

1.

N

Langetage kd&ik nooled transpordiasendisse ja veenduge, et ka teleskoopnool oleks sees. Noolte

langetamiseks on soovitatav kasutada lahteasendisse viimise funktsiooni (vt 5.5.1).
Noole transpordiasendi roheline margutuli &:1.6 peab sittima.
Vajutage automaatse loodimise liliti ilemist osa (joonis 3 (3)). Nuppu ei pea all hoidma.

Platvormt8stuk tdstab stabilisaatorid maapinnast veidi Ules, mis vBimaldab kasutajal kasutada

sOidufunktsioone.

Kui stabilisaatorid tuleb viia transpordiasendisse, vajutage automaatse loodimise funktsiooni IUliti

Ulemist osa ja hoidke seda all, kuni kdik stabilisaatorid on jdudnud transpordiasendisse.
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5.4.2 Stabilisaatorite kasitsi kaitamine

1. Valige platvormi juhtelemendid.

2. Kaivitage elektrivdi sisepdlemismootor.

3. YSSNI 1S NBOAAYA GFtAYAAS tNfAGA OFaaAAr 2dzKGAYA:

4. Valige soovitud stabilisaator(id), ligutades vasakut juhtkangi stabilisaatori(te) suunas, ja
stabilisaatori(te) liigutamiseks vajutage juhtkangi peal olevaid nuppe (vasakpoolne nupp liigutan
stabilisaatoreid alla ja parempoolne nupp liigutab neid ules).

5. Liigutage tagumised stabilisaatorid alla maapinnale.

6. Liigutage eesmised stabilisaatorid alla maapinnale.

7. Liigutage stabilisaatoreid piisavalt allapoole, et roomikud maapinnalt nahtavalt Ules t6sta.

8. ~FaaAA f22RAYA&aS1a tAADdzilI IS 1FKG adlroAtAal a2l

vasakpoolset stabilisaatorit korraga).

9. YdZA OF daAA 2y f22RAGdzZRYT 2NNo6 Fdziz2Yl I
6222yA& 0oX YNNHdzidzZ A nO® aNNBdzidzZ A @A
looditud.

AWARNING

Kui automaatse loodimise luliti keskel olev roheline méargutuli pdleb, ilma et stabilisaatorid oleksid maas, ei
tohi platvormtdstukit kasutada. Votke Ghendust kohaliku volitatud Leguani hooldustodkojaga.

Gas f
t 3

2 2
dzo

(@]

2RAY
1 dzA

Nooli ei tohi liigutada ilma korralikult rakendatud stabilisaatoriteta.

5.5 Noolte kasutamine

b22ftA all o {1lFadzil R X 1dzA 1pAl yYSEA adGFoAft A&l 02NRI
Automaatse loodimise lUliti roheline margutuli (joonis 3 (4)) jddb nende tingimuste taitmisel pidevalt pdlema.
Ulekoormuse juhtsiisteen#(1.1) takistab noolte kasutamist, kui tletatakse maksimaalne nimikoormus 250 Kkg.

Kaitage nooli eelnevalt valitud juhtimispositsioonilt. Alumisel juhtpaneelil on kdigi noolte funktsioonide jaoks
eraldi lUlitid (joonis 4, lllitid €12). Noolte kaitamiseks alumiste juhtlilititega peab ka ohutusliliti (joonis 4,
[Uliti 14) olema aktiveeritd vasakpoolses asendis.

Platvormi juhtpaneelil saab kdiki noolte funktsioone kaitada kahe juhtkangiga.

Vasak juhtkang
- Juhtkangi ligutamine edasi/tagasi liigutab alumist noolt tles/alla.
- Juhtkangi ligutamine vasakule/paremale pddrab platvormi vasakule/paremale.
- Juhtkangi peal olevaid nuppe vajutades liigutatakse platvormi noolt tles/alla.

Parem juhtkang
- Juhtkangi ligutamine edasi/tagasi liigutab tlemist noolt tles/alla.
- Juhtkangi ligutamine vasakule/paremale pddrab noolt vasakule/paremale.
- Juhtkangi peal olevaid nuppe vajutades liigutatakse teleskoopnoolt valja/sisse.

Kadiki noolte liilgutusi juhitakse proportsionaalselt, seega soltub liikkumiskiirus juhtkangile vajutamise joust.
Noolte aeglasemaks liigutamiseks hoidke juhtkangi keskpunktile lahemal ja kiiremaks liigutamiseks liigutage
juhtnupp keskpunktist kaugemale.
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Platvormi iseloodimissusteem hoiab platvormi automaatselt loodis. Kui platvormi on vaja kallutada platvormi
juhtelemente kasutades, vajutage platvormi kallutamise nuppu (joonis 3, nupp 8) ja liigutage paremat
juhtkangi ettepoole/tahapoole, et kallutada leormi tles/alla. Kallutage platvormi ettevaatlikult, eriti kui
nooled on uleval.

5.5.1 Lahteasendisse viimise funktsioon

Lahteasendisse viimise funktsioon viib nooled automaatselt tagasi transpordiasendisse. Platvormi
juhtelemente kasutades aktiveeritakse funktsioon, keerates tagasi todasendisse / lahteasendisse viimise
funktsiooni luliti (joonis 3, luliti 9) paripaeva jaitles seda seal. Alumisi juhtelemente kasutades aktiveeritakse
funktsioon, keerates ohutusliliti (joonis 4, IUliti 14) vasakule ja vajutades tagasi tédasendisse / lahteasendisse
viimise funktsiooni llliti (joonis 4, luliti 13) alla. Laliti vabastamiseltkio&n seiskub.

Kui lahteasendisse viimise funktsioon on kasutusel, vilguvad vaheldumisi noole transpordiasendi (joonis 3 (17))
ja noole keskasendi margutuled (joonis 3 (16)). Kui l&hteasendisse viimise funktsioon on I6pule jdudnud,
kostab helisignaal ning noole transpa@sdendi ja noole keskasendi margutuled jadvad pidevalt pdlema.

Lahteasendisse viimise funktsiooni kasutamisel podrake alati tahelepanu imbrusele, kuna see ei liiguta nooli
sama teed pidi nagu noolte liigutamisel juhtkangidega.

5.5.2 Tagasi todasendisse viimine

Keerates tagasi tdoasendisse viimise lllitit (joonis 3, llliti 9) vastupéeva platvormi juhtelementide suhtes,
liguvad nooled automaatselt tagasi asendisse, kus viimati kasutati Iahteasendisse viimise funktsiooni lulitit
parast juhtkangi kasutamist. Alumjghtelemente kasutades aktiveeritakse funktsioon, keerates ohutuslliti
(joonis 4, luliti 14) vasakule ja vajutades tagasi tb0asendisse / |ahteasendisse viimise funktsiooni liliti (joonis 4,
[0liti 13) Gles. Laliti vabastamisel funktsioon seiskub.

Kui tagasi to6asendisse viimise funktsioon on kasutusel, vilguvad vaheldumisi noole transpordiasendi (joonis 3
(17)) ja noole keskasendi margutuled (joonis 3 (16)). Kui tagasi tbdasendisse viimise funktsioon on I6pule
jbudnud, kostab helisignaal ning nodtanspordiasendi ja noole keskasendi mérgutuled hakkavad vilkuma.

Tagasi tddasendisse viimise funktsiooni kasutamisel pddrake tahelepanu Umbrusele, kuna see ei liiguta nooli
sama teed pidi nagu lahteasendisse viimise funktsioon.
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5.6 Kaugjuhtimispult (lisavarustus)

1. Kaugjuhtimispuldi valimiseks keerake stititevoti (joonis 4 (1)) kaugjuhtimispuldi positsiooni ja votke
kaugjuhtimispult hoiukastist valjd Q).

2. Vabastage kaugjuhtimispuldi hAdaseiskamisnupp (joonis 6 (1)).
3. Lulitage kaugjuhtimispult sisse (joonis 6 (3)).
4. Kaivitage sisep8lemismootor v8i elektrimootor (joonis 6 (7 vdi 8)).
5. Valige sdidukiirus (joonis 6 (4)).
- Laliti vajutamine vasakule vahendab s&idukiirust. Lliti kohal olev roheline margutuli hakkab
vilkuma.
- Luliti vajutamisel paremale valitakse kiireim sdidukiirus. Luliti kohal olev roheline margutuli ei
pdle tldse.

6. Kasutage sOicvdi stabilisaatorite funktsioone.
- Sditmiseks kasutatakse kaht hooba (joonis 6 (9)).
- Stabilisaatoreid saab juhtida kas automaatse loodimise lilitiga (joonis 6 (2)) vdi Ukshaaval
vasaku kilje juhtelementidega (joonis 6 (4)) vdi parema kiilje juhtelementidega (joonis 6 (5)).
7. Seiskamiseks lulitage sisepdles@tektrimootor vélja kas elektrimootori vdi sisepdlemismootori
kaivitus/seiskamisnupu abil. Lilitage kaugjuhtimispult valja, vajutades kaugjuhtimispuldi
hadaseiskamisnuppu.
8. Pange kaugjuhtimispulti ei kasutata, hoidke seda hoiuka&is. (
9. YSSNI 1S aNNGS@piA FaSyRA&EEAS anao
Kaugjuhtimispuldi hadaseiskamine t66tab ainult siis, kui kaugjuhtimispult on valitud aktiivseks
juhtimispositsiooniks.

5.7 TOo0 I6petamine
Parast to0 I6petamist tehke jargmist.

Langetage nooled transpordiasendisse.

Tdstke stabilisaatorid taielikult tles transpordiasendisse.

Seisake sisep6lemismootor/elektrimootor, vajutades mootori kaivitalsesskamisnuppu.

Eemaldage platvormilt turvarakmed.

YSSNI 1S aNNGS@pliAr FaSyRA&AAS anda 2+ SSYIFfRIF3IS @
Kui masin jaab kohta, kus selle saab tihendada 230 V vahelduvvooluga, on soovitatav jatta see aku
laadimiseks Uhendatuks.

NOTICE

Platvormtdstuki volitamata kasutamise ennetamiseks eemaldage siuititevoti, kui masinat ei kasutata.

oukwbhpE
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5.8 Taiendavad juhised masina talvel kasutamiseks

Platvormtdstuki minimaalne lubatud t66temperatuur og20 °C.

Talvel kasutamiseks tehke jargmist.

Kontrollige, et I6pplulitid poleks kaetud lumega, jadga voi mustusega.

Kui 6hutemperatuur on alla +2 °C (36 °F), on soovitatav kasutada eraldi mootorisoojendit

Of A&l OFNUzZA(GdzAVD® a22(02NR&a222SyRA 1FIFoftA allo NK!
Laske mootoril enne masina liigutamist paar minutit to6tada.

9&4YLFtdG {NAGIAIAS YpyRI F83F apARANBOAAYAZ aSS2NNI
soojeneb kogu slsteemis olev dli ja silindritesse voolab soe &li.
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6. HADALANGETAMINBHADAALISTAMINE

ADANGER Umberminemise oht!

Héadalangetamist ja hddaalistamist tohib kasutada ainult hadaolukorras ja
rikkeolukordades aarmise ettevaatusega.

A
&

Kui toide katkeb (kutus hakkab otsa saama, voolukatkestus voi pikendusjuhtme
kahjustus), saab nooled langetada (ihega jargmistest varusiisteemidest.

6.1 Hadalangetamine

Platvormt&stukil on hadalangetussiisteem, mis vdimaldab viia hoole transpordiasendisse, kui on toimunud
peatoite tbrge. Hadalangetussiisteem kasutab varupumpa ja silindrite elektrilisi hadalangetusventiile, et kdiki
noolte liigutusi saaks kaitada. Hadalangesaab toidet kaivitusakult, seega peab see olema piisavalt laetud.
Kui laetuse tase pole piisav, tuleb kaivitusakut laadida.

Hadalangetamise funktsiooni kasutamine.
1. Seisake sisepdlemismootor/elektrimootor.
2. Vajutage ja hoidke hadalangetuse lulitit aktiivselt juhtimispositsioonilt.
3. Kasutage soovitud noolefunktsioone voi lahteasendisse viimise funktsiooni.

Varupumpa saab kasutada ainult 2 min jarjest maksimaalse réhuga, seejarel kulub selle taielikuks jahtumiseks
umbes 30 min. Té6aega piirab juhtimissiisteem, mis blokeerib ajapiirangu tletamisel varupumba. Varupumba
t60 lubatakse uuesti, kui saadaval on valan30 sekundit tddaega (umbes 7 min 30 sek jahtumisaeg). Kui
to6tsikkel on sellest pikem, vdib pump Ule kuumeneda ja saada kahju.

Hadalangetamine ei alista Uihtegi ohutusfunktsiooni, seega ei saa seda kasutada naiteks llekoormuse korral.

NOTICE

Enne t66 alustamist kontrollige alati hadalangetuse toimimist.
6.2 Varukaitamine

Lisaks hadalangetamisele on platvormt8stuk varustatud varujuhtstisteemiga, mille abil saab kaitada koiki
ligutusi (s6itmine, stabilisaatorid ja nooled) varupumba abil. Varukaitamist saab kasutada ainult platvormi
juhtelementide abil.

Sditmise voi stabilisaatorite kaitamine varujuhtsisteemiga.
1. Veenduge, et platvormi juhtpaneel oleks aktiivne juhtimispositsioon.
2. Seisake sisepdlemismootor/elektrimootor.
3. YSSNI 1S 21 K2AR1S NBOAAYA Gl fAldzA NEAGAG o62dzKi ||
asendisse (vasakpoolne).
4. Kasutage stabilisaatorite kditamiseks vasakpoolset juhtkangi vBi masinaga sditmiseks parempoolset
juhtkangi.
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Noolte varukaitamine.
1. Veenduge, et platvormi juhtpaneel oleks aktiivne juhtimispositsioon.
2. Seisake sisepdlemismootor/elektrimootor.
3. YSSNI 1S 2F K2AR1S NBOAAYA Gl tAldzag NEAGAG o2dzKG ||
(parempoolne).
4. Noolte liigutuste juhtimiseks kasutage mdlemat juhtkangi.

Varupump on palju vaiksem kui sisep8lemisi elektrimootori pump, nii et liigutused on seda kasutades palju
aeglasemad. Varukéaitamise t66tsikkel on sama pikk kui hadalangetamise &dixal (

6.3 Platvormi koormuse juhtstisteemi ja platvormi hadaseiskamisnupu alistamine

ADANGER Umberminemise oht!

A : Voimalike h&daolukordade jaoks on see platvormtdstuk varustatud koormuse

\ juhtsiisteemiga ja platvormi hadaseiskamisnupu alistamise nupuga (joonis 9 (A)).
Seda nuppu tohib kasutada ainé@firmuslikes hadaolukordadest kasutaja on
platvormil teadvuse kaotanud, hddaseiskamisnupp on aktiveeritud ja kasutaja tuleb
ohutuse tagamiseks alla langetada. Platvormi tuleb liigutada suundadesse, mis
vahendavad timberminemismomenti (masina keskkoha suumas}ja ei vastuta

selle funktsiooni vaarkasutamise eestlistamisnupp asub alumise juhtpaneeli
vasakul kiljel ja tootab ainult siis, kui alumine juhtpaneel on valitud aktiivseks

juhtimispositsiooniks.

Alistamisnupu kasutamine.
1. Eemaldage alumise juhtpaneeli imbert kate (joonis 4).
Valige alumine juhtimispositsioon.
Vajutage ja hoidke kasutajale lahemal paiknevat alistamisnuppu (joonis 9 (A)).
Kaivitage sisepdlemismootor v8i elektrimootor (vastasel juhul kasutatakse varupumpa).
Langetage noolt darmiselt ettevaatlikult.
Vabastage alistamisnupp ja lulitage mootor vélja.
Paigaldage kate tagasi alumise juhtpaneeli tmber.

Nogakwn

Joonis 9. Alistamisnupud
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6.4 Ohutusfunktsiooni alistamisnupp

ADANGER Umberminemise oht!

Voimalike hddaolukordade jaoks on see platvormtdstuk varustatud
ohutusfunktsiooni alistamisnupuga (joonis 9 (B)). See voimaldab rikkeolukordades
kasutada sdidy stabilisaatorite ja noote funktsioone. Funktsiooni saab kasutada
naiteks olukorras, kus ménhdur on katki lainud ja masin tuleb remontimiseks
sBidutada ohutusse koht&asutage darmise ettevaatusega ja ainult

hadaolukorras!

Sdidufunktsioonide ja stabilisaatorite juhtimise alistamine (n6uab kahte kasutajat).

PR

o,

7.
8.

Alistab noolte transpordiasendi andurid, mis véimaldab kasutada sf@Ediabilisaatorite funktsioone

ka siis, kui nooled ei ole transpordiasendisiberminemise oht!

Eemaldage alumise juhtpaneeli imbert kate (joonis 4).

Valige platvormi juhtimispositsioon.

Vajutage ja hoidke katte all kasutajast kaugemal paiknevat alistamisnuppu (joonis 9 (B)).

Kaivitage sisepblemismootor voi elektrimootor platvormi juhtimispositsioonist (vastasel juhul
kasutatakse varupumpa).

YSSNF 1S 2F K2AR1S NBOAAYA @I tAldzZ Nf AGAG o62dzKbq |
asendisse (vasakpoolne).

Kasutage stabilisaatorite kaitamiseks vasakpoolset juhtkangi vdi masinaga séitmiseks parempoolset
juhtkangi darmise ettevaatusegalumiste juhtelementide juures olev kasutaja peab valtima
kokkupuudet roomikutega, mis liiguvad stabilisaatorite likumise ajal tles/alla ja samuti liikuvate
roomikutega s6idu ajal. Muljumisonht!

Vabastage alistamisnupp ja lilitage mootor vélja.

Paigaldage kate tagasi alumise juhtpaneeli imber.

Noole juhtimise alistamine.

NoohkwdpE

Alistab noole siruulatuse juhtsiisteemi, platvormi koormuse juhtsiisteemi, stabilisaatorite asendi
2dzZKiaNaidSSYA 2 OlFaaAir (FfRS 2dzKGaNalulSSYA | yRdz
aldFoAtAallFG2NAR LIt S YI | Ldagy, ¥ui daworriil diéks idekadrandshoi 2
kui siruulatus oleks liiga suur vorreldes platvormil oleva koormudgggdoerminemise oht!

Eemaldage alumise juhtpaneeli imbert kate (joonis 4).

Valige alumine juhtimispositsioon.

Vajutage ja hoidke katte all kasutajast kaugemal paiknevat alistamisnuppu (joonis 9 (B)).

Kaivitage sisepdlemismootor voi elektrimootor (vastasel juhul kasutatakse varupumpa).

Kasutage alumise juhtpaneeli noolte juhtlilliteid aarmiselt ettevaatlikuhberminemise oht!

Vabastage alistamisnupp ja lilitage mootor vélja.

Paigaldage kate tagasi alumise juhtpaneeli imber.

Alistamislulitite kasutamisel on v8imalik ligutada nool valjapoole stabiilset tddpiirkonda, mis tekitab
Umberminemise ohu. Tootja ei vastuta platvormtdstuki kukkumise eest, kui on kasutatud
ohutusfunktsioonide alistamisnuppu.
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7. TRANSPORTIMINE

Enne transportimist langetage nooled transpordiasendisse ja tdstke stabilisaatorid taielikult tles.

NOTICE

Platvormtdstuki transportimine on lubatud ainult transpordiasendis.
Platvormil ei tohi vedada inimesi ega materjali.

Masinat ei tohi kinnitada nii, et rihmad paigaldatakse Ule noolte. Kasutada tohib ainult margistatud
kinnituspunkte!

Platvormt@stukil on neli tdstepunkti, liks iga stabilisaatori otsas (joonis 10), mida kasutades saab vajaduse
korral masinat tdsta. Kasutage tdstmiseks kette (minimaalne pikkus 2,5 m (8,2 jaegaYuleb kinnitada
kdiki nelja tdstepunktiVeenduge, et kettide ja tdsteseadme (kraana vms) tostevdime oleks piisav!

_ min.2.5m
"~ min. 8.2 ft

Tagasillas on automaatne hidropidur, mis rakendub automaatselt, kui sisepétdekisimootor ei tHota.
Platvormt@stukit ei tohi parkida jarskudele kallakutele.

YdzZA Yl AAY LG OGONF YALRNRAGF{1&S KFEF3IA&aSEs @S2Fdziz2t QpA
nurkades on neli margistatud kinnituspunkti, mida kasutades on masinat lihtne kinnitada. Kinnitage masin alati
diagonaalselt igast nurgasonis 11).

Joonis 11. Kinnituspunktid

42



LEGUXN

8. TEENINDUSHOOLDUSJAKONTROLLIMIFUUDUTAVABESKIRJAD

Koik tlevaatused tuleb l&bi viia kohalikke seadusi ja maarusi jargides. Platvormtdstukile tuleb teha kord aastas
ulevaatus (kohalikud seadused ja maarused vOivad ette ndha sagedasemad uleva&lasenntostukit

tuleb vajalikul m&aral kontrollida ka siis, kui see on saanud kahju ja selle vastupidavus vdib olla vdhenenud.
Ulevaatust teostavad isikud peavad olema vastava kvalifikatsiooniga. Seadme teenindustoiminguid ja hooldust
teostavad isikud pavad tutvuma enne hooldusttode tegemist selle platvormt&stéoomaduste ja tehniliste
omadustega. Koik teenindug hooldustddd tuleb teha vastavalt kdesolevas juhendis vélja toodud juhistele.

8.1 Uldised juhised

- Masina konstruktsiooni muutmine ilma tootja kirjaliku loata on rangelt keelatud.

- Enne t66 alustamist tuleb parandada kdik vead, mis vdivad mdjutada masina ohutut kasutamist.

- Kaitstud osade kohatu kasitsemine tekitab t8sise vigastuse ohu. Katteid tohivad avada ainult
professionaalsed hooldustdétajad.

- Tagage, et hooldust teostatakse vastavalt kdesolevale kasutusjuhendile.

- Seisake mootor enne hooldustttde vdi Ulevaatustoimingute alustabd$iUTAGE KA 230V AC
PISTIK!

- Arge suitsetage hooldustéode ja llevaatuste ajal.

- Hoidke masin ja eriti platvorm puhtana.

- Veenduge, et kasutusjuhised oleksid taielikud, loetavad ja oleksid omal kohal platvormil olevas karbis.

- Veenduge, et kdik kleebised oleksid omal kohal ja loetavad.

- Veenduge, et platvormtdstukit on hooldatud vastavalt kasutusjuhendile.

- Veenduge, et kdik Glevaatused on tehtud vastavalt kohalikele eeskirjadele.

NOTICE

Kdik varuosad, eelkdige ohutusega seotud osad, elektrististeemi komponendid ja andurid, peavad olema
Leguani originaalosad.

Kui platvormtdstukit pole pikka aega kasutatud, tuleb kontrollida dlitaset ja masina funktsioone enne jargmist
kasutamist.
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9. HOOLDUSJUHISED

9.1 Hoolduste ja tlevaatuste graafik

CL = puhastamine

Kaitamine

Mootoridli

Mootoridli filter

Iga kuu

100 h 200h | 400h
/ / /
6 kuud | 12 kuud| 24 kuud

1000 h

60 kuud

120 kuud

Ohufilter

Jahutusvedelik

Kutusefiltrid

Kituse veeeraldi

Kitusepaak9.6)

Hudrodli tase9.7ja9.8)

Hudrodli tagasivoolufilter9.7)

Hudrodli rohk 9.1.1ja9.9)

Méaéare 0.5

Ajammootori transmissioonidlB(10)

Roomikute veorataste poldi®(1.3

Roomikute pingsu®(1.4

P6orderdnga poldid4)

Pooreteregulaatori liigendi laager (9.11

P6orderdnga pidur (9.12)

Teraskonstruktsioonide seisukor@l.?)

Poordetelgede kinnisu® )

Platvormi kinnitus ja lukustu® )

Elektrikaablid ja Uhenduskarbi€l.p)

Hudroliitmikud,-voolikud ja-torud (9.2)

Silindrid ja ventiilidg.2)

Teleskoopnoole ketid(3)

Teleskoopnoole liugpadjad.Q)

Aku 0.21)

Diagnostikaja torkekoodid ekraanil

9.13

Hadaseiskamisnupu®.Q)

Hadalangetamineg(1)

Juhtlilitid @.1, 4.2ja4.3)

Stabilisaatorite Ulesseadmin®.(4)

Ulekoormuse juhtsiisteen®(15

Noolte liikumiskiirused9q.17)

Kaitseklapid4.18

Hoolduse meeldetuletu(19

Pdhjalik Ulevaatusd(1.2

Ulal toodud hooldusvalbad on soovituslikud. Kui toétingimused on vaga rasked ja/v6i masin on pidevas

kasutuses, tuleb hoolduga vahetusintervalle l[ihendada.
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9.1.1 Uldine hooldusteave

Leguani mudel 170 195 225 265
Hudrodli Mobil UNIVIS N 32

Kogu stisteem 55 liitrit 85 liitrit
Olivahetuse maht 35 liitrit 47 liitrit
Kitusepaagi maht 19 liitrit (diisel)

Mootoridli SAE 10MB0

Ajammootori transmissioonidli

SAE 80V0 (API) GL5, 0,6 liitrit iga ajammootori kohta

Maare Liitium NLGI 2 maare (mitte MoS2)
Pddrderdngas Mobilux EP 2

Teleskoopnool Mobil XHP 222

Hudroststeemi peardhk 210 baari 250 baari
Ajammootori kahekiiruseline rohk 25¢35 baari

9.1.2 Podhjalik Glevaatus

Platvormt8stukile tuleb teha iga 10 aasta jarel péhjalik Glevaatus, mille jaoks masin tuleb koost lahti vétta ja

teha mittepurustavad katsed (NDT) ja Ulevaatused. Seda tuleb teha tootja juhiseid jargides.

9.1.3 Roomikute veorataste poldid

Oluline on kontrollida umbes ks nadal parast platvormtdstukiga t66 alustamist, kas tagumise veoratta poldid

on korralikult kinni. Uue masinaga sdites kohanduvad roomikusiisteemi osad iiksteisdga jairf SA I @I R 2
12KFad {SSiGpilildz 29SYPANREAACZEISEA LB RARE GpRI KiAAaSR

tOsiselt kahjustada.

1 Pingutage poldid vastastikku diagonaalselt 80 Nm momendiga kinni.
1 Poltide kinnisust tuleb kontrollida kord aastas.

9.1.4 Roomikute pingsuse kontrollimine ja reguleerimine

Roomikute pingsuse kontrollimiseks ja reguleerimiseks tostetakse platvormtdstuki stabilisaatorite abil Ules.
Roomikuid tuleb esimest korda kontrollida ja vajaduse korral reguleerida parast tihe tunni pikkust roomikute

kasutamist. Parast seda esimest Ulevsatuleb roomikuid iga paev enne t66 alustamist kontrollida ja
vajaduse korral reguleerida. Tagage, et roomikute pingsus oleks alati 6ige. See mdjutab otseselt roomikutega

OF &8 AA 1 dzf dzYA &

el

FAGFO GF3IFREEZT S

NE2YA]dR Si
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Joonis 12. Roomikute pingsuse reguleerimine
Roomikute pingsuse kontrollimiseks toimige jargmiselt.

Tostke platvormtdstuk stabilisaatoreid kasutades maast lahti. Roomikud peaksid olema maapinnast
minimaalselt 5 cm kdrgusel. Sbitke natuke tagurpidi, et 16tk oleks all. Pingsus on dige, kui roomiku ja roomiku
raami vaheline vahe on Uihest otsast teiseni sgtéhistatud punaste joontega joonisel 12). Oige vahe an 85

90 mm.

Roomikute pingsuse reguleerimiseks toimige jargmiselt.

Roomikuid pingutatakse eelkoormatud vedruga. Roomikute pingutamiseks keerake lahti joonisel 12 margitud
mutrid (A) ja (B). Seejarel pingutage mutreid D ja E ning hoidke polte C (vdi vastupidi). See tdombab poldid
(joonis 12, (C)) ja reguleerimisplaadi rokoie keskkoha poole ning nihutab esimest roomikuratast ettepoole.
Pingutage mutreid tapselt nii palju, et roomik tdmbuks roomikuraami suhtes sirgu ja et vahe ot&ksr8.
Pingutage mdlemat mutrit Uhtlaselt. Parast reguleerimist pingutage mutrid A jjanB k

9.2 Mehaaniliste konstruktsioonide, hudreja elektrisiisteemide Ulevaatus

Masina mehaanilist konstruktsiooni, péordetelgede kinnitusi ning platvormi kinnitusi ja lukustust tuleb
igapaevase Ulevaatuse kaigus visuaalselt kontrollida. Samuti tuleb visuaalselt kontrollida hidrauliliste liitmike,
voolikute, torude, silindrite ja veiilide seisukorda. Otsige Olilekkeid. Elektrikaablite ja ihenduskarpide
seisukorda tuleb samuti iga péev kontrollida.

Kahjustatud, katkised vdi puuduvad osad tuleb enne masinaga t66 alustamist parandada.
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9.3 Teleskoopnool

Teleskoopnoole kettide pingsust tuleb kontrollida iga paev. Naidiku plaat peab asuma noole mdlemal kiiljel
selle all oleva teraskatte markide vahel.

Joonis 14. Naidik lahivaates

Teleskoopnoole kulumispatjade seisundit ja tagasilooki tuleb kontrollida igal aastal ning kulumispatju tuleb
vahetada vahemalt iga 5 aasta jarel. Teleskoopnoole valjumisava alumise kiilje kulumispatjade paksus peab
olema ule 20 mm (joonis 13 (1)) ja 19 moogis 13 (2)). Kui need on rohkem kulunud, tuleb vélja vahetada

kdik kulumispadjad, kaasa arvatud need, mis on noole sees teises otsas, mis nduab teleskoopnoole koost lahti
votmist.

NOTICE

Teleskoopnoolte tdmbeketid, nende rattad ja kinnitusdetailid tuleb vahetada 10. aasta hoolduse @jalZvt
9.4 Po6orderdnga poldid
Pdorderbnga M16 kinnituspoltide pingutusmoment on 230 Nm. Seda tuleb kontrollida kord aastas ja polte

tuleb vahetada iga 5 aasta tagant. Kui polt on lahti tulnud, tuleb see asendada uue poldiga. Enne pingutamist
tuleb uut polti méarida.
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9.5 Maarimine

Masina maarimine on vaga oluline, et valtida liigendite kulumist. P66rderdngast tuleb maarida vastavalt
hooldusgraafikule, kasutades sddbekindlat (EP) lisandit sisaldavat méaéret. Kdikide hudrosilindrite
ligendilaagreid ja stabilisaatoriplaatide asendiantiusdrmi tuleb maarida vastavalt hooldusgraafikule.

9.5.1 Maarimisskeem

Hudrosilindrite liigendilaagrite ja stabilisaatoriplaatide asendiandurite sdrmede maarimispunktid on naidatud
joonisel 15.

Joonis 15. Maarimisskeem
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9.5.2 POoOrderbnga maarimine

Platvormtdstuki poorderéngast tuleb maarida kord kuus. Oluline on meeles pidada, et podrderdngal on neli (4)
eraldi maarimispunkti (joonis 16), mida koiki tuleb maarida eraldi. PO6rderdnga tiguajami vastaskljel on
réhuvabastuskruvi (joonis 17), mille peabama podrderdnga maarimise ajal, et valtida tihendi mahatulekut.
Selle kruvi asemele saab paigaldada liitmiku ja toru, mis kuuluvad lisavarustusse. Sel juhul ei ole vaja seda
avada. Poorderdnga kiiljel aku kérval on 3 maarimispunkti, mis on ithendataghtigija selle laagritega. Uks

(1) maarimispunkt pé6rderbnga peal (ava labi pjedestaali) on hendatud pddrderdnga kuullaagritega. Selle
maardepunkti maarimisel on oluline maarida kogu pddrderdngast timberringi. Selleks maarige, pédrake umbes
20° ja seejarahaarige uuesti. Jatkake, kuni pdéérderdngas on taielikult maaritud (360°).

Joonis 16. Podrder6nga maarimispunktid
réhuvabastuskruvi
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9.5.3 Teleskoopnoole ketiratta maarimine ja keti kontrollimine

Teleskoopnoole liigutamiseks kasutatakse kaht leheketti. Ketirattaid tuleb mé&éarida kord kuus.

Joonis 18. Teleskoopnoole ketirataste Joonisl9. Teleskoopnoole ketirataste
madarimispunkt tdoplatvormi poolses otsa maarimispunktid alumise ja tlemise nool
ligenddetaili poolses otsas

Teleskoopnoole ketirataste maarimiseks kasutatakse joonistel 18 ja 19 méargitud kolme maarimispunkti.
Maarimispunktid asuvad Ulemise noole ja esimese teleskoopnoole otstes. ToOplatvormi poolse otsa
maarimispunkt on alati néhtav, kuid tlemise noole otsa nmagpunktid asuvad hooldusluugi all.

9.5.4 Teleskoopnoolte maarimine

Teleskoopnooltdiugpindasidalumine pind, joonis 20) tulelpakuise méarimise raames maaridzekindla
maardega (nt Mobil XHP 222). Maaret tuleb kanda nii keskmise noole kui ka pikenduse alumisele pinnale,
kummastki kilgservast mdéddetud umbes 30 mm laiusele pinnale ja noolte kogu nahtavale pinnale, kui
teleskoopnool on téielikult valja likatudaidke pinnale naiteks pintsliga ainult 8huke kiht (< 1 mm) maéaret.

\

Joonis 20. Keskmise noole ja pikenduse maaritud pinna laius punaste joontega esile t6stetud
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9.6 Kutuse kaitlemine ja kituse lisamine

Kontrollige kiitusetaset ja vajadusel lisage kitust
(kGtusepaagi kork, joonis 21 (1)). Platvormtdstukil on
Kubota diiselmootor. Kasutage ainult DISLIKUTUST. Muid
kutuseid ei ole lubatud kasutada. Lisateavet vt mootori
tootja kasutusjuhendist.

Arge laske kitusepaagil taiesti tiihjaks saada. Kui see peaks
juhtuma, lisage kitust ja taaskéivitage kaivitusnupust
tavaparaselt. Kui mootor esimesel katsel kdima ei lahe, siis
oodake veidi ja kaivitage uuesti.

Kitusepaaki tuleb kontrollida mustuse suhtes ja vajaduse
korral puhastada.

Joonis 21. Kiitusepaagi kork
9.7 Hudrodli ja hudrodlifiltri vahetamine

Hudrodli saab vahetada kas imifiltri kaudu vdi htudrodlipaagi korgi

11 dzRdz 6222yA4& HH 6MO0X 1l adzit RSa
pdhjas hooldusluugi taga (joonis 23). Hidrodli valjalaskmiseks
lahutage varupumba voolik (joonis 23 (1)) imifiltrist.

Hudrodli tagasivoolufilter (joonis 22 (2)) asub hiidrodli paagi peal
OFlaaAAr GF3AL2arad CAtONR OFKSGlF YA
asendage filtrikassett uuega. Enne katete masinale tagasi

paigaldamist veenduge, et poleks lekkeid.

Joonis 23. Imifilter Joonis 24. Oli tagasivoolufilter
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9.8 Hudrodli tase

Hiidrodli taset saab kontrollida taiteava korgis oleva médtevardaga (joonis 22 (1)). Olitase peaks ulatuma
moodtevarda Glemisel margini, kui platvormtdstuk on transpordiasendis (nooled langetatud ja stabilisaatorid
taielikult tles tdstetud).

9.9 Hudrosusteemi reguleerimine

Hudroststeemi p&hirhku reguleeritakse proportsionaalselt elektrilise rohuvabastusventiiliga, mida juhib
platvormtéstuki loogikakontroller. Ajammootori kahekiiruselist rdhuvabastusventiili reguleeritakse
automaatselt ja see ei vaja hooldust. Peamise robastusventiili ja ajami kahekiiruselise rohuvabastusventiili
reguleerimist saab kontrollida alumise juhtpaneeli ekraanilt.

Kdigil noolesilindritel on kaks koormuse reguleerimise ventiili ja stabilisaatorite silindritel on ks lukustusventiil
ja Uks koormuse reguleerimise ventiil, mis takistavad hidrosilindri liikumist naiteks purunenud huidrovooliku
korral. Koormuse reguleerise ventiilid on tehases reguleeritud ja nende seadistust ei ole lubatud muuta.

9.10 Ajammootori transmissioonidli vahetus

Liigutage ajammaootoreid nii, et ajammootori kiljel olev tekst oleks horisontaalne. Selles asendis on &li
valjalaskekork madalaimas asendis (joonis 25, 3) ja taiteava on ulal (joonis 25, 1). Keskmine kruvi (joonis 25, 2)
on dlitaseme kontrollimiseks. Okstimisel peaks keskmine kruvi olema avatud ja 6litase on dige siis, kui dlitase
ulatub keskmise kruvini. Olimaht on 0,6 liitrit.

Joonis 25. Ajammootori transmissioonidli vahetus
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9.11 Pd&oreteregulaatori mootorilaager ja reguleerimine

Vahetage pooreteregulaatori liigendi laager (joonis 27 (1)), kui see on lahti kulunud. Selle kaigus kontrollige
pooreteregulaatori mootori 16tku ja vajaduse korral vahetage kinnituspoltide laagrid (joonis 27 (2)). Parast
seda kontrollige pddreteregulaatamootori reguleerimist.

az2202NRA NB3IdzZ SSNAYAaS]a a4SIFIR1S (d@lFf of{ SNBAOS (22¢
asendiks 100% (9200%). Veenduge, et podreteregulaatori hoob (joonis 27 (3)) laheks oma
maksimumasendisse. Kui seda on vaja reguleerida, I6dvenptdgdiel (joonis 27 (4)) ja suruge

pooreteregulaatori mootorit nii, et hoob oleks oma maksimumasendis. Keerake poldid kinni.

o e
e Name Value
Error memory size 0

Diesel fuel pump on Off

Buzzer on upper controls Auto

= Buzzeron lower controls  Auto
hirGtiE moter pasition-— 99 %

Button buzzer feedback No

Move throttle motor with left-right keys when

motor-is not running.

Joonis 26. Pdoreteregulaatori asend Joonis 27. Pdoreteregulaatori mootori maksimumasend

Parast seda seadke diisli podreteregulaatori mootori asendiks 0%. Veenduge, et mootori seiskamishoob laheks
I6ppasendisse (joonis 28 (1)). Kui seda on vaja reguleerida, Iddvendage poldid (joonis 28 (3)) ja nihutage
reguleerimisplaati (joonis 28 (2)) nit, mootori seiskamishoob laheks I6ppasendisse. Keerake poldid kinni.

Joonis 28. Pooreteregulaatori mootori miinimumasend

53



LEGUXN

9.12 P6orderdnga piduri reguleerimine ja puhastamine

Poorderdnga piduri reguleerimist tuleb kontrollida ja vajaduse korral reguleerida. Puhastage pidur
kontrollimise ajal, pidurit ei tohi maarida.

¢CNRPaaA NBIdzZ SSNAYA&ASTA aSIR1S (d@lf of{ SNBAOS G(G22f 3
asendiks 40% (4@5%). See on asend, milles pidur on vaevu vabastatud (piduriklotsid ei puuduta pddramise

ajal piduriketast). Diiselmootori tihikdigs@nd on ~50% ja seega on pidur mootori todtamise ajal alati

taielikult vabastatud.

Error memory size
Diesel fuel pump on
Buzzer on upper controls

Buzzer on lower controls

Button buzzer feedback No

Move throttie motor with left-right keys when
motor is not running.

Joonis 29. Pdoreteregulaatori asend

Keerake podrdemehhanism (kasutage noole podramiseks hadalangetamist/akutoidet, et hoida
pooreteregulaator paigal) asendisse, kus piduriklotside ja piduriketta vahelised hambad on Uhel joonel, nagu
on néidatud joonisel 30. Pingutage piduritrossi, kuni harst@aahel on niid vahe, kuid podrdemehhanism

saab endiselt vabalt pdorata. Vajaduse korral v@ite reguleerimise ajal proovida noolt akutoitel péorata. Valtige
pidurimehhanismi koormamist taieliku hiidrovdimsusega, kuna see ei ole projekteeritud seda koormust
pikaajaliselt taluma. Joonisel 30 on pidur Gigesti reguleeritud. Kui p66reteregulaatori mootor on 40% peal, ei
tohi piduriklotsid noole podramise ajal liikuda. Kui pidur on digesti reguleeritud, vabastatakse see ka siis, kui
diiselmootor on tuhikaigul, jaee rakendub ainult pealiliti valjalilitamise korral (v6i diiselmootori
valjalulitumisel).

Joonis 30. Piduritrossi reguleerimine
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9.13 Diagnostika ja veakoodide kontrollimine

Masina juhtstisteem teeb alati automaatse diagnostikatesti, kui pealiiliti lUlitatakse sisse ja hadaseiskamisnupp
groladldlr{1asSe YdzA 12y 0dNREftAYAASE AfYYySo @AIdzz GSI ¢

simboliga (joonis 31). Veatapsdp K2dzaS t SARYAAaS1a YAy3dS YSYNNaaS aa:
¢Sa0 S5AFIAY2aGA0486 609ySaSGSaiA RAFIAY280A1F0 6222YyAA

Platform tilt down K26
Platform tilt up K27
Lower boom emergency lowering K28

it bl

Press OK-button for 2 s to start and during test.
Start motor to enable

W22yAid om® ! g+t SKS al 2YSda RAIFIWE2HLA1bE@PNEANERYDSKSE a{StTFT ¢Sa
diagnostika)

t 1 G32NYQ
aSY2NERa& o
pdhjusi.

1A OA3IIRS YNfdz 12YGNREEAYAAS1E &1L o
RS YNfda) 6222yA& onO® YdzA YNfda 2y &

N =<

Self Test Diagnostics
Hour Meter
IO-Monitor
Se Tools

W2 2 y A4

aaSydza 6aSyNNW22yiAa ond [ SKi a9NNRBNI aSY2ZNRBA& 0

ood® [ SKi
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9.14 Stabilisaatorite Glesseadmise juhtstisteem

Kontrollige stabilisaatorite tlesseadmise juhtsiisteemi alati enne platvormtéstuki kasutamist.

Stabilisaatorite plaate hoidvad vedruga s6rmed peaksid vabalt likuma. Kui sérm on kinni, tuleb see enne t66
jatkamist parandada.

{GFroAfA&LFFG2NRARGS AYRdAdZI GAAGE NEAGAGS GFEAGEdAG &l o
OINAYSOIFAR | @t SKS al 2YSa  Salaincolte atil.IKai stabilishatoRoh maag, NI |y A
naitab seda roheline simbol sdll@onkreetsel stabilisaatoril. Kui stabilisaator on maast lahti, on see tahistatud
Ldzy aS &aNYoz2fA3IlFd ~FadaAA 1Ff€tSG arlo 12yGNRffARF 3

W22yAid opd® ! O+t SKS al2YSa G(SAyS fSKi

Umberminemise oht!

Kui stabilisaatorite tlesseadmise juhtsiisteem ei té6ta korralikult, on platvormtdstuki kasutamine keelatud,
kuni see on parandatud.
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9.15 Ulekoormuse juhtsiisteemi komponendid

Umberminemise oht!

Ulekoormuse juhtsiisteem on tehases seatud Gigetele vaartustele ja selle
seadistuse muutmine on kategooriliselt keelatud.

ARGE KUNAGI PLATVORMTOSTUKIT ULE KOORMAKE!

Ulekoormuse juhtsiisteemi mehhanism paikneb té6platvormi ja platvormi toe vahel
(joonis 36).Toodplatvormi koormust mdddetakse koormusanduriga (joonis 36 (1)),
mis kasutab kaht mddtekanalit, mis pdhinevad tensotajuritel. Mélemad
modtekanalid on kalibreeritud vastavalt tiihja tddplatvormi koormusele.

Joonis 36. Koormusandur Joonis 37. Tédplatvormi koormus ekraanil

To6platvormi maksimaalne koormus on reguleeritud tasemele 250d@platvormi koormust saab kontrollida
STNIFYyA | @FfSKS al 2YSad SaiayvySasSt SKSt 6222yAa ot10d
olema horisontaalasendis. Kui tdoplatvormi koormuse vaartus erineb tihja tdoplatvormi korral oluliselt (tle +

5 kg), tuleb andurit kalibreerida. Votke thendust kohaliku volitatud Leguani tookojaga.

Koormusandurit tuleb regulaarselt fidsiliste kahjustuste suhtes kontrollida, sest kahjustused vdivad
pdhjustada anduri valesid vaartusi. Koormusanduri kinnituspoltide pingutusmoment oNrh50

57



LEGUXN

9.16 Platvormtdstuki asendi jalgimine

tfFd@2NYaGpaddal At 2y yStA 6n0 |ASYRAFYRANARGD «1 & |y
(joonis 38 (1)) kallet. Noole konstruktsioonis paikneb veel kolm andurit. Uks alumise noole silindri tilemises
otsas (joonis 38 (2)), tiks tlemises maahooldusluugi all (joonis 38 (3)) ja tiks platvormi nooles silindri

alumises otsas kaitsekatte all (joonis 38 (4)).

Joonis 38. Masina asendiandurid

Need andurid méddavad noolte nurka ja teleskoopnoole pikkust. Need andurid méddavad samuti noole
transpordiasendit. Kdik asendiandurid on tehases kalibreeritud ja tavaliselt ei ole vaja nende kalibreeringut
muuta.

Kui andur vajab vahetamist, tuleb see ka kalibreerida. Votke Gihendust kohaliku volitatud Leguani
hooldustétkojaga.

9.17 Noolte liikumiskiirused
Platvormtéstuki loogikakontroller arvutab ja piirab pidevalt noolte liikumiskiirust. Noole likumiskiiruse
katsetamiseks tuleb teha labi kdik noolte likumised véimalikult p&hjalikult, kasutades todplatvormi

juhtelemente. Kui noole liikumiskiirus uletatbmtud piiri, nidatakse seda ekraanil veakoodig®(¢8).

Kui noole liikkumiskiirus tletab lubatud piirid, votke tihendust kohaliku volitatud Leguani hooldustddkojaga.
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9.18 Kaitseklappide katsetamine

Platvormtdstuki kaitseklappe tuleb kontrollida kord aastas. Kaitseklappide t6diga on 30 aastat, parast seda
tuleb need vélja vahetada. Platvormtdstukil on klappide katsetamiseks sisemine diagnostikatest.

1.

2.

o 0hwW

YNAGAGEFE3S Y220G2NE fFy3SaGr3sS adGdroAftAalrlFi2NAR YI |
transpordiasendis.

Isoleerige platvormtdstuki imbrus ja veenduge, et teleskoopnoole liigutamiseks ligikaudu Glhe meetri
jagu oleks takistustega ruumi (teleskoopnool liigub testi ajal vahesel maaral).

Valige alumised juhtelemendid.

+fA3S SINBF YABt Fa 8 Bded 5 % Endsétdsh diagrOstika). 6 a Sy NN
Veenduge, et sisepdlemismootor vdi elektrimootor téotab.

+l2dzit 3S 21 K2AR1S SINIIFYAf ydzLldlddz a21aX {(dzy A 1|
ja nuppu tuleb kogu katse ajal vajutatuna hoida. Kui nupp katse ajal lahti lastakse, katkestatakse katse
2 aS8S If3AF06 dzdzSa il AstibdivBaiakSed 1 X 1 dzA Yy dzLJLJ a2 & dzdz
t NN} ad (FrdasS fplLldz yNARFGF1aS SINIFYyAf pyySaidz
6S1adA3r @pA ydNBdzydzR {FGasS ddzZ Sydzad Lzl &S acCl
Kui katse dnnestus, liigutage nooled tagasi transpordiasendisse ja platvormtdstukiga saab t66d jatkata.
Kui katse nurjus, kontrollige nurjunud katsepunkti, vaadates I&abi ekraanil oleva loendi ja tehke

vajalikud parandused. Platvormtdstuki kasutamine on keelatud, kuni see on parandatud ja katse on
edukalt 1&bi viidud.

Service Schedule
Current Errors
Error Memory

~ Hour Meter
1O-Monitor
---Service Tools

W22yAad odpd zlfA] aaSyda 6aSyNWA2GANI hyMt Al a{SEF ¢S4 5Al 3
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