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1. SISSEJUHATUS JA GARANTIITINGIMUSED

1.1 Sissejuhatus

LEGUAN LIFTS soovib teid tanada selle Leguani platvormtdstuki ostmise eest. See on valminud Leguani pika
kogemuse tulemusel juurdepaasuseadmete projekteerimise ja tootmise alal.

Enne platvormtdstuki kasutamist lugege see juhend tahelepanelikult 1abi ja veenduge, et olete sellest aru
saanud. See suurendab teie t00- ja hooldustShusust, aitab valtida rikkeid ja kahjustusi ning pikendab masina

téoiga.

1.2 Ohutusjuhiste siimbolid

Ohutussilt, marksona Téhendus

ﬁ DAN G E R Viitab ohtlikule olukorrale, mis péhjustab surma voi
tOsiseid vigastusi, kui seda ei valdita.

Viitab ohtlikule olukorrale, mis voib pShjustab surma
vOi tosiseid vigastusi, kui seda ei valdita.

AWARNING

ﬁ CA UTION Viitab ohtlikule olukorrale, mis p&hjustab keskmisi
vOi vaiksemaid vigastusi, kui seda ei valdita.

NOTICE Ceokomakahusste bt

Poorake nendele simbolitele erilist tdhelepanu. Need viitavad olulistele ohutusteguritele, millele tuleb
poorata erilist tahelepanu. Enne t66 alustamist peab iga kasutaja selle juhendi Iabi lugema ja sellest aru saama
ning jargima tootades selles toodud juhiseid. Kui laenate platvormtéstuki kellelegi, siis veenduge, et ta tutvub
selle juhendiga ja mdistab seda. Kui kasutamise juures on midagi ebaselge, pé6rduge Leguani edasimiiiija
poole.

Kui on vaja varuosi, kasutage ainult LEGUAN-i originaalosi. Need tagavad masina maksimaalse t66ea ja
optimaalse ohutuse.

Seadme koikide tootingimuste jaoks ei ole véimalik anda selgesGnalisi kasutusjuhiseid. Seetdttu ei vastuta
tootja kdesolevas kasutusjuhendis esinevate vGimalike vigade pdhjustatud kahjude eest.

Tootja ei vastuta selle iseliikuva platvormtdstuki kasutamisest tulenevate kahjude eest.

Kummiroomikutega platvormtdstuki roomikuslisteemi tooiga s6ltub suurel maaral tookeskkonnast ja
toomeetoditest. Kui platvormtéstuki kasutatakse kivisel voi kruusasel maastikul, lammutuskohtades, kus on
betooni, vdi vanametalliga keskkonnas, voib roomikustisteemi tooiga oluliselt liheneda. Seetdttu ei kuulu
sellistes keskkondades tootamisest pdhjustatud kahjustused roomikutel, roomikurullikutel vdi roomikutega
sassiil garantii alla.

Masina kasutaja saab moéjutada roomikute t66iga, jargides nende kasutus- ja hooldusjuhiseid.
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1.3 Garantiitingimused

Tootele on antud garantii kahekiimne neljaks (24) kuuks voi 1000 t66tunniks. Kui tekib tootmis- voi
montaazidefektiga seotud torge, poorduge viivitamatult edasimiiija poole.

Garantii h6lmab tootmis- ja materjalidefekte. Kdik garantiikohustused 16ppevad garantiiperioodi I6ppedes.
Juba alustatud garantiiremont viiakse |Gpule s6ltumata garantiiperioodi I6ppkuupéaevast.

Garantii tingimuseks on see, et nii ostja kui ka miitija on tarne vastu votnud. Kui ostja ei ole tarne saabumise
ajal kohal ja ei esita kaebust 14 pdeva jooksul alates selle platvormtdstuki lileandmisest, siis loetakse muitik on
toimunuks ja garantiiperiood algab.

Garantii piirdub defektse platvormtdstuki tasuta parandamisega volitatud Leguani hooldustéokojas.
Remondiga seoses vahetatud osade garantiiaeg |Gpeb, kui platvormtdstuki garantiiaeg |G6peb. Garantiiremondi
raames vahetatud osad jaadvad ettevotte Leguan Lifts omandiks ilma hivitiseta.

Garantii ei kehti jargmistel juhtudel.

- Toote vale vdi hooletu kasutamine vdi vaarkasutamine.

- Vandalismi tagajarjed.

- Koik toote parandused v6i muudatused, mis tehakse ilma tootja eelneva heakskiiduta.

- Teenindus- ja hooldusjuhiste mittejargimine.

- Masina rikked, millel on muud pdhjused kui tootmisvead.

- Osade reguleerimine, parandamine ja vahetamine normaalse kulumise téttu, hooletu kasutamine voi
kasutusjuhendi mittejargimine.

- Platvormtdstukile paigutatud liigne koormus, ootamatud ja ettendgematud stiindmused,
loodusdnnetused.

- Valised, mehaanilised voi keemilised p&hjused (varvikahjustused, naiteks kriimustused ja h66rdumine,
mis on p&hjustatud lendavatest kividest, saastest voi keskkonnasaastest, tugevatest pesuvahenditest
vOi tostetoddest vOi tosteseadmetest).

- Varvil leiduvad mustrid voi ebailhtlased kohad.

- Kui garantiinduet ei esitata maistliku aja jooksul alates sellest, kui ostja avastab defekti voi kui defekti
ei oleks saanud mitte margata. Teada tuleb anda alati kahe (2) nddala jooksul alates sellest, kui ostja
defekti avastab. Igal juhul peab ostja tegutsema nii, et tema tegevus ei muudaks defekti/defekte
halvemaks.

- Tootja ei vastuta selle platvormtdstuki kasutamisest tulenevate kahjude eest.

Kui tekib tootmise v&i montaaZiga seotud rike, poorduge viivitamatult edasimiiiija poole.
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1.4 EU vastavusdeklaratsiooni niide

LEGUXAN

Straight to the Point.

EU VASTAVUSDEKLARATSIOON

KAESOLEVAGA DEKLAREERIB TOOTJA, ET

MUDEL ‘

SEERIANUMBER ‘

TOODETUD ‘

AASTA

HELIVOIMSUSE TASE ‘ 101 dB(A)

MOODETUD

ON KOOSKOLAS EESKIRIAGA
MIS ON SATESTATUD MASINADIREKTIIVIS

MASIN VASTAB KA EESKIRJA

NOUETELE

ON SATESTATUD JARGMISTES DIREKTIIVIDES, MIS
EUROOPA UHTLUSTATUD

STANDARDEID, MIDA KOHALDATI
MASINA PROJEKTEERIMISEL

TOOTIA

ISIK, KES ON VOLITATUD KOOSTAMA
TEHNILIST TOIMIKUT

TEAVITATUD ASUTUS

SERTIFIKAAT

Esa Vuorela
Tegevdirektor
19.01.2024, YIojarvi, Soome

Leguan Lifts Oy Tel. +358 3 347 6400
Ylétie 10, FI-33470 YI6jarvi leguan@avanttecno.com
SOOME www.leguanlifts.com

Y-tunnus / ettevdtte identifitseerimisnumber:
0793358-3

NIMIKOORMUS

PLATVORMI KORGUS

TOODETUD
NADAL

HELIVOIMSUSE TASE
TAGATUD

JHIE

103 dB(A)

2006/42/E0,

2014/30/€0
2000/14/€U, MIS

SFS-EN 280-1:2022

Leguan Lifts Oy
Ylotie 10
33470 Yl6jarvi, Soome

Niko Hamaliinen,
Tootearendusjuht

Leguan Lifts Oy

Ylotie 10

33470 Yl6jarvi, Soome
FINN-Tarkastus Oy, NB 2902
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2. ULDINE TEAVE

LEGUAN on iseliikuv mobiilne tdstetav tooplatvorm, ehk Gldnimetusega platvormtdstuk, mis on ette nahtud
kasutamiseks sise- ja vadlistingimustes. Platvormtdstukid on ette ndahtud ainult inimeste ja nende varustuse
tostmiseks. Platvormtdstuki kasutamine kraanana on keelatud.

LEGUAN-i platvormtdstukid on konstrueeritud ja ehitatud vastavalt rahvusvahelistele ohutusstandarditele ja
mobiilsete tdstetavate tédplatvormide (Mobile Elevating Work Platform ehk MEWP) standarditele.

Masina p&hiosad on naidatud joonisel 1. Nummerdatud osad joonisel on jargmised.

Sassii
Ulekanne (roomikud)
Stabilisaator
Stabilisaatori silinder
P66rderéngas
Alumine juhtkarp
Pjedestaal
Alumise noole silinder
Iseloodimislatt 1

. Alumine nool 1

. Liigend 1 *

. Iseloodimislatt 2 *

. Alumine nool 2 *

. Liigend 2

. Ulemise noole silinder

. Iseloodimissilinder (esmane silinder)

. Teleskoopnoole silinder

. Ulemine nool

. Teleskoopnool 1

. Teleskoopnool 2

. Platvormi nool

. Iseloodimislatt 3

. Platvormi noole silinder

. Platvormi juhtkarp

. Platvorm

. Iseloodimissilinder (teisene silinder)

Lo NOULAWNE

NNNNNNNRRRPRRPRRERRR R
OUD WNRPROWLWONOOOULDE WNRERO

* Leguan 170-s ei kasutata
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Joonis 1. PGhiosad
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21 Tehnilised kirjeldused

Leguani mudel

170

195

225

265

Tookorgus

16,8 m

19,7 m

22,5m

26,5m

Maksimaalne platvormi kdrgus

14,7 m

17,6 m

204 m

24,4 m

Maksimaalne siruulatus 250 kg
koormaga

8,0m

8,9m

9,1m

10,9 m

Maksimaalne siruulatus 120 kg
koormaga

8,9m

9,9m

11,2 m

13,6 m

Platvormi max nimikoormus

250 kg

Max tuulekiirus

12,5 m/s

Max manuaalne joud

400 N

Transpordipikkus

5,35m

5,29 m

6,03 m

6,88 m

Transpordipikkus ilma platvormita

4,71 m

4,62 m

5,35m

6,24 m

Transpordikdrgus

2,15m

2,16 m

2,20m

2,28 m

Laius

1,25 m

Platvormi méotmed, L x P, 2 inimest

1,33x0,75m

Platvormi poéramine

+55°

Noole pédramine

+220°

Kallutatavus

45% (25°)

Kallutatavus kilgsuunas

45% (25°)

Max lubatud ebatdpsus loodimisel

1,0°

Minimaalne ndutav ruum
stabilisaatorite tlesseadmiseks

4,27 x 4,38 m

4,71 x 4,86 m

Maksimaalne kalle stabilisaatorite
Ulesseadmiseks

25% (14°)

23% (13°)

Kaal, s6ltuvalt seadmest

2530 kg 2700 kg 2920 kg

3920 kg

Ajamislisteem

Roomikud

Soidukiirus

max. 2,9 km/h Max 3,1 km/h

Madalaim to6temperatuur

—20 °C (hoiustamine —40 °C)

Kaivitusaku/elektrististeem

77 Ah/ 12V

Helivbimsuse tase, Lwa

101 dB (A)

Max stabilisaatorite joud

19 kN (1,6 bar) | 21 kN (1,8 bar) | 22 kN (1,9 bar)

27 kN (2,3 bar)

Max koormus roomikute all

2,0 bar 2,1 bar 2,4 bar

2,8 bar

Vibratsioon, awmax

0,6 m/s?

MEWP grupi klassifikatsioon

Grupp B, tiup 1

11
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2.2 Pohimootmete ja siruulatuse skeem

2.2.1 Leguan 170
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2.2.2 lLeguan 195
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2.2.3 Leguan 225
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2.2.4 Lleguan 265
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2.3 Sildid ja margid

1. Stabilisaatorite joud ja tOstepunktid

A422795

2. Kinnituspunktid

asomn?
VIKAVIRTASUOJA
FELSTROMBYTARE
FEHLERSTROMSCHUTZ
RESIDUAL CURRENT DEVICE
INTERRUPTOR DIFERENGIAL
DISJONCTEUR DIFFERENTIEL
FEJLSTR@MS RELE
AARDLEKSCHAKELAAR
BaWnTHO-OTKAKYAIOLLEE YCTPOHCTEO

230V /16A / 50 Hz

3. Jaékvooluseade

5. Tegutsemine hadaolukorras

FHERRI
LSEER METAUCTIONS

6. lgapdevane llevaatus ja tldjuhised

7. Juhtmeta kaugjuhtimispult (lisavarustus)

8. Kate muljumise oht

16
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_— tesumnersor || EGU SN ANt
Type LEGUAN 225 Classification MEWP TYPE 1| GROUPE
JO— noaﬂ|: Wax. pltform haight Zsminen
v sctue 20| | reettons 551 1 or 2 phreons + 198 s
JE— \ Jor | s o

9. Tllubiplaat

[ ]
i ||| max. 250 kg
—

80 kg + 80 kg + 90 kg

11. Max nimikoormus

mpe

A max. 12,5 m/sec

e

J

leguanlifts.com

12. Kaugus pingestatud elektrijuhtmetest

13. Kasutusjuhend

17
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3. OHUTUSJUHISED

Kasutaja peab teadma ja jargima koiki ohutusjuhiseid. Lifti digeks ja ohutuks kasutamiseks peab kasutaja
saama piisava valjadppe. Seda kasutusjuhendit tuleb alati hoida platvormi kastis.

Et valtida platvormtostuki lubamatut kasutamist, peab kasutaja votma parast t66 |I6petamist endaga kaasa
maapinnal asuva slilitevétme.

ADANGER

Elektril66gi oht!
Kukkumisoht!

Platvormtdstuk pole elektriliselt isoleeritud. Arge kasutage seda kunagi pingestatud osade v6i seadmete
liheduses. Arge sbitke iihegi platvormtdstuki voi platvormi osaga isoleerimata kaablite véi muude

pingestatud osade voi seadmete ldhedale.

Platvormtostukiga té6tamisel peavad kasutajad alati kandma sertifitseeritud ohutusrakmeid, mis on
platvormiga nduetekohaselt iihendatud.

3.1 Enne t60 alustamist

AWARNING

Tosiste vigastuste oht!

- Kasutusjuhend ning koik hoiatused ja sildid tuleb hoolikalt 1abi lugeda.

- Platvormtdstukit tohivad kasutada ainult 18-aastasted voi vanemad isikud. Nad peavad olema saanud
piisavad kasutusjuhised.

- Enne masina tleandmist kolmandale isikule veenduge, et ta oleks tuttav kasutusjuhendiga ja masina
kasutamisega.

- Kasutaja peab teadma kdiki selle platvormtdstuki funktsioone, samuti platvormi maksimaalset
nimikoormust, koormamisjuhiseid ja ohutusjuhiseid.

- Kui toopiirkonnas on tihe liiklus, tuleb see piisavalt laialt piiretega eraldada ja tdhistada piirde voi
joonega. Jargida tuleb liikluseeskirju.

- Veenduge, et toopiirkonnas poleks kdrvalisi isikuid.

- Arge kasutage defektset platvormt&stukit. Teavitage vastutavat isikut kdikidest riketest ja defektidest
ning veenduge, et need on enne t60 alustamist parandatud.

- Jargige Ulevaatuste ja hooldustodde juhiseid ja valpasid.

- Kasutaja peab platvormtdstukit iga to6vahetuse alguses visuaalselt kontrollima. See kontroll on vajalik
veendumaks, et enne t66 alustamisele eelnevat igapdevast llevaatust oleks masinaga kdik korras.

- Sisepdlemismootori kasutamisel siseruumides veenduge, et ventilatsioon oleks piisav.

19
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3.2 Umberminemise oht
Umberminemise oht!

- Maksimaalset nimikoormust (250 kg / 551 naela), isikute arvu (2) ja tdiendavat

koormust platvormil ei tohi kunagi tiletada.

- Kui tuule kiirus on 12,5 m/s (28 miili/h) v&i suurem, tuleb platvormtdstuki

kasutamine kohe |6petada ja platvorm langetada transpordiasendisse.

- Veenduge, et platvormtdstukit kasutatakse ainult kuival, kéval ja tasasel

maapinnal. Maapind on piisavalt kdva, kui suudab kanda min 3 kg/cm? (42 Ibf/in?).

Pehmematel pindadel kasutage tdiendavaid tugiplaate stabilisaatorite all.

- Arge kasutage redelit, tooli, taburetti, tellinguid ega piitidke muul viisil
suurendada selle platvormtdstuki tooulatust.

- Kui platvorm on millegi kiilge, taha v&i vahele kinni jaanud vGi kui see on liigutamiseks hoonele voi
seinale liiga Iahedal, arge Uritage platvormi juhtelementide abil vabastada. K&ik isikud peavad esmalt
platvormilt lahkuma (vajadusel tuletGrjebrigaadi voi padsteteenistuse abiga), alles parast seda tohib
proovida kinnijadmise pdhjust valiselt kdrvaldada.

- Arge suurendage platvormi pindala ega koormust. Tuulega kokkupuutuva ala suurendamine vihendab
platvormtostuki stabiilsust.

- Raskus tuleb platvormil vordselt jaotada. Veenduge, et lisaraskused ei saaks platvormil paigast
nihkuda.

- Arge mingil juhul kasutage seda platvormt&stukit kraanana vdi liftina. See platvormt&stuk on ette
nahtud ainult maksimaalse lubatud arvu inimeste ja lisakoorma tdstmiseks.

- Arge sditke kallakutel, mis on kdrgemad kui selle platvormtdstuki ja kalde maksimumvairtused.

- Soitke jarsul maastikul ohutu kiirusega, eriti allamage liikudes.

- Konarlikul véi jarsul maastikul sdites hoidke stabilisaatorid maapinna lahedal.

- Poorake maastikul tahelepanu ebatasastele kohtadele. Nende tottu v6ib masin 66tsuma hakata ja
seejarel imber minna.

- Maapinnaldhedaste stabilisaatoritega sdites olge imbritsevate esemete suhtes eriti tdhelepanelik.
Stabilisaatori ja mis tahes eseme kokkupdrkamine véib kahjustada masina Sassiid.

- Selle platvormtdstuki ohutu t66 tagamiseks on tootja teinud masinale LEGUAN ette ndhtud
heakskiidetud staatilise stabiilsuse katsed vastavalt standardi EN 280:2022 punktile 5.1.4.2.1 ja
diinaamilise ilekoormuse katsed vastavalt punktile 5.1.4.3.

3.3 Kukkumisoht

AWARNING

Kukkumisoht!

- Selle platvormtdstuki kasutamisel peavad kasutajad alati kandma sertifitseeritud turvarakmeid.
Rakmed tuleb tihendada kinnituspunkti platvormi kinnituskronsteini juures.

- Arge kiilinitage ega sirutage kisi iile kasipuude. Seiske stabiilselt platvormi p&randal.

- Noolte tdstmise ajal ei ole lubatud platvormile minna ega sellelt maha astuda.

- Enne t60 alustamist sulgege alati platvormi varav.

- Hoidke platvormi pdrand puhas.

- Arge kukutage ega visake materjali platvormilt alla.

20



LEGUXN

3.4 Kokkuporkeoht

AWARNING

Kokkuporkeoht!

- Valige soidukiirus nii, et see oleks maapinnatingimuste jaoks ohutu.

- Kasutaja peab jargima koiki ohutusseadmete kasutamist tookohal kasitlevaid eeskirju.

- Tostuki kasutamisel pidage meeles, et ndhtavus véib olla piiratud ja et on kinnijaamise ohust.

- Veenduge, et tookohal ei oleks pea kohal takistusi, mis voiksid takistada platvormi tostmist voi
pohjustada kokkupdrke.

- Arge kasutage seda platvormtdstukit (ihegi teise liikkuva tdsteseadme v&i muu sarnase seadme
toopiirkonnas, valja arvatud juhul, kui on véetud meetmed tosteseadmega kokkupdrkamise ohu
ennetamiseks.

- Olge ettevaatlik muljumisohu suhtes, kui hoiate platvormi kasipuud kokkuporke korral.

3.5 Elektriloogi oht

Elektril6ogi oht!

- See platvormtdéstuk ei ole elektriliselt isoleeritud ega kaitstud kokkupuute
eest pingestatud osadega ega neile [ahenedes.

- Arge puudutage masinat, kui see puutub kokku pingestatud elektriliiniga.

- Inimesed platvormil vdi maapinnal ei tohi enne elektriliini voolu alt
vabastamist platvormi puudutada ega kasutada.

- Keevitusremondi ajal ei ole lubatud kasutada Uhtegi selle platvormtdstuki
osa maandusjuhina.

- Arge kasutage seda platvormt&stukit dikese v&i tugeva tuule ajal.

- Hoidke vahekaugust elektriliinide suhtes, vbttes arvesse platvormi
liilkumist, elektriliini liikumist ning tugevat tuult ja tuulepuhanguid.

Teavet ohutu kauguse kohta vaadake riiklikest vGi kohalikest eeskirjadest. Kui
riiklikud voi kohalikud eeskirjad puuduvad, kasutage allolevat tabelit.

PINGE MIN KAUGUS
0-50 kV 3m
50-200 kV 4,5m
200-350 kv 6m
350-500 kv 8m
500-750 kV 11m
750-1000 kV 14m

21



LEGUXN

3.6 Plahvatuse/tulekahju oht

AWARNING

Plahvatusoht!

- Sisepdlemismootorit/elektrimootorit ei ole lubatud kaivitada kohas, kus on tunda vedelgaasi, bensiini,
lahusti v6i muu tuleohtliku aine I6hna.

- Arge lisage kiitust, kui mootor té6tab.

- Laadige akut ainult piisava ventilatsiooniga kohtades, kus puudub lahtine tuli voi kus ei tehta t6id, mis
voivad pohjustada sddemete teket (nt keevitamine).

- Tulekahju korral on soovitatav kasutada sisihappegaaskustutit. Kasutada voib ka kuivpulberkustutit,
kuid sel juhul tuleb masinat parast pdhjalikult puhastada ja kontrollida, sest pulber on séovitav.

3.7 lgapaevane iilevaatus enne t60 alustamist

- hoiatused ja sildid - isikukaitsevahendid

- platvormi kinnitus ja lukustus - Olilekked

- juhtelementide talitlus - sisepblemismootori 6li- ja jahutusvedelikutase
- hddaseiskamisnupud - maapinna kandevdime

- hddalangetamine - Sassii stabiliseerimine

- elektrikaablid - toopiirkond

- lahtised, puuduvad voi kahjustatud osad

AWARNING

Kui markate sellel platvormtostukil torkeid voi puuduvaid seadiseid, drge kasutage seda enne torgete
korvaldamist. Arge kunagi seadke platvormtdstukit iiles kohta, kus maapind vaib olla liiga pehme. Olge eriti
tdhelepanelik pehmete aluspindade ja aukude suhtes.

Platvormtostuki t66 tuleb peatada, kui sellega on juhtunud avarii v6i kui on toimunud rike. Enne masinaga
too jatkamist peab Leguani volitatud hooldust66koda platvormtostuki iile vaatama.

3.8 Hadaseiskamisnuppude kasutamine

- Hadaseiskamisnuppe kasutatakse hadaolukordades, kui tavaparaseid valjalllitustoiminguid ei saa
kasutada, vajutades sisse nupu punase korgi. Naiteks platvormtdstuki voi selle kasutajaga seotud
onnetused ja muud ohtlikud olukorrad.

- Hadaseiskamisnupud seiskavad mootori.

- Hadaseiskamisnuppe tlemisel (joonis 3 (11)) ja alumisel juhtpaneelil (joonis 4 (4)) vGib kasutada igal
ajal.

- Hadaseiskamisnupud saab tagastada neutraalasendisse, keerates punast korki paripdeva.

- Kaugjuhtimispuldi hadaseiskamisliliti tootab ainult siis, kui kaugjuhtimispuldi kasutamine on valitud.

22



LEGUXN

3.9 Soitmise ohutusjuhised

Arge lletage maksimaalset kallet s&itmiseks.

Veenduge, et soidupind oleks kdva.

Kinnitage tooriistad ja muu materjal, et valtida nende kukkumist.

Kandke turvarakmeid ja hoidke neid masina kasutamisel alati kinnitatuna.

PwnNnpE

3.10 Kaldpinna kalde maaratlemine

Mdootke kallet digitaalse kaldemddturiga voi tehke jargmist.

Vajalik varustus: vesilood, vahemalt 1 m (3 jala) pikkune sirge puulatt ja m&&dulint.
Asetage puulatt kaldele. Asetage vesilood lati alumisele servale ja tdstke latti, kuni see on

horisontaalasendis. Hoidke latti loodis ja mddtke kaugust lati alumisest otsast maapinnani. Jagage
kaugus (korgus) puulati pikkusega (kaugus) ja korrutage tulemus 100-ga.

Nadide:

Puulati pikkus =2 m 05m 250
Korgus=0,5m

(0,5/2) * 100 = 25% kalle ' 2m

Puulati pikkus = 4 jalga

Korgus =1 jalg 1 25 o,

(1/4)* 100 = 25% kalle

AWARN'NG Umberminemise oht!

Kallakul soites soitke alati kallakust otse liles voi otse alla, mitte kunagi
kilgsuunas. Kui peate s6itma kallakul kiilgsuunas, siis langeta allamage jaavad
stabilisaatorid nii, et need oleksid maapinna ldhedal. See takistab masina
iimberminemist.
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4.

4.1

JUHTELEMENDID JA LULITID

Juhtelemendid platvormil

Joonis 3. Platvormi juhtpaneel

LN A WN R

b
~ O

12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.

Diisel- ja elektrimootori kdivitus- ja seiskamisnupud

Sisepdlemis-/elektrimootori t66 margutuli

Automaatse loodimise nupud

Automaatse loodimise margutuli (vilgub) / noole t66 on lubatud (p&leb pidevalt)
Helisignaali / platvormi téotule liliti

Kiiruse valimise luliti

Reziimi valimise luliti

Platvormi kallutamise lubamise nupp

Tagasi tobasendisse / ldhteasendisse viimise funktsiooni luliti

. Hadalangetamise nupp
. Hadaseiskamisnupp (vt 3.8)

Vasak juhtkang

Parem juhtkang

Platvormi tlekoormuse margutuli (vt 4.1.1)

Diinaamilise siruulatuse juhtslisteemi margutuli (vt 4.1.2)
Rikke margutuli (vt 4.1.3)

Noole keskasendi margutuli (vt 4.1.5)

Noole transpordiasendi margutuli (vt 4.1.6)

Madala kiitusetaseme margutuli (vt 4.1.7)

Kalde margutuli (vt 4.1.4)
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4.1.1 Platvormi Glekoormuse margutuli

Umberminemise oht!
A DANG ER Arge kunagi platvormi iile koormake!

Sellel platvormtdstukil on automaatne platvormi Glekoormuse
tuvastamise slisteem, mis blokeerib kdik noolte liikumised, kui
250 kg nimikoormus on Uletatud. Sellisel juhul kostab
helisignaal ja juhtpaneelil sittib margutuli (joonis 3 (14)).

Kui platvormi tGlekoormuse margutuli stttib platvormi lilkkumise ajal, siis kuni
Ulekoormuse eemaldamiseni on liikumine lubatud piiratud kiirusel. Kui platvormi
Ulekoormuse margutuli stttib sel ajal, kui platvorm on paigal, siis keelatakse koik liigutused kuni Gilekoormuse
eemaldamiseni.

4.1.2 Dinaamilise siruulatuse juhtsiisteemi margutuli

Sellel platvormtdstukil on diinaamiline siruulatuse juhtsiisteem. Siruulatus soltub
platvormi tegelikust koormusest.

- Kui teleskoopnool hakkab saavutama praegust maksimaalset siruulatust, hakkab
diinaamilise siruulatuse juhtslisteemi punane margutuli (joonis 3 (15)) vilkuma ja
kostab hoiatusheli.

- Vilkuva margutule ja helisignaali sagedus suureneb, kui teleskoopnool Iaheneb
maksimaalsele siruulatusele.

- Maksimaalse siruulatuse saavutamisel kostab pikk pidev helisignaal, punane
margutuli jadb pidevalt pdlema ja teleskoopnoole valjaliikkamine blokeeritakse.

- Kui tlemist noolt liigutatakse alla sel ajal, kui teleskoopnool on maksimaalsel valja ltkatud, siis
témmatakse teleskoopnoolt automaatselt sisse, et hoida siruulatust lubatud piirides.

4.1.3 Rikke margutuli

Rikke margutuli (joonis 3 (16)) annab marku seadme riketest ja torgetest. Rikke
margutule sittimise korral toimige jargmiselt.
- Veenduge, et kumbki hdadaseiskamisnupp ei oleks alla vajutatud.
- Kui hadaseiskamisnupud ei ole aktiivsed, viige nooled tagasi transporditugedele,
IGpetage seadmega tootamine ja votke ihendust kohaliku volitatud Leguani
hooldustddkojaga.

Rikke margutuli VILGUB sageli.
- Can-siini Ghendus Ulemise juhtpaneeliga on katkenud.
- Kasutage hadaolukorra alistamise slisteemi (vt 6.4), et viia nooled tagasi transpordiasendisse, |[0petage
seadmega to6tamine ja votke tihendust kohaliku volitatud Leguani hooldustddkojaga.

Voimalikke rikkeid ja torkeid saab diagnoosida alumisel juhtpaneelil asuva ekraani abil.
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4.1.4 Kalde margutuli

ADANG ER Umberminemise oht!

Arge liigutage nooli vilja ega poorake ega tdstke nooli, kui
kalde hoiatustuli poleb.

Platvormtdstukil on kaldeandur, mis annab marku, kui Sassii
kalle tiletab noole liigutamise vdi sGitmise ajal ettenahtud piirid.
Kui kaldehdire on aktiivne, annab platvormtdstuk helisignaali ja
oranz margutuli (joonis 3 (20)) vilgub.

Kui kaldehaire aktiveerub sdidufunktsioonide kasutamise ajal, sGitke masinaga tasasemale pinnale.

Kui kaldehaire aktiveerub on noole té6tamise ajal, liigutage nooled ETTEVAATLIKULT transpordiasendisse,
kontrollige maapinna kandevdimet ning kontrollige stabilisaatorite ja stabilisaatorite silindrite seisundit.
Loodige masin uuesti voi poorduge kohaliku volitatud Leguani hooldust6dkoja poole.

4.1.5 Noole keskasendi margutuli

Noole keskasendi margutuli (joonis 3 (17)) poleb pidevalt, kui nool on pddratud
keskasendisse. Kui see on keskasendi lahedal, siis margutuli vilgub. See margutuli on ainult
abivahend ja ei taga, et nooled on tdpselt keskasendis. Noolte transpordiasendisse
viimiseks on soovitatav kasutada ldhteasendisse viimise funktsiooni (vt 5.5.3).

NOTICE

Veenduge alati visuaalselt, et nooled on transpordiasendisse digesti paigutatud!

4.1.6 Noole transpordiasendi margutuli

Koikide noolte asendit mdddetakse anduritega. Noole transpordiasendi margutuli (joonis
3 (18)) poleb pidevalt, kui kdik nooled on digesti transpordiasendisse viidud ja
teleskoopnool on sisse tdmmatud. Kui nool on kérgemas sdiduasendis (vt 5.3.1), siis
margutuli vilgub.

4.1.7 Madala kitusetaseme margutuli

Madala kitusetaseme margutuli (joonis 3 (19)) sattib, kui paaki on jaanud umbes 4 liitrit
kiitust. Sellest piisab umbes iheks tunniks pidevaks t66ks sdltuvalt mootori
tookoormusest.

Kltusepaagi maht on 19 liitrit.

Kui madala kiitusetaseme margutuli poleb, lisage kitust esimesel voimalusel (vt 9.6).
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4.2 Alumine juhtpaneel

Joonis 4. Alumine juhtpaneel

©CoNOORWON =

10.
11.
12.
13.
14.

Sulitevoti / juhtimispositsiooni valimine

Diisel- ja elektrimootori kdivitus- ja seiskamisnupud
Sisepdlemis-/elektrimootori t66 margutuli
Hadaseiskamisnupp (vt 3.8)

Ekraan

Alumise noole juhtldliti

Ulemise noole juhtliiliti

Noole podramise juhtliliti

Teleskoopnoole juhtliliti

Platvormi noole juhtliliti

Platvormi podramise juhtliliti

Platvormi kallutamise juhtlliti

Tagasi téoasendisse / lahteasendisse viimise funktsiooni juhtliliti
Ohutusliliti / hadalangetuse liliti

ottty
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4.3 Juhtmeta kaugjuhtimispult (lisavarustus)

Sellele platvormtdstukile saab paigaldada juhtmeta kaugjuhtimispuldi, mis kuulub lisavarustusse.
Kaugjuhtimispulti saab kasutada stabilisaatorite ja sdidufunktsioonide kaitamiseks. Kaugjuhtimispult, varuaku
ja akulaadija asuvad 2. alumise noole all pjedestaalil asuvas hoiukastis.

1 Kaugjuhtimispult
2. Varuaku
3 Akulaadija

Kaitske kaugjuhtimispulti lume ja jaa eest. Kui kaugjuhtimispulti ei
kasutata, hoidke seda hoiukastis. Kaugjuhtimispuldi hoiustamise ja
kasutamise miinimumtemperatuur on -20 °C, vajadusel hoidke
kaugjuhtimispulti siseruumis.

Joonis 6. Kaugjuhtimispult

Hadaseiskamisnupp (to6tab ainult siis, kui kaugjuhtimispuldi kasutamine on valitud)
Automaatse loodimise liliti

Kaugjuhtimispuldi kaivitusnupp

SGidukiiruse valimise liliti

Stabilisaatorite juhtlilitid, vasakpoolsed stabilisaatorid

Stabilisaatorite juhtlilitid, parempoolsed stabilisaatorid

Elektrimootori kaivitus-/seiskamisnupp

Diiselmootori kaivitus-/seiskamisnupp

S6idu juhthoovad

L ONOULRAWNER
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4.4 230V iihendus ja liilitid

Leguani saab kaitada elektrimootoriga, mis kuulub lisavarustusse. Mootor tuleb thendada 230V /50Hz /16 A
toitepesaga. Allpool on kujutatud Ghendused ja lulitid.

1.230V /50 Hz/ 16 A Ghendusjuhe
2. Rikkevooluseade (RCD)

Joonis 7. 230 V Ghendused

Rikkevooluseadme (RCD) liliti (1) peab olema les lilitatud, et saaks
kasutada 230 V seadmeid, sh 230 V pistikupesasid platvormil.
Rikkevooluseadme testimiseks vajutage seadme sellel olevat TEST-
nuppu (2). Kui seadme lilitit ei saa alla vajutada, on seade rikkis voi
Uhenduskaabel pole vooluvérku tihendatud.

Joonis 8. Jadkvooluseade
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5. KAITAMINE

Platvormtostuk on ette nahtud ainult inimeste ja nende varustuse tdstmiseks. Platvormtdstukit ei ole lubatud
kasutada kraanana.

NOTICE

Kasutaja on kohustatud moistma ja jargima koiki kasutus- ja ohutusjuhiseid.

1. Pistke stltevoti stititelukku ja valige soovitud juhtimispositsioon. Platvormtdstukit saab juhtida ainult
Uhest eelnevalt valitud juhtimispositsioonist korraga.

2. Elektrimootori kasutamiseks (thendage masinaga 230 V kaabel.

3. Lahutage mootorisoojendi kaabel (lisavarustus), kui see on tihendatud.

4. Veenduge, et nooled on langetatud transpordiasendisse.

Kui stttelukk aktiveeritakse ja masin lilitatakse sisse, teeb masina juhtsiisteem platvormi juhtpaneeli
margutule testi. See test teostatakse ka parast hddaseiskamisnupu vabastamist llestdstetud asendisse.

5.1 Sisepdlemismootori/elektrimootori kdivitamine

Lugege hoolikalt |abi kdesolev kasutusjuhend ja tehke igapdevane llevaatus enne t66 alustamist. Enne t66
alustamist lugege tahelepanelikult 1abi kdik ohutusjuhised.

NOTICE

Arge kasutage hiadaseiskamisnuppu sisepdlemis-/elektrimootori seiskamiseks. Kasutage sisepdlemis-
/elektrimootori seiskamiseks alati kdivitamis-/seiskamisnuppu.

Elektrimootori kasutamisel kasutage pikendusjuhet, mille maksimaalne pikkus on 20 m ja mille minimaalne
traadi ristldige on 2,5 mm?2. Hoone paiksed elektrijuhtmed vdivad mdjutada elektrimootori té6d.

5.1.1 Sisepdlemismootor

1. Valige juhtimispositsioon.

Vajutage sisepdlemismootori kaivitusnuppu. Nuppu ei pea all hoidma.

3. Kaivitusnupu roheline margutuli stittib, mootori slilide rakendatakse ndutavaks ajaks ja mootor
kaivitub automaatselt.

4. Mootori seiskamiseks vajutage uuesti kdivitus-/seiskamisnuppu.

N

Platvormtdstuk maarab séltuvalt valistemperatuurist automaatselt dige siiliteaja (max 15 s) ja mootor kaivitub
automaatselt parast siititefunktsiooni kaitamist. Kui mootor ei kdivitu esimesel katsel, vajutage uuesti
kaivitusnuppu.

5.1.2 Elektrimootor
1. Valige juhtimispositsioon.

2. Vajutage elektrimootori kaivitusnupp. Nuppu ei pea all hoidma.
3. Elektrimootori seiskamiseks vajutage uuesti kaivitus-/seiskamisnuppu.
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5.1.3 Kaivitus-/seiskamisfunktsioon

Platvormtdstukil on automaatne kaivitus-/seiskamisfunktsioon. Sisepdlemismootori poorlemissagedus
vahendatakse tihikaigule ja elektrimootor seiskub, kui masinaga ei tehta mingeid liigutusi. Kui
sisepBlemismootor tootab tihikaigul, vilgub mootori kaivitus-/seiskamisnuppude vaheline margutuli.
Sisepdlemis-/elektrimootor drkab tihikdigu reziimist automaatselt, kui kaitatakse mdnda liigutust. Kui hiidrodli
temperatuur on korge ja dlijahuti ventilaator to6tab, on elektrimootori kdivitus-/seiskamisfunktsioon valja
[Ulitatud.

5.2 Kiiruse valimise liiliti

Platvormtdstukil on 2 kiirusvahemikku noole liigutamiseks ja sGitmiseks. Liilitiga valitud kiirus maarab
maksimaalse tookiiruse. Kiiruse valimiseks keerake liliti soovitud asendisse.

5.3 Soitmine

Platvormiga sOites pdoorake tdhelepanu jargmisele.
1. Arge lletage maksimaalset kallet sditmiseks. Veenduge, et sdidupind oleks kdva.
2. Kinnitage tooriistad ja muu materjal, et véltida nende kukkumist v&i paigalt nihkumist.
3. Kasutaja peab kandma turvarakmeid ja hoidma neid masina kasutamisel alati kinnitatuna. Jargige
platvormtostukite turvarakmete osas kohalikke reegleid ja eeskirju!
Liigutage juhtnuppu kindlakaeliselt: valtige akilisi liigutusi ja sditke ohutul kiirusel.
Proovige alati sGita otse kiinka poole.
Konarlikul vai jarsul maastikul sdites hoidke stabilisaatorid maapinna lahedal.
Olge eriti tdhelepanelik, et masin ei porkaks kokku Gmbritsevate esemetega.

Nowubs

Masinaga sditmiseks tehke jargmist.
1. Lulitage masin sisse ja valige platvormi juhtelemendid.
Kaivitage sisepdlemismootor voi elektrimootor.
Veenduge, et nooled on transpordiasendis ja stabilisaatorid maast lahti.
Veenduge, et sGidukiiruse valikunupp on soovitud asendis.
Masinaga sbitmiseks haarake parempoolsest juhtkangist ja vajutage alla juhtkangi esikiiljel asuv
juhtkangi lubamise nupp. Edasiliikumiseks liikake juhtkangi ettepoole ja tagasiliikumiseks tommake
juhtkangi tahapoole. Masina vasakule voi paremale pooramiseks vajutage juhtkangi soovitud suunas.

vk wnN

Kui valitud on aeglane s6idukiirus, saab platvormtostukit kohapeal keerata, likates juhtkangi ligikaudu 40-
kraadise nurga all edasi- vOi tagasisuunas vasakule vGi paremale soltuvalt soovitud po6ramissuunast.

Kui valitud on kiire sGidukiirus, saab soita ainult laiade kaartega, et jatta maapinnale minimaalsed jaljed. Kiire
sdidukiiruse korral on hiidrovéimsus piiratud, et valtida jarske liigutusi. Kasutage raskesti Uletataval maastikul
aeglast sdidukiirust.

NOTICE

Platvormtostukiga saab sdita ainult siis, kui kdik nooled on transpordiasendis.
Oppige masinaga aeglasel kiirusel sditma. Jarskude ja jonksuliste liigutuste viltimiseks kisitsege juhtkange
sujuvalt. SGites pooérake erilist tdhelepanu masina stabiilsusele ja mootmetele, eriti pikkusele.

PLATVORMTOSTUKI PUKSEERIMINE ON KEELATUD, KAHJUSTUSTE OHT!
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5.3.1 Korgem sdiduasend (EDP)

Selle masinaga saab s&ita nii, et nool on pisut kdrgemas sdiduasendis. Seda funktsiooni saab kasutada naiteks
takistuse Gletamiseks voi haagisel sditmiseks. Funktsioon vdoimaldab tdsta tGlemist noolt transpordiasendist
ligikaudu 30 cm ilma stabilisaatoreid rakendamata. Kérgemas sdiduasendis on sdidukiirus piiratud. Samuti on
keelatud automaatfunktsiooniga stabilisaatorite tdstmine.

Platvormil kérgema sdiduasendi kasutamiseks tehke jargmist.
1. Keerake reziimi valimise liliti (joonis 3 (7)) noole juhtimispositsiooni.
2. Ulemise noole liigutamiseks kasutage parempoolset juhtnuppu.
3. Paérast takistuse lletamist viige nool kohe transpordiasendisse tagasi.

Kaugjuhtimispuldiga kdrgema sdiduasendi kasutamiseks tehke jargmist.
1. Valige alumised juhtelemendid.
2. Liigutage Ulemist noolt, kasutades alumisi juhtelemente.
3. Valige kaugjuhtimispult.
4. Parast takistuse tletamist viige nool kohe transpordiasendisse tagasi.

AWARNING

Umberminemise oht!

Korgema soiduasendi kasutamine nihutab masina raskuskeskme kérgemale.
Korgemat soiduasendit tohib kasutada ainult vajaduse korral!

5.3.2 Roomikutel platvormtdstuki funktsioonid

Teatud t66d ja tookeskkonda puudutavaid aspekte tuleb arvesse votta. Kummiroomikute ja roomikutega Sassii
maksimaalse to0ea tagamiseks jargige alltoodud juhiseid.

Kummiroomikutega platvormtdstuki roomikusiisteemi tooiga soltub suurel maaral téokeskkonnast ja
tooviisist. Kui platvormtdstuki kasutatakse kivisel voi kruusasel maastikul, lammutuskohtades, kus on betooni,
vOi vanametalliga keskkonnas, voib roomikusiisteemi todiga oluliselt liheneda.

Roomikusisteemi tédea pikendamiseks valtige sGitmist jargmistel maastikel voi jargmistes tookohtades.

- Purustatud kivi, raudarmatuuri, vanametalli vms ringlussevoetud materjaliga keskkonnad.
Kummiroomikud ei ole mdeldud selliste keskkondade jaoks.

- lgapdevane/pidev soit asfaldil vdi betoonil. Pidev té6tamine nendel pindadel liihendab
kummiroomikute todiga.

- Tookohad, kus leidub teravaid esemeid, nagu katkised kivid voi betoonjaatmed. Sellised teravad
esemed voivad kummiroomikuid jaddavalt I16igata voi kahjustada. Rehvikahjustusi tekitavad
tingimused véivad kahjustada sama moodi ka kummiroomikuid. Kahjustatud roomikuid ei saa tavaliselt
parandada, need tuleb valja vahetada.

- Soovitavate ainetega (kiitused, oli, sool voi vaetised) t66kohad. S66vitavad ained voivad
kummiroomikute metallosad roostetama panna. Kui sellised ained puutuvad kokku kummiroomiku
pinnaga, tuleb roomikud kohe parast t606 16ppu veega lile loputada.

Sellistes keskkondades to6tamisest pohjustatud kahjustused roomikutel, roomikurullikutel véi roomikutega
sassiil ei kuulu garantii alla.
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Roomikutega Sassiiga platvormtdstuki kasutusjuhised.

- Muutke pdoramissuunda nii sageli kui voimalik. Pidevalt ainult (ihes suunas pé6ramine pdhjustab
roomikurataste ja kummiroomiku ebaiihtlast kulumist.

- Kontrollige regulaarselt roomikusiisteemi seisukorda. Rullikute, tugirataste, roomikurataste ja
laagrite liigne kulumine v&ib roomikuid kahjustada.

- Valtige kallakutel kiilgsuunas soitmist. SGitke kallakutel alati otse (iles ja alla ning p6drake ainult
tasasel pinnal. Pidev té6tamine ebatasasel pinnasel voi kallakutel kiilgsuunas sGitmine pdhjustab
roomikute juhikute ja rullikute kulumist ning paneb roomikud roomikuratastelt maha jooksma.

- Valtige pidevaid jarske poordeid. Laiemaid ja rahulikumaid pd6rdeid tehes saab valtida roomikute
tarbetut kulumist ja/véi roomikute roomikuratastelt maha jooksmist.

- Valtige sGitmist Gihe roomikuga tasasel pinnal ja teise roomikuga kallakul. Séitke alati ihtlasel pinnal.
Kui roomikud painduvad to6tamise ajal pidevalt seest voi valjast, voib roomikute metallkonstruktsioon
puruneda.

- Veenduge, et roomikud oleksid Gigesti pingutatud. L6tv roomik tuleb pé6retel hammasratta pealt
kergesti maha.

NOTICE

Jalgige alati, et kummiroomiku ja roomikrataste vahele ei kuhjuks kive, kruusa, lund ega muud materijali.
Roomikutega Sassii kahjustamise oht.
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5.4 Stabilisaatorite kasutamine

A ANGER Umberminemise oht!

Nooli ei tohi kditada ilma korralikult rakendatud stabilisaatoriteta.
Enne noolte kasutamist tuleb stabilisaatorid rakendada ja platvormtdéstuki Sassii

t’ = . b4 e . . . . . . ~
&2 i i loodida. Sassii saab loodida kas automaatse loodimise funktsiooni abil voi
stabilisaatoreid eraldi kasitsi juhtides. Maksimaalne lubatud ebatdpsus loodimisel

\é on 1,0°.

Jalgige, et iga stabilisaatori alune maapind oleks piisava kandevdimega — vajadusel asetage maapinnale
lisaplaadid.

AWARNING

Muljumisoht!

Stabilisaatorite kasutamisel poorake alati tdhelepanu iimbrusele. Veenduge, et stabilisaatorite ja
maapinna/masina vahel poleks isikuid ega esemeid.

5.4.1 Automaatne loodimine

Automaatse loodimise funktsioon langetab kdik stabilisaatorid vastu maapinda, t&stab Sassii maapinnalt lles ja
loodib $assii automaatselt.

Ules seadmine.

Vajutage automaatse loodimise llliti alumist osa (joonis 3 (3)). Nuppu ei pea all hoidma.
Platvormtdstuk langetab kdik stabilisaatorid ja loodib Sassii automaatselt.

Loodimise ajal vilgub automaatse loodimise roheline méargutuli.

Kui Sassii on looditud, jaab automaatse loodimise roheline margutuli (joonis 3 (4)) pidevalt pdlema.
Veenduge, et roomikud oleks maapinnalt (les tGstetud. Vajaduse korral vajutage automaatse
loodimise nuppu uuesti, et masin end kdrgemas asendis loodiks.

ukhwnNE

Stabilisaatorite seadmine transpordiasendisse.

1. Langetage koéik nooled transpordiasendisse ja veenduge, et ka teleskoopnool oleks sees. Noolte
langetamiseks on soovitatav kasutada lahteasendisse viimise funktsiooni (vt 5.5.1).

2. Noole transpordiasendi roheline margutuli (vt 4.1.6) peab sittima.

Vajutage automaatse loodimise lUliti Glemist osa (joonis 3 (3)). Nuppu ei pea all hoidma.

4. Platvormtdstuk tOstab stabilisaatorid maapinnast veidi tles, mis vGimaldab kasutajal kasutada
sdidufunktsioone.

5. Kui stabilisaatorid tuleb viia transpordiasendisse, vajutage automaatse loodimise funktsiooni llliti
Ulemist osa ja hoidke seda all, kuni kdik stabilisaatorid on jdudnud transpordiasendisse.

w
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5.4.2 Stabilisaatorite kasitsi kditamine

1. Valige platvormi juhtelemendid.

2. Kaivitage elektri- vdi sisepdlemismootor.

3. Keerake reziimi valimise liiliti Sassii juhtimispositsioonile (joonis 3, liliti 7) ja hoidke seda seal.

4. Valige soovitud stabilisaator(id), liigutades vasakut juhtkangi stabilisaatori(te) suunas, ja
stabilisaatori(te) liigutamiseks vajutage juhtkangi peal olevaid nuppe (vasakpoolne nupp liigutan
stabilisaatoreid alla ja parempoolne nupp liigutab neid tles).

5. Liigutage tagumised stabilisaatorid alla maapinnale.

6. Liigutage eesmised stabilisaatorid alla maapinnale.

7. Liigutage stabilisaatoreid piisavalt allapoole, et roomikud maapinnalt ndhtavalt (iles tGsta.

8. Sassii loodimiseks liigutage kaht stabilisaatorit korraga (niiteks kaht tagumist stabilisaatorit v&i kaht

vasakpoolset stabilisaatorit korraga).

9. Kui Sassii on looditud, jadb automaatse loodimise liliti keskel olev roheline méargutuli pidevalt pélema
(joonis 3, margutuli 4). Margutuli vilgub, kui kdik stabilisaatorid on vastu maad, aga Sassii pole
looditud.

AWARNING

Kui automaatse loodimise liiliti keskel olev roheline margutuli pdleb, ilma et stabilisaatorid oleksid maas, ei
tohi platvormtostukit kasutada. Votke iihendust kohaliku volitatud Leguani hooldustéokojaga.

Nooli ei tohi liigutada ilma korralikult rakendatud stabilisaatoriteta.

5.5 Noolte kasutamine

Nooli saab kasutada, kui kéik neli stabilisaatorit on Gigesti rakendatud ja platvormtdstuki Sassii on looditud.
Automaatse loodimise liliti roheline margutuli (joonis 3 (4)) jaab nende tingimuste taitmisel pidevalt pélema.
Ulekoormuse juhtsiisteem (4.1.1) takistab noolte kasutamist, kui iiletatakse maksimaalne nimikoormus 250 kg.

Kaitage nooli eelnevalt valitud juhtimispositsioonilt. Alumisel juhtpaneelil on k&igi noolte funktsioonide jaoks
eraldi lalitid (joonis 4, lilitid 6—12). Noolte kditamiseks alumiste juhtlilititega peab ka ohutusliliti (joonis 4,
ltliti 14) olema aktiveeritud vasakpoolses asendis.

Platvormi juhtpaneelil saab kdiki noolte funktsioone kaitada kahe juhtkangiga.

Vasak juhtkang
- Juhtkangi liigutamine edasi/tagasi liigutab alumist noolt tles/alla.
- Juhtkangi liigutamine vasakule/paremale p66rab platvormi vasakule/paremale.
- Juhtkangi peal olevaid nuppe vajutades liigutatakse platvormi noolt tles/alla.

Parem juhtkang
- Juhtkangi liigutamine edasi/tagasi liigutab tlemist noolt tles/alla.
- Juhtkangi liigutamine vasakule/paremale p66rab noolt vasakule/paremale.
- Juhtkangi peal olevaid nuppe vajutades liigutatakse teleskoopnoolt vilja/sisse.

Koiki noolte liigutusi juhitakse proportsionaalselt, seega séltub liikumiskiirus juhtkangile vajutamise joust.
Noolte aeglasemaks liigutamiseks hoidke juhtkangi keskpunktile lahemal ja kiiremaks liigutamiseks liigutage
juhtnupp keskpunktist kaugemale.
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Platvormi iseloodimissiisteem hoiab platvormi automaatselt loodis. Kui platvormi on vaja kallutada platvormi
juhtelemente kasutades, vajutage platvormi kallutamise nuppu (joonis 3, nupp 8) ja liigutage paremat
juhtkangi ettepoole/tahapoole, et kallutada platvormi tiles/alla. Kallutage platvormi ettevaatlikult, eriti kui
nooled on dleval.

5.5.1 Lahteasendisse viimise funktsioon

Lahteasendisse viimise funktsioon viib nooled automaatselt tagasi transpordiasendisse. Platvormi
juhtelemente kasutades aktiveeritakse funktsioon, keerates tagasi to6asendisse / lahteasendisse viimise
funktsiooni liliti (joonis 3, liliti 9) paripdeva ja hoides seda seal. Alumisi juhtelemente kasutades aktiveeritakse
funktsioon, keerates ohutusliliti (joonis 4, liliti 14) vasakule ja vajutades tagasi to6asendisse / lahteasendisse
viimise funktsiooni liliti (joonis 4, lUliti 13) alla. Liliti vabastamisel funktsioon seiskub.

Kui ldhteasendisse viimise funktsioon on kasutusel, vilguvad vaheldumisi noole transpordiasendi (joonis 3 (17))
ja noole keskasendi margutuled (joonis 3 (16)). Kui lahteasendisse viimise funktsioon on |6pule jdudnud,
kostab helisignaal ning noole transpordiasendi ja noole keskasendi margutuled jadvad pidevalt pélema.

Lahteasendisse viimise funktsiooni kasutamisel poorake alati tahelepanu timbrusele, kuna see ei liiguta nooli
sama teed pidi nagu noolte liigutamisel juhtkangidega.

5.5.2 Tagasi too0asendisse viimine

Keerates tagasi tooasendisse viimise lilitit (joonis 3, liliti 9) vastupdeva platvormi juhtelementide suhtes,
liiguvad nooled automaatselt tagasi asendisse, kus viimati kasutati |lahteasendisse viimise funktsiooni lilitit
parast juhtkangi kasutamist. Alumisi juhtelemente kasutades aktiveeritakse funktsioon, keerates ohutusliliti
(joonis 4, luliti 14) vasakule ja vajutades tagasi té6asendisse / ldhteasendisse viimise funktsiooni liliti (joonis 4,
[Gliti 13) Gles. Liliti vabastamisel funktsioon seiskub.

Kui tagasi todasendisse viimise funktsioon on kasutusel, vilguvad vaheldumisi noole transpordiasendi (joonis 3
(17)) ja noole keskasendi méargutuled (joonis 3 (16)). Kui tagasi todasendisse viimise funktsioon on |Gpule
joudnud, kostab helisignaal ning noole transpordiasendi ja noole keskasendi margutuled hakkavad vilkuma.

Tagasi to6asendisse viimise funktsiooni kasutamisel péoérake tahelepanu imbrusele, kuna see ei liiguta nooli
sama teed pidi nagu lahteasendisse viimise funktsioon.
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5.6 Kaugjuhtimispult (lisavarustus)

1. Kaugjuhtimispuldi valimiseks keerake siilitevoti (joonis 4 (1)) kaugjuhtimispuldi positsiooni ja votke
kaugjuhtimispult hoiukastist vélja (4.3).

2. Vabastage kaugjuhtimispuldi hdadaseiskamisnupp (joonis 6 (1)).
3. Lilitage kaugjuhtimispult sisse (joonis 6 (3)).
4. Kaivitage sisepSlemismootor voi elektrimootor (joonis 6 (7 voi 8)).
5. Valige s6idukiirus (joonis 6 (4)).
- Ldliti vajutamine vasakule vahendab sdidukiirust. Llliti kohal olev roheline margutuli hakkab
vilkuma.
- Ldliti vajutamisel paremale valitakse kiireim soidukiirus. Liliti kohal olev roheline margutuli ei
pole Gldse.

6. Kasutage sGidu- vGi stabilisaatorite funktsioone.
- SoGitmiseks kasutatakse kaht hooba (joonis 6 (9)).
- Stabilisaatoreid saab juhtida kas automaatse loodimise lilitiga (joonis 6 (2)) v&i Gkshaaval
vasaku kilje juhtelementidega (joonis 6 (4)) vGi parema kiilje juhtelementidega (joonis 6 (5)).
7. Seiskamiseks lulitage sisepdlemis-/elektrimootor vélja kas elektrimootori vdi sisep&lemismootori
kaivitus-/seiskamisnupu abil. Lilitage kaugjuhtimispult vélja, vajutades kaugjuhtimispuldi
hadaseiskamisnuppu.
8. Pange kaugjuhtimispulti ei kasutata, hoidke seda hoiukastis (4.3).
9. Keerake suitevoti asendisse ,,0”.

Kaugjuhtimispuldi hadaseiskamine to6tab ainult siis, kui kaugjuhtimispult on valitud aktiivseks
juhtimispositsiooniks.

5.7 To60 Iopetamine
Parast t66 I6petamist tehke jargmist.

Langetage nooled transpordiasendisse.

Tostke stabilisaatorid taielikult Gles transpordiasendisse.

Seisake sisep&lemismootor/elektrimootor, vajutades mootori kdivitamis-/seiskamisnuppu.
Eemaldage platvormilt turvarakmed.

Keerake stltevéti asendisse ,0“ ja eemaldage voti stitelukust.

Kui masin jaab kohta, kus selle saab (ihendada 230 V vahelduvvooluga, on soovitatav jatta see aku
laadimiseks ihendatuks.

NOTICE

Platvormtostuki volitamata kasutamise ennetamiseks eemaldage siilitevoti, kui masinat ei kasutata.

ok wnNeE
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5.8 Taiendavad juhised masina talvel kasutamiseks
Platvormtdstuki minimaalne lubatud té6temperatuur on -20 °C.

Talvel kasutamiseks tehke jargmist.
- Kontrollige, et I6ppllitid poleks kaetud lumega, jadga voi mustusega.
- Kui 6hutemperatuur on alla +2 °C (36 °F), on soovitatav kasutada eraldi mootorisoojendit
(lisavarustus). Mootorisoojendi kaabli saab hendada Sassii platvormipoolsele kiiljele.
- Laske mootoril enne masina liigutamist paar minutit to6tada.
- Esmalt kditage mGnda aega sbidureziimi, seejarel kditage stabilisaatoreid ja viimaks kditage nooli. Nii
soojeneb kogu siisteemis olev 4li ja silindritesse voolab soe &li.
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6. HADALANGETAMINE JA HADAALISTAMINE

ADANGE Umberminemise oht!

Hadalangetamist ja hdadaalistamist tohib kasutada ainult hadaolukorras ja
rikkeolukordades darmise ettevaatusega.

Kui toide katkeb (kiitus hakkab otsa saama, voolukatkestus v&i pikendusjuhtme
kahjustus), saab nooled langetada (ihega jargmistest varusiisteemidest.

6.1 Hadalangetamine

Platvormtdstukil on hdadalangetussiisteem, mis véimaldab viia noole transpordiasendisse, kui on toimunud
peatoite torge. Hadalangetusslisteem kasutab varupumpa ja silindrite elektrilisi hadalangetusventiile, et kGiki
noolte liigutusi saaks kaitada. Hadalangetus saab toidet kaivitusakult, seega peab see olema piisavalt laetud.
Kui laetuse tase pole piisav, tuleb kaivitusakut laadida.

Hadalangetamise funktsiooni kasutamine.
1. Seisake sisepGlemismootor/elektrimootor.
2. Vajutage ja hoidke hadalangetuse lilitit aktiivselt juhtimispositsioonilt.
3. Kasutage soovitud noolefunktsioone voi lahteasendisse viimise funktsiooni.

Varupumpa saab kasutada ainult 2 min jarjest maksimaalse r6huga, seejarel kulub selle taielikuks jahtumiseks
umbes 30 min. T66aega piirab juhtimissiisteem, mis blokeerib ajapiirangu tletamisel varupumba. Varupumba
t00 lubatakse uuesti, kui saadaval on vahemalt 30 sekundit td6aega (umbes 7 min 30 sek jahtumisaeg). Kui
tootsikkel on sellest pikem, véib pump lile kuumeneda ja saada kahju.

Hadalangetamine ei alista Gihtegi ohutusfunktsiooni, seega ei saa seda kasutada naiteks tilekoormuse korral.

NOTICE

Enne t66 alustamist kontrollige alati hadalangetuse toimimist.
6.2 Varukditamine

Lisaks hadalangetamisele on platvormtdstuk varustatud varujuhtsiisteemiga, mille abil saab kaitada koiki
liigutusi (sGitmine, stabilisaatorid ja nooled) varupumba abil. Varukaitamist saab kasutada ainult platvormi
juhtelementide abil.

Soitmise voi stabilisaatorite kditamine varujuhtsiisteemiga.
1. Veenduge, et platvormi juhtpaneel oleks aktiivne juhtimispositsioon.
2. Seisake sisepdlemismootor/elektrimootor.
3. Keerake ja hoidke reziimi valikullitit (juhtkangide vahel, joonis 3, liliti 7) sGitmise/stabilisaatorite
asendisse (vasakpoolne).
4. Kasutage stabilisaatorite kditamiseks vasakpoolset juhtkangi voi masinaga sditmiseks parempoolset
juhtkangi.
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Noolte varukaitamine.

1.
2.
3.

4.

Veenduge, et platvormi juhtpaneel oleks aktiivne juhtimispositsioon.

Seisake sisep&lemismootor/elektrimootor.

Keerake ja hoidke reziimi valikuldlitit (juhtkangide vahel, joonis 3, liliti 7) noole asendisse
(parempoolne).

Noolte liigutuste juhtimiseks kasutage mdlemat juhtkangi.

Varupump on palju vaiksem kui sisepdlemis- voi elektrimootori pump, nii et liigutused on seda kasutades palju
aeglasemad. Varukaitamise to6tsikkel on sama pikk kui hadalangetamise korral (6.1).

6.3 Platvormi koormuse juhtsiisteemi ja platvormi hddaseiskamisnupu alistamine

A DANG E R Umberminemise oht!

= . Voimalike hadaolukordade jaoks on see platvormtdstuk varustatud koormuse
juhtsiisteemiga ja platvormi hadaseiskamisnupu alistamise nupuga (joonis 9 (A)).
Seda nuppu tohib kasutada ainult adrmuslikes hadaolukordades, nt kasutaja on
platvormil teadvuse kaotanud, hdadaseiskamisnupp on aktiveeritud ja kasutaja tuleb
ohutuse tagamiseks alla langetada. Platvormi tuleb liigutada suundadesse, mis
vahendavad imberminemismomenti (masina keskkoha suunas). Tootja ei vastuta
selle funktsiooni vaarkasutamise eest. Alistamisnupp asub alumise juhtpaneeli

vasakul kiiljel ja to6tab ainult siis, kui alumine juhtpaneel on valitud aktiivseks

juhtimispositsiooniks.

Alistamisnupu kasutamine.

1.

Nou,swnN

Eemaldage alumise juhtpaneeli imbert kate (joonis 4).

Valige alumine juhtimispositsioon.

Vajutage ja hoidke kasutajale I1ahemal paiknevat alistamisnuppu (joonis 9 (A)).
Kaivitage sisepOlemismootor voi elektrimootor (vastasel juhul kasutatakse varupumpa).
Langetage noolt darmiselt ettevaatlikult.

Vabastage alistamisnupp ja lllitage mootor vilja.

Paigaldage kate tagasi alumise juhtpaneeli imber.

Joonis 9. Alistamisnupud
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6.4 Ohutusfunktsiooni alistamisnupp

ADANGER Umberminemise oht!

Voimalike hadaolukordade jaoks on see platvormtdstuk varustatud
ohutusfunktsiooni alistamisnupuga (joonis 9 (B)). See voimaldab rikkeolukordades
kasutada sOidu-, stabilisaatorite ja noote funktsioone. Funktsiooni saab kasutada
naiteks olukorras, kus moni andur on katki ldinud ja masin tuleb remontimiseks
sOidutada ohutusse kohta. Kasutage adrmise ettevaatusega ja ainult
hadaolukorras!

Soidufunktsioonide ja stabilisaatorite juhtimise alistamine (nGuab kahte kasutajat).

PwnNnpRE

7.
8.

Alistab noolte transpordiasendi andurid, mis véimaldab kasutada sdidu- ja stabilisaatorite funktsioone
ka siis, kui nooled ei ole transpordiasendis. Umberminemise oht!

Eemaldage alumise juhtpaneeli imbert kate (joonis 4).

Valige platvormi juhtimispositsioon.

Vajutage ja hoidke katte all kasutajast kaugemal paiknevat alistamisnuppu (joonis 9 (B)).

Kaivitage sisepdlemismootor voi elektrimootor platvormi juhtimispositsioonist (vastasel juhul
kasutatakse varupumpa).

Keerake ja hoidke reZiimi valikuldlitit (juhtkangide vahel, joonis 3, liliti 7) sGitmise/stabilisaatorite
asendisse (vasakpoolne).

Kasutage stabilisaatorite kaditamiseks vasakpoolset juhtkangi voi masinaga sditmiseks parempoolset
juhtkangi darmise ettevaatusega. Alumiste juhtelementide juures olev kasutaja peab valtima
kokkupuudet roomikutega, mis liiguvad stabilisaatorite liikumise ajal iiles/alla ja samuti liikuvate
roomikutega s6idu ajal. Muljumisoht!

Vabastage alistamisnupp ja lllitage mootor vilja.

Paigaldage kate tagasi alumise juhtpaneeli imber.

Noole juhtimise alistamine.

NouhkwNnpeE

Alistab noole siruulatuse juhtsiisteemi, platvormi koormuse juhtsiisteemi, stabilisaatorite asendi
juhtslisteemi ja Sassii kalde juhtsiisteemi andurid, mis vGimaldab nooli kaitada isegi siis, kui
stabilisaatorid pole maapinnal, kui Sassii oleks liiga suure kaldega, kui platvormil oleks lilekoormus voi
kui siruulatus oleks liiga suur vérreldes platvormil oleva koormusega. Umberminemise oht!
Eemaldage alumise juhtpaneeli imbert kate (joonis 4).

Valige alumine juhtimispositsioon.

Vajutage ja hoidke katte all kasutajast kaugemal paiknevat alistamisnuppu (joonis 9 (B)).
Kaivitage sisepdlemismootor voi elektrimootor (vastasel juhul kasutatakse varupumpa).
Kasutage alumise juhtpaneeli noolte juhtliiliteid d&rmiselt ettevaatlikult. Umberminemise oht!
Vabastage alistamisnupp ja lllitage mootor vilja.

Paigaldage kate tagasi alumise juhtpaneeli imber.

Alistamisliilitite kasutamisel on véimalik liigutada nool véljapoole stabiilset toopiirkonda, mis tekitab
iimberminemise ohu. Tootja ei vastuta platvormtostuki kukkumise eest, kui on kasutatud
ohutusfunktsioonide alistamisnuppu.
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7. TRANSPORTIMINE

Enne transportimist langetage nooled transpordiasendisse ja tdstke stabilisaatorid taielikult Ules.

NOTICE

Platvormtdostuki transportimine on lubatud ainult transpordiasendis.
Platvormil ei tohi vedada inimesi ega materjali.

Masinat ei tohi kinnitada nii, et rihmad paigaldatakse lile noolte. Kasutada tohib ainult margistatud
kinnituspunkte!

Platvormtdstukil on neli téstepunkti, Gks iga stabilisaatori otsas (joonis 10), mida kasutades saab vajaduse
korral masinat tGsta. Kasutage tGstmiseks kette (minimaalne pikkus 2,5 m (8,2 jalga)). Ketid tuleb kinnitada
koiki nelja tdstepunkti. Veenduge, et kettide ja tGsteseadme (kraana vms) tostevéime oleks piisav!

_ min.2.5m
"~ min. 8.2 ft

| 9

Joonis 10. Platvormtdstuki tdstmine

Tagasillas on automaatne hidropidur, mis rakendub automaatselt, kui sisepdlemis-/elektrimootor ei to6ta.
Platvormtdstukit ei tohi parkida jarskudele kallakutele.

Kui masinat transporditakse haagisel, veoautol v&i muul sarnasel sdidukil, tuleb see korralikult kinnitada. Sassii
nurkades on neli margistatud kinnituspunkti, mida kasutades on masinat lihtne kinnitada. Kinnitage masin alati
diagonaalselt igast nurgast (joonis 11).

Joonis 11. Kinnituspunktid
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8. TEENINDUST, HOOLDUST JA KONTROLLIMIST PUUDUTAVAD EESKIRJAD

Kdik tilevaatused tuleb ldbi viia kohalikke seadusi ja maarusi jargides. Platvormtdstukile tuleb teha kord aastas
Ulevaatus (kohalikud seadused ja maarused vdivad ette ndha sagedasemad iilevaatused). Platvormt&stukit
tuleb vajalikul maaral kontrollida ka siis, kui see on saanud kahju ja selle vastupidavus vdib olla vahenenud.
Ulevaatust teostavad isikud peavad olema vastava kvalifikatsiooniga. Seadme teenindustoiminguid ja hooldust
teostavad isikud peavad tutvuma enne hooldusttdde tegemist selle platvormtdstuki té6omaduste ja tehniliste
omadustega. Koik teenindus- ja hooldust66d tuleb teha vastavalt kdesolevas juhendis valja toodud juhistele.

8.1 Uldised juhised

- Masina konstruktsiooni muutmine ilma tootja kirjaliku loata on rangelt keelatud.

- Enne t60 alustamist tuleb parandada kdik vead, mis vGivad mdjutada masina ohutut kasutamist.

- Kaitstud osade kohatu kasitsemine tekitab tGsise vigastuse ohu. Katteid tohivad avada ainult
professionaalsed hooldustooétajad.

- Tagage, et hooldust teostatakse vastavalt kdesolevale kasutusjuhendile.

- Seisake mootor enne hooldustodde voi Glevaatustoimingute alustamist. LAHUTAGE KA 230 V AC
PISTIK!

- Arge suitsetage hooldustddde ja iilevaatuste ajal.

- Hoidke masin ja eriti platvorm puhtana.

- Veenduge, et kasutusjuhised oleksid taielikud, loetavad ja oleksid omal kohal platvormil olevas karbis.

- Veenduge, et koik kleebised oleksid omal kohal ja loetavad.

- Veenduge, et platvormtdstukit on hooldatud vastavalt kasutusjuhendile.

- Veenduge, et kdik Ulevaatused on tehtud vastavalt kohalikele eeskirjadele.

NOTICE

KGik varuosad, eelkdige ohutusega seotud osad, elektrisiisteemi komponendid ja andurid, peavad olema
Leguani originaalosad.

Kui platvormtdstukit pole pikka aega kasutatud, tuleb kontrollida Glitaset ja masina funktsioone enne jargmist
kasutamist.
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9. HOOLDUSJUHISED

9.1 Hoolduste ja iilevaatuste graafik

CL = puhastamine

Esimene

Iga kuu

100 h

/
6 kuud

Kaitamine hooldus | Iga paev
50 h

Mootorioli

Mootorioli filter

Ohufilter

Jahutusvedelik

Kitusefiltrid

Kituse vee-eraldi

Kitusepaak (9.6)

Hidrodli tase (9.7 ja 9.8)

Hidrodli tagasivoolufilter (9.7)

200 h 400 h

/ /
12 kuud | 24 kuud

1000 h

60 kuud

120 kuud

Hidrodli rohk (9.1.1 ja 9.9)

Maére (9.5)

Ajammootori transmissioonidli (9.10)

Roomikute veorataste poldid (9.1.3)

Roomikute pingsus (9.1.4)

P66rderdnga poldid (9.4)

Pbéoreteregulaatori liigendi laager (9.11)

P66rderdnga pidur (9.12)

Teraskonstruktsioonide seisukord (9.2)

P6ordetelgede kinnisus (9.2)

Platvormi kinnitus ja lukustus (9.2)

Elektrikaablid ja thenduskarbid (9.2)

Hadroliitmikud, -voolikud ja -torud (9.2)

Silindrid ja ventiilid (9.2)

Teleskoopnoole ketid (9.3)

Teleskoopnoole liugpadjad (9.3)

Aku (9.21)

Diagnostika- ja torkekoodid ekraanil
(9.13)

Hadaseiskamisnupud (3.8)

Hadalangetamine (6.1)

Juhtlilitid (4.1, 4.2 ja 4.3)

Stabilisaatorite tGlesseadmine (9.14)

Ulekoormuse juhtsiisteem (9.15)

Noolte liikumiskiirused (9.17)

Kaitseklapid (9.18)

Hoolduse meeldetuletus (9.19)

P&hjalik tilevaatus (9.1.2)

Ulal toodud hooldusvilbad on soovituslikud. Kui té6tingimused on viga rasked ja/vdi masin on pidevas

kasutuses, tuleb hooldus- ja vahetusintervalle lihendada.
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9.1.1 Uldine hooldusteave

Leguani mudel 170 195 225 265
Hldrodli Mobil UNIVIS N 32

Kogu slisteem 55 liitrit 85 liitrit
Olivahetuse maht 35 liitrit 47 liitrit

Kitusepaagi maht

19 liitrit (diisel)

Mootorioli

SAE 10W-30

Ajammootori transmissioonidli

SAE 80W-90 (API) GL5, 0,6 liitrit iga ajammootori kohta

Maare Liitium NLGI 2 maéare (mitte MoS2)
P6orderéngas Mobilux EP 2

Teleskoopnool Mobil XHP 222

Hldroststeemi peardhk 210 baari 250 baari
Ajammootori kahekiiruseline rohk 25-35 baari

9.1.2 Podhjalik Glevaatus

Platvormtdstukile tuleb teha iga 10 aasta jarel p&hjalik Glevaatus, mille jaoks masin tuleb koost lahti v6tta ja
teha mittepurustavad katsed (NDT) ja llevaatused. Seda tuleb teha tootja juhiseid jargides.

9.1.3 Roomikute veorataste poldid

Oluline on kontrollida umbes ks nddal parast platvormtdstukiga t66 alustamist, kas tagumise veoratta poldid
on korralikult kinni. Uue masinaga sdites kohanduvad roomikuslisteemi osad lksteisega ja n-6 ,leiavad oma
koha“. SeetSttu on vdimalik, et poldid I6dvenevad té6tamise ajal. Lahtised poldid vdivad roomikutega Sassiid
tosiselt kahjustada.

e Pingutage poldid vastastikku diagonaalselt 80 Nm momendiga kinni.

e Poltide kinnisust tuleb kontrollida kord aastas.

9.1.4 Roomikute pingsuse kontrollimine ja reguleerimine

Roomikute pingsuse kontrollimiseks ja reguleerimiseks tdstetakse platvormtdstuki stabilisaatorite abil Gles.
Roomikuid tuleb esimest korda kontrollida ja vajaduse korral reguleerida parast tihe tunni pikkust roomikute
kasutamist. Parast seda esimest llevaatust tuleb roomikuid iga paev enne t66 alustamist kontrollida ja
vajaduse korral reguleerida. Tagage, et roomikute pingsus oleks alati dige. See mdjutab otseselt roomikutega
Sassii kulumist ja aitab tagada, et roomikud ei jookse ketiratastelt maha.
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Joonis 12. Roomikute pingsuse reguleerimine
Roomikute pingsuse kontrollimiseks toimige jargmiselt.

Tostke platvormtdstuk stabilisaatoreid kasutades maast lahti. Roomikud peaksid olema maapinnast
minimaalselt 5 cm korgusel. SGitke natuke tagurpidi, et 16tk oleks all. Pingsus on Gige, kui roomiku ja roomiku
raami vaheline vahe on iihest otsast teiseni sama (tahistatud punaste joontega joonisel 12). Oige vahe on 85—
90 mm.

Roomikute pingsuse reguleerimiseks toimige jargmiselt.

Roomikuid pingutatakse eelkoormatud vedruga. Roomikute pingutamiseks keerake lahti joonisel 12 margitud
mutrid (A) ja (B). Seejarel pingutage mutreid D ja E ning hoidke polte C (vGi vastupidi). See tdmbab poldid
(joonis 12, (C)) ja reguleerimisplaadi roomikute keskkoha poole ning nihutab esimest roomikuratast ettepoole.
Pingutage mutreid tapselt nii palju, et roomik tdmbuks roomikuraami suhtes sirgu ja et vahe oleks 85-90 mm.
Pingutage molemat mutrit Ghtlaselt. Parast reguleerimist pingutage mutrid A ja B kinni.

9.2 Mehaaniliste konstruktsioonide, hiidro- ja elektrisiisteemide ilevaatus

Masina mehaanilist konstruktsiooni, péordetelgede kinnitusi ning platvormi kinnitusi ja lukustust tuleb
igapaevase llevaatuse kaigus visuaalselt kontrollida. Samuti tuleb visuaalselt kontrollida hidrauliliste liitmike,
voolikute, torude, silindrite ja ventiilide seisukorda. Otsige Olilekkeid. Elektrikaablite ja Ghenduskarpide

seisukorda tuleb samuti iga pdev kontrollida.

Kahjustatud, katkised v&i puuduvad osad tuleb enne masinaga t66 alustamist parandada.
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9.3 Teleskoopnool

Teleskoopnoole kettide pingsust tuleb kontrollida iga paev. Naidiku plaat peab asuma noole mdélemal kiiljel
selle all oleva teraskatte markide vahel.

Joonis 14. Naidik lahivaates

Teleskoopnoole kulumispatjade seisundit ja tagasilooki tuleb kontrollida igal aastal ning kulumispatju tuleb
vahetada vdhemalt iga 5 aasta jarel. Teleskoopnoole valjumisava alumise kiilje kulumispatjade paksus peab
olema {le 20 mm (joonis 13 (1)) ja 19 mm (joonis 13 (2)). Kui need on rohkem kulunud, tuleb vélja vahetada
koik kulumispadjad, kaasa arvatud need, mis on noole sees teises otsas, mis nGuab teleskoopnoole koost lahti
vOtmist.

NOTICE

Teleskoopnoolte tdmbeketid, nende rattad ja kinnitusdetailid tuleb vahetada 10. aasta hoolduse ajal (vt 9.1.2).
9.4 Poo6rderonga poldid
P66rderdnga M16 kinnituspoltide pingutusmoment on 230 Nm. Seda tuleb kontrollida kord aastas ja polte

tuleb vahetada iga 5 aasta tagant. Kui polt on lahti tulnud, tuleb see asendada uue poldiga. Enne pingutamist
tuleb uut polti maarida.
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9.5 Madrimine
Masina maarimine on vaga oluline, et valtida liigendite kulumist. P66rderdngast tuleb maarida vastavalt
hooldusgraafikule, kasutades sé6bekindlat (EP) lisandit sisaldavat maaret. K&ikide hiidrosilindrite

liigendilaagreid ja stabilisaatoriplaatide asendiandurite sérmi tuleb maarida vastavalt hooldusgraafikule.

9.5.1 Ma&arimisskeem

Hildrosilindrite liigendilaagrite ja stabilisaatoriplaatide asendiandurite srmede maarimispunktid on naidatud
joonisel 15.

Joonis 15. Maarimisskeem
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9.5.2 Po66rderdnga maarimine

Platvormtdstuki podrderdngast tuleb maarida kord kuus. Oluline on meeles pidada, et poorderdngal on neli (4)
eraldi maarimispunkti (joonis 16), mida k&iki tuleb maarida eraldi. P66rderdnga tiguajami vastaskiiljel on
réhuvabastuskruvi (joonis 17), mille peab avama pdorderénga maarimise ajal, et valtida tihendi mahatulekut.
Selle kruvi asemele saab paigaldada liitmiku ja toru, mis kuuluvad lisavarustusse. Sel juhul ei ole vaja seda
avada. P6odrderdnga kiiljel aku kérval on 3 maarimispunkti, mis on Gihendatud tiguajami ja selle laagritega. Uks
(1) maarimispunkt poorderdonga peal (ava labi pjedestaali) on Ghendatud p66rderénga kuullaagritega. Selle
maardepunkti maarimisel on oluline maarida kogu poorderdngast imberringi. Selleks maarige, péérake umbes
20° ja seejarel maarige uuesti. Jatkake, kuni podrderdngas on taielikult maaritud (360°).

Joonis 16. P66rderdnga maarimispunktid
rohuvabastuskruvi
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9.5.3 Teleskoopnoole ketiratta maarimine ja keti kontrollimine

Teleskoopnoole liigutamiseks kasutatakse kaht leheketti. Ketirattaid tuleb maarida kord kuus.

Joonis 18. Teleskoopnoole ketirataste Joonis 19. Teleskoopnoole ketirataste
maéarimispunkt té6platvormi poolses otsas madrimispunktid alumise ja lGlemise noole
liigenddetaili poolses otsas

Teleskoopnoole ketirataste maarimiseks kasutatakse joonistel 18 ja 19 margitud kolme maarimispunkti.
Maarimispunktid asuvad lilemise noole ja esimese teleskoopnoole otstes. To6platvormi poolse otsa
maarimispunkt on alati ndhtav, kuid Glemise noole otsa maarimispunktid asuvad hooldusluugi all.

9.5.4 Teleskoopnoolte maarimine

Teleskoopnoolte liugpindasid (alumine pind, joonis 20) tuleb igakuise maarimise raames maarida veekindla
maardega (nt Mobil XHP 222). Maaret tuleb kanda nii keskmise noole kui ka pikenduse alumisele pinnale,
kummastki kllgservast méddetud umbes 30 mm laiusele pinnale ja noolte kogu nahtavale pinnale, kui
teleskoopnool on téielikult vélja likatud. Kandke pinnale naiteks pintsliga ainult 6huke kiht (< 1 mm) maaret.

Joonis 20. Keskmise noole ja pikenduse maaritud pinna laius punaste joontega esile tostetud
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9.6 Kiituse kaitlemine ja kiituse lisamine

Joonis 21. Kiitusepaagi kork

9.7 Hiidrodli ja hiidrodlifiltri vahetamine

Kontrollige kiitusetaset ja vajadusel lisage kitust
(kGtusepaagi kork, joonis 21 (1)). Platvormtdstukil on
Kubota diiselmootor. Kasutage ainult DIISLIKUTUST. Muid
kiituseid ei ole lubatud kasutada. Lisateavet vt mootori
tootja kasutusjuhendist.

Arge laske kiitusepaagil taiesti tiihjaks saada. Kui see peaks
juhtuma, lisage ktust ja taaskaivitage kaivitusnupust
tavaparaselt. Kui mootor esimesel katsel kdima ei ldhe, siis
oodake veidi ja kdivitage uuesti.

Kitusepaaki tuleb kontrollida mustuse suhtes ja vajaduse
korral puhastada.

Hlidrodli saab vahetada kas imifiltri kaudu véi hiidrodlipaagi korgi
kaudu (joonis 22 (1)), kasutades imipumpa. Imifilter asub Sassii
pohjas hooldusluugi taga (joonis 23). Hiidrodli valjalaskmiseks
lahutage varupumba voolik (joonis 23 (1)) imifiltrist.

Hlidrodli tagasivoolufilter (joonis 22 (2)) asub hidrodli paagi peal
Sassii tagaosas. Filtri vahetamiseks avage filtrikorpuse kaas ja
asendage filtrikassett uuega. Enne katete masinale tagasi
paigaldamist veenduge, et poleks lekkeid.

Joonis 23. Imifilter Joonis 24. Oli tagasivoolufilter
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9.8 Hiidrooli tase

Hidrodli taset saab kontrollida tiiteava korgis oleva mddtevardaga (joonis 22 (1)). Olitase peaks ulatuma
mootevarda Ulemisel margini, kui platvormtdstuk on transpordiasendis (nooled langetatud ja stabilisaatorid
taielikult Gles tostetud).

9.9 Hiidrosiisteemi reguleerimine

Hldrosusteemi pohiréhku reguleeritakse proportsionaalselt elektrilise rohuvabastusventiiliga, mida juhib
platvormtostuki loogikakontroller. Ajammootori kahekiiruselist réhuvabastusventiili reguleeritakse
automaatselt ja see ei vaja hooldust. Peamise r6huvabastusventiili ja ajami kahekiiruselise réhuvabastusventiili
reguleerimist saab kontrollida alumise juhtpaneeli ekraanilt.

Koigil noolesilindritel on kaks koormuse reguleerimise ventiili ja stabilisaatorite silindritel on tiks lukustusventiil
ja Uks koormuse reguleerimise ventiil, mis takistavad hidrosilindri liilkumist naiteks purunenud hidrovooliku
korral. Koormuse reguleerimise ventiilid on tehases reguleeritud ja nende seadistust ei ole lubatud muuta.

9.10 Ajammootori transmissioonidli vahetus

Liigutage ajammootoreid nii, et ajammootori kiiljel olev tekst oleks horisontaalne. Selles asendis on dli
valjalaskekork madalaimas asendis (joonis 25, 3) ja tditeava on Ulal (joonis 25, 1). Keskmine kruvi (joonis 25, 2)
on dlitaseme kontrollimiseks. Oli lisamisel peaks keskmine kruvi olema avatud ja dlitase on &ige siis, kui dlitase
ulatub keskmise kruvini. Olimaht on 0,6 liitrit.

Joonis 25. Ajammootori transmissioonidli vahetus
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9.11 Po6oreteregulaatori mootorilaager ja reguleerimine

Vahetage poo6reteregulaatori liigendi laager (joonis 27 (1)), kui see on lahti kulunud. Selle kdigus kontrollige
pooreteregulaatori mootori 10tku ja vajaduse korral vahetage kinnituspoltide laagrid (joonis 27 (2)). Parast
seda kontrollige po6reteregulaatori mootori reguleerimist.

Mootori reguleerimiseks seadke kuval ,Service tools” (Hooldustddriistad) diisli p66reteregulaatori mootori
asendiks 100% (99-100%). Veenduge, et pooreteregulaatori hoob (joonis 27 (3)) laheks oma
maksimumasendisse. Kui seda on vaja reguleerida, |6dvendage poldid (joonis 27 (4)) ja suruge
pooreteregulaatori mootorit nii, et hoob oleks oma maksimumasendis. Keerake poldid kinni.

S T T e
e Name Value
Error memory size
Diesel fuel pump on
Buzzer on upper controls
Buzzer on lower controls
hirotiE moter position— 99 %
Button buzzer feedback No

Move throttle motor with left-right keys when

motor-is not running.

Joonis 26. Pooreteregulaatori asend Joonis 27. Pooreteregulaatori mootori maksimumasend

Parast seda seadke diisli pooreteregulaatori mootori asendiks 0%. Veenduge, et mootori seiskamishoob ldheks
IGppasendisse (joonis 28 (1)). Kui seda on vaja reguleerida, [6dvendage poldid (joonis 28 (3)) ja nihutage
reguleerimisplaati (joonis 28 (2)) nii, et mootori seiskamishoob Iaheks IGppasendisse. Keerake poldid kinni.

Joonis 28. Pooreteregulaatori mootori miinimumasend
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9.12 Poo6rderdonga piduri reguleerimine ja puhastamine

Poorderdnga piduri reguleerimist tuleb kontrollida ja vajaduse korral reguleerida. Puhastage pidur
kontrollimise ajal, pidurit ei tohi maarida.

Trossi reguleerimiseks seadke kuval ,Service tools” (Hooldust6oriistad) diisli pooreteregulaatori mootori
asendiks 40% (40-45%). See on asend, milles pidur on vaevu vabastatud (piduriklotsid ei puuduta p66ramise
ajal piduriketast). Diiselmootori tiihikdiguasend on ~50% ja seega on pidur mootori to6tamise ajal alati
taielikult vabastatud.

Error memory size
Diesel fuel pump on
Buzzer on upper controls
Buzzer on lower controls

Button buzzer feedback No

Move throttie motor with left-right keys when
motor is not running.

Menu | 5/80 Statu:

Joonis 29. Pooreteregulaatori asend

Keerake p66rdemehhanism (kasutage noole p66ramiseks hidalangetamist/akutoidet, et hoida
pboreteregulaator paigal) asendisse, kus piduriklotside ja piduriketta vahelised hambad on tihel joonel, nagu
on ndidatud joonisel 30. Pingutage piduritrossi, kuni hammaste vahel on niild vahe, kuid po6rdemehhanism
saab endiselt vabalt p6orata. Vajaduse korral vdite reguleerimise ajal proovida noolt akutoitel podrata. Valtige
pidurimehhanismi koormamist taieliku hiidrovdimsusega, kuna see ei ole projekteeritud seda koormust
pikaajaliselt taluma. Joonisel 30 on pidur Gigesti reguleeritud. Kui pooreteregulaatori mootor on 40% peal, ei
tohi piduriklotsid noole pééramise ajal liikuda. Kui pidur on digesti reguleeritud, vabastatakse see ka siis, kui
diiselmootor on tihikaigul, ja see rakendub ainult pealiliti valjalllitamise korral (v6i diiselmootori
véljalllitumisel).

Joonis 30. Piduritrossi reguleerimine
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9.13 Diagnostika ja veakoodide kontrollimine

Masina juhtsiisteem teeb alati automaatse diagnostikatesti, kui pealiiliti lGlitatakse sisse ja hadaseiskamisnupp
vabastatakse. Kui kontrollimisel ilmneb vigu, teavitatakse sellest ekraani avalehe ,,Home“ esimesel lehel oleva

siimboliga (joonis 31). Vea tapse pohjuse leidmiseks minge meniilisse ,,Menu” (Menlil) ja valige ekraanil ,,Self
Test Diagnostics” (Enesetesti diagnostika) (joonis 32).

T
st Fail
Platform tilt down K26 ;
Platform tilt up K27
Lower boom emergency lowering K28
boom emergency lowering K28
om emergency lowering K30
ain pressure < 50 bar  N/A
Press OK-button for 2 s to start and during test.

Start motor to enable extended self test.

Joonis 31. Avalehe ,Home" diagnostikatdrke simbol Joonis 32. Torge lehel ,,Self Test Diagnostics” (Enesetesti
diagnostika)

Platvormtdstuki vigade malu kontrollimiseks saab meniiis ,Menu” (Menii) (joonis 33) teha valiku ,,Error
Memory“ (Vigade maélu) (joonis 34). Kui méalus on veakoode, tuleb enne masina kasutamist kontrollida nende
pohjusi.

Self Test Diagnostics
Hour Meter
IO-Monitor

Service Tools

Joonis 33. Leht ,,Menu“ (Menui) Joonis 34. Leht ,,Error Memory“ (Vigade malu)
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9.14 Stabilisaatorite lilesseadmise juhtsiisteem

Kontrollige stabilisaatorite lilesseadmise juhtsiisteemi alati enne platvormtostuki kasutamist.

Stabilisaatorite plaate hoidvad vedruga sérmed peaksid vabalt lilkkuma. Kui sdrm on kinni, tuleb see enne t66
jatkamist parandada.

Stabilisaatorite induktiivlllitite talitlust saab kontrollida ekraani avalehe ,Home" teiselt lehelt (joonis 35).
Erinevaid avalehe ,Home" lehti saab valida ekraanil olevate liles-/allanoolte abil. Kui stabilisaator on maas,
naitab seda roheline siimbol sellel konkreetsel stabilisaatoril. Kui stabilisaator on maast lahti, on see tahistatud
punase siimboliga. Sassii kallet saab kontrollida samalt lehelt.

Umberminemise oht!

Kui stabilisaatorite lilesseadmise juhtsiisteem ei t66ta korralikult, on platvormtéstuki kasutamine keelatud,
kuni see on parandatud.
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9.15 Ulekoormuse juhtsiisteemi komponendid

A DANG E R Umberminemise oht!

Ulekoormuse juhtsiisteem on tehases seatud digetele viirtustele ja selle
seadistuse muutmine on kategooriliselt keelatud.

ARGE KUNAGI PLATVORMTOSTUKIT ULE KOORMAKE!

Ulekoormuse juhtsiisteemi mehhanism paikneb té6platvormi ja platvormi toe vahel
(joonis 36). Tooplatvormi koormust méddetakse koormusanduriga (joonis 36 (1)),
mis kasutab kaht m&6tekanalit, mis pShinevad tensotajuritel. Mélemad
mootekanalid on kalibreeritud vastavalt tlihja to6platvormi koormusele.

Joonis 36. Koormusandur Joonis 37. Toédplatvormi koormus ekraanil

Tooplatvormi maksimaalne koormus on reguleeritud tasemele 250 kg. To6platvormi koormust saab kontrollida
ekraani avalehe ,Home" esimesel lehel (joonis 37). Platvormi koormuse kontrollimise ajal peab to6platvorm
olema horisontaalasendis. Kui todplatvormi koormuse vaartus erineb tiihja todplatvormi korral oluliselt (ile +
5 kg), tuleb andurit kalibreerida. Vétke Ghendust kohaliku volitatud Leguani té6kojaga.

Koormusandurit tuleb regulaarselt flusiliste kahjustuste suhtes kontrollida, sest kahjustused vdivad
pohjustada anduri valesid vaartusi. Koormusanduri kinnituspoltide pingutusmoment on 150 Nm.
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9.16 Platvormtostuki asendi jalgimine

Platvormtdstukil on neli (4) asendiandurit. Uks anduritest asub alumise juhtpaneeli sees ja m&ddab 3assii
(joonis 38 (1)) kallet. Noole konstruktsioonis paikneb veel kolm andurit. Uks alumise noole silindri (ilemises
otsas (joonis 38 (2)), tiks Glemises nooles hooldusluugi all (joonis 38 (3)) ja Uiks platvormi nooles silindri
alumises otsas kaitsekatte all (joonis 38 (4)).

Joonis 38. Masina asendiandurid

Need andurid mdddavad noolte nurka ja teleskoopnoole pikkust. Need andurid mdddavad samuti noole
transpordiasendit. Kdik asendiandurid on tehases kalibreeritud ja tavaliselt ei ole vaja nende kalibreeringut
muuta.

Kui andur vajab vahetamist, tuleb see ka kalibreerida. Votke tihendust kohaliku volitatud Leguani
hooldustddkojaga.

9.17 Noolte liikumiskiirused
Platvormtdstuki loogikakontroller arvutab ja piirab pidevalt noolte liikumiskiirust. Noole liikumiskiiruse
katsetamiseks tuleb teha labi kdik noolte liikumised véimalikult pdhjalikult, kasutades tooplatvormi

juhtelemente. Kui noole liikumiskiirus Gletab lubatud piiri, ndidatakse seda ekraanil veakoodiga (vt 9.13).

Kui noole liikumiskiirus tletab lubatud piirid, votke Gihendust kohaliku volitatud Leguani hooldustéokojaga.
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9.18 Kaitseklappide katsetamine

Platvormtostuki kaitseklappe tuleb kontrollida kord aastas. Kaitseklappide to6iga on 30 aastat, parast seda
tuleb need vilja vahetada. Platvormtostukil on klappide katsetamiseks sisemine diagnostikatest.

1.

oukWw

Kaivitage mootor, langetage stabilisaatorid maha ja loodige Sassii. Veenduge, et nooled on
transpordiasendis.

Isoleerige platvormtdstuki Gmbrus ja veenduge, et teleskoopnoole liigutamiseks ligikaudu ihe meetri
jagu oleks takistustega ruumi (teleskoopnool liigub testi ajal vdhesel maaral).

Valige alumised juhtelemendid.

Valige ekraanil ,,Menu” - >, Self Test Diagnostics“ (Menil - > Enesetesti diagnostika).

Veenduge, et sisepdlemismootor voi elektrimootor to6tab.

Vajutage ja hoidke ekraanil nuppu ,0k“, kuni katse on |Gpule viidud. Katse kestab ligikaudu 30 sekundit
ja nuppu tuleb kogu katse ajal vajutatuna hoida. Kui nupp katse ajal lahti lastakse, katkestatakse katse
ja see algab uuesti algusest, kui nupp ,,0k” uuesti aktiveeritakse.

Parast katse I16ppu nadidatakse ekraanil dnnestunud katse tulemust rohelise tekstiga ,,Pass” (Labitud)
tekstiga voi nurjunud katse tulemust punase ,Fail” (Nurjunud).

Kui katse 6nnestus, liigutage nooled tagasi transpordiasendisse ja platvormtéstukiga saab t66d jatkata.
Kui katse nurjus, kontrollige nurjunud katsepunkti, vaadates labi ekraanil oleva loendi ja tehke
vajalikud parandused. Platvormtostuki kasutamine on keelatud, kuni see on parandatud ja katse on
edukalt labi viidud.

gnostics =

P T ——— -

Service Schedule
Current Errors
Error Memory

bt

elf Tes

Hour Meter

praulicimain pressure 0 bar  Pass

Hydraulic speed pressure 0 bar Pass
Hydraulic dump valve K1

Hydraulic dump valve K2 ‘Pass

Pressure relief valve K3 “Pass

Left drive forward K4 “Pass

Press OK-button for 2 s to start and during test.

1O-Monitor
---Service Tools

Joonis 39. Valik ,Menu” (Menui) ekraanil Joonis 40. Valik ,Self Test Diagnostics” (Enesetesti diagnostika)
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9.19 Hoolduse meeldetuletus

Alumise juhtpaneeli ekraanil kuvatakse hoolduse meeldetuletus. Kui jargmise hoolduse aeg laheneb, kuvatakse
vastav siimbol (joonis 41) avalehe ,,Home page” esimesel lehel, kui pealiiliti aktiveeritakse. Tunniloendur
stimboli kdrval naitab todaega kuni jargmise hoolduseni. Kui hoolduse aeg hakkab katte jdudma, muutub
simboli varv esmalt oranziks ja I6puks punaseks.

Ettendhtud hooldust6dde vaatamiseks valige menuust ,,Menu” (Meniii) valik ,Service Schedule”
(Hooldusgraafik) (joonis 42). Selles on loetletud jargmised hooldust66d.
- ,Diesel motor” (Diiselmootor): diiselmootori &livahetus, diiselmootori dlifilter ja kitusefilter (esimene
50 h hooldus nduab ainult diiselmootori 6li ja dlifiltreid).
- ,Hydraulic oil return filter” (Hidrodli tagasivoolufilter): hiidrodli tagasivoolufiltri vahetus.
-, Track motor oil change” (Roomikumootori dlivahetus): ajammaootori transmissioonidli vahetus
- ,Hydraulic oil” (HGdrodli): hiidrodli vahetus.

,Service Schedule” (Hooldusgraafik) vétab arvesse ainult to6tunde, mitte viimasest hooldusest méédunud
aega, nii et seda tuleb eraldi arvestada. Kui masina hooldus on tehtud, valige loendis , Service Schedule”
(Hooldusgraafik) tehtud hooldust66 rida ja Iahtestage loendur, hoides all nuppu ,,0k”“.

Leguan 225

v f Hydraulnc oil return filter :
2 kg ~ Track motor oil change
]

Hydraulic oil 9949 6 ]

Reset service hour meter by holding down
OK-button for 2 s.

) After reset, the service time is automatically
< : 44 < 1 h » saved to memory. >

Ret. ™ .enu 145 Status Home

o)) w \;}Of fe

<

Joos 1. Hoolduse meeldetuletue sUboI ‘ o Joonis 42. Loend ,,Service Schedule” (Hooldusgraafik)
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9.20 Kaitsmed

Masina kaitsmed paiknevad alumises juhtkarbis (joonis 43). Kaitsmetabeli leiate elektriskeemist. Arge
kasutage originaalkaitsmetest suuremate nditajatega kaitsmeid!

1. Juhtelementide kaitsmed, pingestatud, kui pealiliti on aktiveeritud.
2. Juhtelementide kaitsmed, pingestatud alati, ka siis, kui pealiiliti on valja lllitatud.
3. Varukaitsmed.

3 P = = *, ‘,\" r
N /

Joonis 3. Pla :/ormtéstuki kaitsmed

9.21 Kaivitusaku kontrollimine

Platvormtdstuki originaalkdivitusaku on hooldusvaba ja asub Sassii tagaosas. Kdivitamise ja ohutu t66
tagamiseks tuleb akut regulaarselt kontrollida. Kontrollige ja puhastage akuklemme regulaarselt. Kontrollige ka
akujuhtmete ja klemmiisolaatorite seisukorda ja kinnitusi. Veenduge, et akukaablid ei saaks h66rduda teravate
servade vastu. Kontrollige ka aku lahkliliti ja selle kaablite seisukorda ja kinnitusi. Kontrollige aku laetuse taset
ja vajaduse korral laadige. Akupinget naeb ekraani avalehe ,,Home” esimeselt lehelt (joonis 44).

Joonis 44. Akupinge ekraanil
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9.22 Akude kaitlemine

- Aku sisaldab s6dvitavat vaavelhapet — kdidelge akut ettevaatlikult. Aku kditlemisel kandke kaitserdivaid
ja -prille.

- Valtige kokkupuudet riiete v6i nahaga; kui elektrolliiit satub nahale vdi riietele, loputage rohke veega.

- Silma sattumisel loputage rohke veega vahemalt 15 minutit ja helistage kohe arstile.

- Arge suitsetage aku kiitlemisel.

- Arge puudutage akuklemme ega -kaableid t6riistadega, mis vdivad tekitada sademeid.

- Sademete tekke valtimiseks lahutage alati esmalt alati negatiivne (—) kaabel ja GUhendage see alati
viimasena.

9.23 Kiituse ja naftatoodete kditlemine

- Arge kunagi laske 8lil lekkida maapinnale.

- Kasutage tootja soovitatud kvaliteediga &li. Arge segage omavahel erinevaid 8litiilipe ja/vdi eri tootjate
Olisid.

- Oli kaitlemisel kasutage alati sobivaid isikukaitsevahendeid.

- Enne kituse lisamist seisake alati sisepdlemismootor/elektrimootor ja lahutage masin vooluvorgust.

- Kasutage ainult mootori tootja soovitatud kiituseid. Arge segage kiitusesse lisandeid.

- Kui kitus voi 6li satub teile silma, suhu voi lahtisele haavale, puhastage koht kohe rohke vee voi
ettendhtud vedelikuga ja helistage arstile.

AWARNING Vedeliku naha alla tungimise oht!

Arge kasutage kisi survestatud siisteemist lekete otsimiseks!

Kontrollige hiidrovoolikuid ja hiidrostisteemi komponente ainult siis, kui mootor on
7 seisatud ja hiidrosiisteem on réhuvabaks tehtud. Arge kasutage masinat, kui
\ avastate hiidroslsteemi torke vi lekke. Valjapritsiv hiidrovedelik vdib pdhjustada
poletusi voi tungida naha alla ja tekitada tOsiseid vigastusi. P66rduge kohe arsti
poole, kui htidrovedelik on tunginud naha alla. Peske hoolikalt vee ja seebiga hiidrodliga kokku puutunud
kehaosa. Hidrodli on ka keskkonnale kahjulik — véltige Glilekkeid. Kasutage ainult tootja heakskiidetud
hidrodli taapi.

Arge kunagi kiidelge survestatud hiidrosiisteemi komponente, sest liitmiku v&i komponendi tdrke korral vdib
kérge survega hiidrovedelik pdhjustada masina imbermineku ja tsiseid vigastusi. Arge kasutage masinat, kui
avastate hiidroslisteemi torke.

Kontrollige hiidrovoolikuid vGimalike pragude ja kulumise suhtes. Kontrollige voolikuid kogu ulatuses kulumise
suhtes ja Iopetage t66, kui mdne vooliku valiskiht on kulunud véi sellel on pragusid. Kontrollige voolikute
paigutust, reguleerige vajaduse korral voolikuklambreid, et valtida h66rdumist. Hiidrovoolikute t66iga on
piiratud ja aegumiskuupdev on margitud voolikutele. Parast seda tuleb need valja vahetada. Kui on marke
oOlilekkest, pange lekke leidmiseks papitiikk kahtlustatava lekkekoha alla.

Torke ilmnemisel tuleb platvormtdstuki t606 viivitamatult peatada ja voolik véi komponent parandada. Votke
Uhendust kohaliku volitatud Leguani hooldustédkojaga.
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10. REMONDUUHISED

Parast kapitaalremonti tuleb masin lile vaadata ja seda katsetada. Kapitaalremont tdhendab muudatusi voi
remonditdid, mis mdjutavad masina tugevust, stabiilsust v&i jdudlust. Ulevaatused ja katsed tuleb teha niiteks
parast jargmisi toiminguid.

- Koormat kandvate osade keevitamine (ainult tootja loal (10.3))

- Koormat kandvate osade vahetamine (kasutage ainult Leguani originaalosi)

- Masina koormat kandvate osade lahtivotmine ja kokkupanek
Masinat on keelatud mis tahes viisil muuta ja Leguan Lifts ei vastuta volitamata muudatuste eest.
10.1 Ulevaatused
Remondité6deks tuleb esmajarjekorras alati kasutada Leguani originaalosi. Osade keevitamise korral
peavad remonditud osa materjalid ja m66tmed olema originaalosa omadega samavaéarsed. Seda peab alati
tootja kaest kontrollima.
Koik sildid ja margid peavad olema oma algsel kohal (2.3).

10.2 Katsed

Kui algsesse konstruktsiooni tehakse muudatusi, tuleb need teostada kooskdlas kehtivate digusaktidega,
sealhulgas arvutused ja katsed.

Kui remonditdodel kasutatakse Leguani originaalosi, jargige neid juhiseid.

Enne tugevus - ja stabiilsuskatseid kontrollige veakoode (9.13) ja tehke kaitseklappide katse (9.18). Kui
seadmel on aktiivseid torkeid, drge jatkake enne probleemi lahendamist.

ADANGER

Konstruktsiooni tdrke oht! Umberminemise oht!
Nende katsete ldbiviimisel olge alati darmiselt ettevaatlik.

Masina konstruktsioonitugevuse ja stabiilsuse kontrollimiseks tehke jargmine katse. Katse tegemise ajal peab
platvormil olema 25% Ulekoormus: 250 kg x 125% = 312,5 kg. Seadke masin loodi nii, et stabilisaatorid on oma
maksimumasendis. Katse tegemiseks kasutage koormuse juhtimise alistamisnuppu (6.3). Katse korraldus on
jargmine.

Ajage platvormi nool horisontaalasendisse.

Ajage teleskoop maksimaalsesse lubatud siruulatusse.

Ajage alumine nool lles maksimumasendisse.

Ajage poordemehhanism mdlemas suunas maksimumini ja viige see tagasi keskasendisse.
Ajage lGlemine nool maksimumasendisse.

Ajage teleskoop maksimumasendisse.

Ajage lilemine nool tagasi horisontaalasendisse.

Viige masin tagasi transpordiasendisse.

PNV R WN PR
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10.3 Keevitamine

ADANGER

Konstruktsiooni torke oht!

Selle platvormtGstuki konstruktsiooni ja struktuuri ei ole lubatud muuta ilma tootja kirjaliku loata.

Moned selle platvormtdstuki osad on valmistatud kdrgtugevast terasest. Enne keevitamist tuleb tootja kaest
kontrollida terase kvaliteediklassi.

Keevitusremonti tohivad teostada ainult professionaalsed keevitajad. Keevitamisel tuleb kasutada ainult
eespool nimetatud terasekvaliteedi jaoks sobivaid meetodeid ja lisandeid.

Koikide keevisliidete puhul on vastuvGetavad SFS EN-ISO 5817 kvaliteeditasemele D vastavad keevitusdefektid,
vélja arvatud koormat kandvate osade puhul.

Koormat kandvate osade keevitamise asemel asendatakse need tavaliselt alati uue osaga ning isegi viikesed
remontkeevitused vajavad tootja luba.

Enne keevitamist lahutage akukaablid ja katke kinni aku pluss- (+) ja miinusklemm (=). Lahutage ko&ikide
loogikakontrollerite konnektorid alumises juhtkarbis (joonis 45) ja ilemises juhtkarbis. Uhendage
keevitusseadme maandusklemm otse keevitatava osa kiilge. Arge puudutage loogikakontrollereid ega
elektrikaableid keevituselektroodi voi keevitusseadme maandusklemmiga. Kaitske loogikakontrollereid
keevitussdademete eest.

Joonis 45. Loogikakontrolleri konnektorid alumises juhtkarbis
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11. AJUTISE HOIUSTAMISE JUHISED

- Aku positiivse (+) pooluse kaabel tuleb lahti Ghendada, kui platvormtdstukit hoiustatakse kauem kui
ks kuu.

- Platvormtdstuk tuleb kinni katta ja voimaluse korral tuleb seda hoida siseruumis voi katuse all kohas,
kuhu volitamata isikutel puudub juurdepaas.

- Veenduge, et voimalikud lekked hoiustamise ajal ei reostaks vett ega tekitaks muid sarnaseid
keskkonnaprobleeme.

- Kontrollige antifriisi kiilmakindlust.

- Eemaldage maardunud mootoridli ja asendage see uuega. Enne pikaajalist hoiustamist laske mootoril
5 minutit uue 6liga t66tada.

- Laske sisepGlemismootoril iga 3 kuu tagant 5 minutit tihikaigul té6tada, et ennetada liikuvate osade
roostetamist.

- Kui sisepdlemismootorit ei kasutata 6 kuud voi kauem, kandke enne mootori kdivitamist klapisaare
tihenditele ja klapijuhikutele 6li.

- Parast pikka hoiustamisperioodi tehke vajalikud kontrollid ja hooldust6dd vastavalt hooldusgraafikule.
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12. OMANIKUVAHETUSE JUHISED

Platvormtostuki milmise korral tuleb tootjat uuest omanikust teavitada. Parast omanikuvahetust edastage e-
posti aadressile leguan@avanttecno.com jargmine teave.

- Uue omaniku kontaktandmed

- Tehingu kuupdev

- Masina seerianumber

- Masina to66tunnid
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13. PLATVORMTOSTUKI KASUTUSELT KORVALDAMISE JUHISED

Kui platvormtdstuki todiga IGpeb, tuleb see demonteerida ja kasutuselt kdrvaldada keskkonnasdbralikul viisil.

Aku ja muud elektroonikakomponendid tuleb ringlusse votta voi kasutuselt kdrvaldada vastavalt
kohalikele eeskirjadele.

Oli ja muud vedelikud tuleb kokku koguda ja ringlusse vdtta vastavalt kohalikele eeskirjadele.
Plastosad tuleb ringlusse votta vastavalt kohalikele eeskirjadele.

Metallosad tuleb ringlusse votta vastavalt kohalikele eeskirjadele.
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14. TORKEOTSING

Jargnevas tabelis on toodud valja platvormtdstuki vdimalikud tdrked ja rikked ning nende parandamise viisid.

PROBLEEM

POHJUS

PARANDUSMEETMED

Mootor ei kdivitu kaivitusnupu
vajutamisel.
(sisepGlemis- vGi elektrimootor)

Hadaseiskamisnupp on alla
vajutatud.

Sidtevoti on asendis ,,0“ voi
valitud on muu juhtimispositsioon.

Sulavkaitse on labi pdlenud.

Vabastage koik
hadaseiskamisnupud.

Valige dige juhtimispositsioon.

Asendage kaitse (vt 9.20). Kui
probleem pisib, leidke selle
pohjus.

SisepGlemismootor ei kdivitu
kaivitusnupu vajutamisel. (Vt ka
mootori tootja kasutusjuhendit.)

Mootor on liiga kilm.

Kitusepaak on tiihi.

Kaivitusaku on tihi.

Kituseslisteemi probleem.

Ohusisselaskesiisteemi probleem.

Kaivitusnupp on katki.

Kitusekraan on suletud.

Proovige uuesti taaskaivitada,
maksimaalne siiiiteaeg on 15 s (vt
5.1.1).

Lisage paaki kitust (vt 9.6).

Aku laadimiseks Gihendage 230 V
pistik vGi kasutage kaivituskaableid.
Vajaduse korral vahetage aku vilja.
Kontrollige kiitusepaaki,
kitusevoolikuid/-torusid,

kitusefiltrit ja kitusepumpa.

Puhastage &hufilter vdi vajaduse
korral vahetage see vilja.

Kontrollige juhtmeid, vahetage
nupp valja.

Avage kitusekraan.
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PROBLEEM

POHJUS

PARANDUSMEETMED

Elektrimootor ei kaivitu
kdivitusnupu vajutamisel.

Toitekaabel pole vooluvdrku
Gihendatud.

Rikkevooluseade (RCD) on
rakendunud.

Kaivitusaku on tihi.

Kaivitusnupp on katki.

Uhendage pistik 230V / 16 A
seinakontaktiga (vt 4.4).

Tostke rikkevooluseadme liliti tles
(vt 4.4)

Aku laadimiseks tihendage 230 V
pistik voi kasutage kaivituskaableid.
Vajaduse korral vahetage aku vilja.

Kontrollige juhtmeid, vahetage
nupp valja.

Elektrimootor seiskub t60 ajal
ootamatult.

Voolukatkestus.

Hadaseiskamisnupp on aktiivne.

Elektrimootori
Glekuumenemisrelee (F41)

Uhenduskarbis on rakendunud.

Sulavkaitse on labi pdlenud.

Vooluvorgu voi 12 V juhtmestiku

Uhenduse rike.

Langetage nooled hdadalangetamise
funktsiooni abil. Kontrollige, kas
vooluvdrgus on voolu.

Vabastage koik
hadaseiskamisnupud.

Oodake u. 5 min ja kaivitage
mootor — relee lllitub
automaatselt uuesti sisse. Tehke
kindlaks tilekoormuse pdhjus.

Asendage kaitse (vt 9.2020). Kui
probleem pisib, leidke selle

pohjus.

Kontrollige pingeid ja juhtmeid.

Liigutused ei toimi, kuigi
sisepdlemis-/elektrimootor tootab.

Hldroslisteemi torge — nt
hidropump on katki.

Platvormi tlekoormus.

Kontrollige htidroréhku. Kui
hidropumba kaitseklapil puudub
réhukontrolli funktsioon.

Eemaldage tlekoormus.
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PROBLEEM

POHJUS

PARANDUSMEETMED

Nool langeb iseenesest alla.

Mustus koormuse reguleerventiilis
vOi defektne ventiil.

Mustus hadalangetusventiilis voi
defektne ventiil.

Defektsed silindritihendid.

Puhastage ventiili surudhuga ja kui
see ei aita, asendage ventiil.

Puhastage ventiili surudhuga ja kui
see ei aita, asendage ventiil.

Asendage silindritihendid.

Stabilisaator annab jarele.

Kontrollige, et maapind jarele ei
annaks.

Ohk stabilisaatori(te) silindri(te)s.

Mustus koormuse tagasiloogiklapis
vOi defektne ventiil.

Defektsed stabilisaatorite
silindritihendid.

Pange stabilisaatorite alla
tdiendavad tugiplaadid voi sGitke
masinaga teise kohta.

Liigutage stabilisaatoreid paar
korda I6puni tles-alla.

Puhastage ventiili surudhuga, kui
see ei aita, asendage ventiil.

Asendage silindritihendid.

Platvorm kaldub iseenesest
tahapoole, kui nooled on
transporditugedele langetatud.

Ohk hidrosiisteemis.

Mustus koormuse reguleerventiilis
vOi defektne ventiil.

Defektsed silindritihendid.

Kaivitage sisepdlemis-
/elektrimootor, liigutage platvorm
I&puni sisse ja valja. Kui see ei aita,
siis 6hutustage platvormi
iseloodimissiisteem
(iseloodimissilindrites on
Ohutustamiskruvid).

Puhastage ventiili surudhuga, kui
see ei aita, asendage ventiil.

Asendage silindritihendid.

Automaatne loodimine ei toimi,
platvormtdstuk loodib Sassii, kuid
nooled ei t66ta. Roheline
margutuli ei vilgu.

Uks neljast stabilisaatorist ei ole
kindlalt vastu maad voi
stabilisaatori 16ppliliti on
defektne.

Veenduge, et kdik stabilisaatorid
on Oigesti rakendatud, kontrollige
stabilisaatorite andureid (vt 9.14).
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PROBLEEM

POHJUS

PARANDUSMEETMED

Automaatne loodimine ei toimi,
platvormtdstuk loodib Sassii, kuid
nooled ei té6ta. Roheline
margutuli vilgub.

Sassii pole looditud, $assii
loodimisanduri probleem.

Loodige platvormtostuk,
kontrollige loodimisandurit.

Kdik stabilisaatorid on kindlalt
vastu maad. Roheline margutuli ei
vilgu ja rikke margutuli vilgub.

Automaatse loodimise probleem.

Tostke stabilisaatorid maast lahti,
loodige uuesti, vajaduse korral
kontrollige stabilisaatorite
andureid (vt 9.14).

Nooled on transpordiasendis,
transporditoe roheline margutuli ei
pole ja tdrke margutuli ei pole.
Stabilisaatorid ei toota.

Nooled ei ole Gigesti
transpordiasendis.

Tostke nool veidi iles ja kasutage
|ahteasendisse viimise funktsioon,
et viia nooled transpordiasendisse.
Hoidke lahteasendisse viimise
funktsioon seni, kuni
transpordiasend ja noole
keskasendi rohelised margutuled
jddvad pidevalt polema (vt 5.5.1).

Nooled on transporditugedelt tiles
tGstetud, aga Glemine nool ei liigu
alla.

Teleskoopnoole siruulatuse anduri
juhe on katki, noole nurgaandur on
katki, koormusandur on katki, liiga
suur Sassii kalle.

Langetage nool hadalangetamise
funktsiooni abil (vt 6). Olge
aarmiselt ettevaatlik.
Umberminemise oht! Asendage
katkine andur ja kalibreerige uus
andur.

Nooled on transpordiasendis,
transporditoe roheline margutuli ei
pole ja tdrke margutuli pdleb.
Stabilisaatorid ei toota.

Teleskoopnool ei ole tdielikult sisse
tdmmatud vdi nooled ei ole Gigesti
transpordiasendis.

Veenduge, et kdik nooled on
transpordiasendis ja et
teleskoopnool on taielikult sisse
tdmmatud. Kontrollige, et kdik
noole asendiandurid oleks
korralikult kinnitatud (vt 9.16).
Vaadake ekraanilt térkekoodi (vt
9.13).

Ulekoormuse margutuli vilgub.

Koormusanduri nait on negatiivne
(=50 kg / —110 naela v&i rohkem).

Veenduge, et platvorm oleks vabalt
ega toetuks millelegi. P66rduge
Leguani teeninduse poole.

Soidufunktsioonid tootavad
vahelduvalt.

Nooled ei ole korralikult oma
transporditugedel.

Veenduge, et nooled on digesti
transpordiasendis ja silindrid on
I6ppasendis.
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15. TEOSTATUD HOOLDUS

Soovitatav on kirja panna kdik regulaarse hoolduse juurde kuuluvad hooldustoimingud. Kdik garantiiperioodil
tehtud hooldust6dd tuleb markida allolevasse loendisse, vastasel juhul kaotab tootja garantii kehtivuse.
Hooldusgraafiku jaotises 9.1 nimetatud hooldustoimingud tuleb markida Ules jargmiselt. Esimene hooldus (50
tundi), 100 tunni jargne hooldus, 200 tunni / 1 aasta jargne hooldus jne.

# Kuupdev Too6tunnid | Hoolduse tiiiip Markused, tdiendavad remondit66d jne.
(pp.kk.aaaa) (nt esimene hooldus)
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