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1. PRESENTATIGNCONDITIONSEGARANTIE

1.1 Présentation
[9D} !'b [LC¢{ &2dKFAGS @2dza NBYSNDASNI RQl @2ANJ | OKS ]
f2y3dzS SELISNASYOS RS [S3dady Sy YIFGASNBE RS 02y OSLIiA

Nous vous recommandons de lire attentivement et de comprendre intégralement le contexte de ce manuel

I @t yiG G2dziS dziAtAaldAaz2y RS tF LIIFGSTF2NYS RQIFO0Os8aod
RQSELX 2AG1FGA2Y S R&SBévivdlles pann@s/et lg5 GBnmages? alziprolodg& & Nirée de
vie de votre machine.

1.2 Affichage des consignes de sécurité

t I yySlkdz RS aSOdz2NRGS> Y| Signification

A DAN G E R Identifie une situation dangereuse qui entrainera |
Y2NI 2dz RS 3N} @gSa of Sa

T T T Identifie une situation dangereuse pouvant
AWARN'NG SYGiNInySNI £F Y2NI 2dz R
: ko it ' pas évitée.

Identifie une situation dangereuse qui entrainera

ACAUTION RSa of SaadaNBa f S3IsNBa

evitee.
52YYlF 383 t trRdaudsdsdoitmas
NOTICE I dz LINE ﬁgz)\ i zrdz@fs f Qéy%ef

Prétez une attention particuliére a ces symboles. lls indiquent des facteurs de sécurité importants qui
nécessitent une attention particuliere. Chaque opérateur doit lire et comprendre le présent manuel avant de
commencer toute opération, et les consigripsizQA f O2y UGA Syl R2AGSyld siNB NBa
LX F GSF2NX¥S RQlFOOs8a t dzy GASNEX @SAtftST £ OS |jdzQAf
St SYSyid yaQSad LI a OfFANI O2yOSNY I yi déuBlegiighy OGUA2Y Yy SYS

{A RS& LASOSAa RS NBOKIy3aS az2yid ysSOSaalANBaszx dziAf Aa
a votre machine une durée de vie maximale et assureront une sécurité optimale.
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F2NISYSyd RS fQSY@ANRBYYSYSyid RS GNIY@GFAET SG RSa YSi
utilisée sur un terrain caillouteux ou gravillanrsur des sites de démolition bétonnés, ou dans un

SYGANRYYSYSyiG O2YLRNIFYyd RSa RSONR& YSGlfttAldsSasz ¢
considérablement réduite. Par conséquent, les dommages aux chenilles, galets de roulement owchassis
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1.3 Conditions de garantie

Ce produit est garanti pour une période de viagiatre (24)moisou 1000heures. En cas de défaillance
FGONROdzZ 6t S £ dzy RSTFldzi RS FFIONROFGAZ2Y 2dz RQlFI A4aSYa

La garantie couvre les défauts de fabrication et de matériel. Toutes les obligations de garantie expirent a la fin
de la période de garantie. Les réparations entamées sous garantie seront terminées quelle que soit la date de
fin de la période de garantie.

' yS O2yRAlGAZY R
toadyd Fdz Y2YS8y

3
RS f
OSGGS L I (ST 2 NeX¥Sconidréd

s f FNFYGAS Sad fQFEOOSLIFGARZY RS
i £t AGNI Aaz2y $oirs shigatia livyalSon ReS LJ2 & S
cosaesttariit termi@é® ¥tifa période de garantie comme

s A

démarrée.

[

IFNFYGAS Sad tAYAGSS £ fF NBLINIYGAZ2Y alya FNI A3

agréé. La période de garantie des piéces remplacées dans le cadre de la réparation expire lorsque la période

RS

I N YGAS RS prend finf LesipiBcELremdplécéerR dahs@eladee de la réparation sous

garantie restent la propriété de Leguan Lifts sans dédommagement.

La garantie ne couvre pas les situations suivantes

Oy

délai.

Utilisation incorrecte ou négligente de ce produit, ou dommages volontaires.

Actes de vandalisme.

Toute réparation ou modification du produit, réalisée sans autorisation préalable du fabricant.
NonNB a LSOOG RSa O2yaAidySa RQSYGNBIASY Si RS YIAyY
tlyySa RS fF YIOKAYyS lélyd RS&a OFdzzaSa | dziNBa |
Ajustements, réparation et remplacement de piéces usure normale, utilisation négligente eu non
NBaLISOG RSa O2yaidySa RQAzOAfT A&l GA2Yy O

| 2YyGNFAyGS SEOSWLIiA2yySttS FLILXAdzSS £ €1 LI+ GS-
catastrophes naturelles.

Causes externes, mécaniques ou chimiques (dommages a la peinture, telles que des rayures et
abrasions provoquées par les projections de pierres, la pollution et les impuretés environnementales,

les détergents puissants, ou par les opérations de levag@&@ul) dzA LISYSy & RS € S@IF 3S0
Tout dessin ou toute tache irréguliére sur la peinture.

¢2dz0S RSYFYRS RS IINIYGAS ljdzA yQSad LI a GNIyay;
constatant le défaut ou lorsque le défaut aurait d0 étre constaté. La notification doit toujours étre
transmise dans les deux (2) semaines suivant la constatatiGh®F I dzi LI NJ £ QF OKS (i S dzl
OAND2yaildlyO0Sas fQF OKS(GSdz2NJ R2A0G I 3ANI RS YIyAs§NES
[ S FFEONROFIY(d yQlF OOSLIIS I dzOdzyS NBalLkRyaloAftAdS Lk
LX F GSTF2NX¥S RQlFI O08ao

OFd RS RSTFIAf{tIyOS FGGNROGd 6tS t dzy RSTIl dzi RS 7
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1.4 Exemple de déclaration de conformité CE

LEGUXN

Straight to the Point.

DECLARE ICl QUE

DECLARATION DE CONFORMITE CE

MODELE |

NUMERO DE SERIE |

FABRIQUEE |

ANNEE

NIVEAU D'INTENSITE | 101 dB(A)

SONORE
MESURE

EST CONFORME AUX REGLEMENTS ETABLIS
PAR LA DIRECTIVE MACHINES

LA MACHINE REPOND EGALEMENT AUX
EXIGENCES ETABLIES PAR LA DIRECTIVE

LES NORMES EUROPEENNES HARMONISEES
SUIVANTES ONT ETE RESPECTEES LORS
DE LA CONCEPTION DE LA MACHINE

FABRICANT

PERSONNE HABILITEE A COMPILER
LE DOCUMENT TECHNIQUE

ORGANISME NOTIFIE

CERTIFICAT

Esa Vuorela
Directeur général
19.1.2024, YI6jarvi, Finland

Leguan Lifts Oy Tel. +358 3 347 6400
Ylétie 10, FI-33470 Ylojarvi leguan@avanttecno.com
FINLAND www.leguanlifts.com

CHARGE NOMINALE

HAUTEUR DE LA

PLATEFORME

FABRIQUEE
SEMAINE

NIVEAU D'INTENSITE

SONORE
GARANTI

2006/42/CE
2014/30/CE

2000/14/CE

SFS-EN 280-1:2022

Leguan Lifts Oy
Ylotie 10
33470 Ylojarvi, Finland

Niko Hamalainen,

Product Development Manager
Leguan Lifts Oy

Ylétie 10

33470 Ylojarvi, Finland

FINN-Tarkastus Oy, NB 2902

22NBOOSTE

Y-tunnus/Business Identity Code:
0793358-3

A

103 dB(A)
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2. INFORMATIONSENERALES

LaLEGUANSst une plateforme élévatrice mobile de personnel automotrice, généralement appelée
«LI I GST2NNS BV @®»SaLIR2dzNI dzyS dziAt Aal dA2y Sy AYyGSNRS
congues pour le levage des personnes et de leur équipementjudzS YSy G & Lt Sad Ay A
RQlIFI 008a 0O2YYS dzyS 3INMHS @

[ S&a LXFGSF2NY¥Sa RQlFIOOsa [9D!!'b &azyd O2ywdzSa SiG O2y
sécurité et aux normes PEMP (Plateforme élévatrice mobile de personnel).

Les parties principales de la machine sont illustrées dans la figlues parties numérotées dans la figure

Chassis

Transmission (chenilles)

Balancier

Vérin de balancier

| 2d2NPYYS RQ2NASYy (Gl A2y
Boitier de commande inférieur
Socle

Vérin de bras inférieur

Barre autenivelante inférieurel

10. Bras inférieud

11. Piéce de liaisoft *

12. Barre autenivelante inférieure2 *

13. Bras inférieuR *

14. Piéce de liaisog

15. Vérin de bras supérieur

16. Vérin autenivelant (vérin principal)
17. Vérin télescopique

18. Bras supérieur

19. Bras télescopiqué

20. Bras télescopiqug

21. Bras pendulaire

22. Barre autenivelante inférieure3

23. Vérin de bras pendulaire

24. Boitier de commande de plateforme
25. Plateforme

26. Vérin autenivelant (vérin secondaire)

CoNOO~WDE

* Non utilisé dans Leguan 170
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Figurel. Parties principales
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2.1 Caractéristiques techniques

Modéle de Leguan

170

195

225

265

Hauteur de travalil

16,8 m

197m

22,5m

26,5m

Hauteur maxi. de la plateforme

14,7 m

176m

20,4 m

244m

Portée maxi. a 25Rg

8,0m

89m

9,1m

109 m

Portée maxi. a 12Rg

8,9 m

99m

11,2 m

136 m

Charge nominale maxi. de la
plateforme

250 kg

Vitesse du vent maxi.

12,5 m/s

Force manuelle maxi.

400 N

Longueur de transport

535m

5,29 m

6,03 m

6,88m

Longueur de transport sans
plateforme

4,71 m

4,62m 5

35 m

6,24m

Hauteur de transport

2,15 m

2,16m 2

,20m

2,28m

Largeur

1,25m

Dimensions de la plateformexL,
2 personnes

1,33 x 0,75 m

Rotation de la plateforme

+ 55

Orientation du bras

+220°

Aptitude en pente

45 % (259

Aptitude en pente sur les cotés

45 % (25

Inexactitude maxi. de mise a niveau
autorisée

1,00

9aLl OS YAYADd NBI«
du balancier

4,27 x 4,3 m

472x487Tm

+F NAFGAZ2Y YIEAD |
LJ2 dzNJ € QAyadal €€ G

25 % (14)

23% (1)

t2AR4z aStz2y QS|

2530 kg

2700kg

2920 kg

3920kg

{2aldsYS RQSYUNI ny

Chenilles

tAd0S5aasS RQSYUNI ny

max. 2,9 km/h

3,1km/h maxi.

Température de fonctionnement la
plus basse

-20°C (stockage40 °C)

Batterie de démarrage/systéme
électrique

77 Ah/ 12V

Niveau d'intensité sonordwa

101 dB (A)

Force maxi. du balancier

19 kN (,6 bar)

21 kN (1,8 bar)

22 kN (1,9 bar)

27 kN (2,3 bar)

Charge maxi. sous les chenilles

2,0 bar

2,1bar

2,4 bar

2.8 bar

Emission vibratoire,ahax

0,6 m/s?

Classification de groupe PEMP

Groupe B, type 1

11
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2.2 Dimensions principales et schéma de portée

2.2.1 Leguan 170
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2.2.2 Leguan 195
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2.2.3 Leguan 225
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2.2.4 lLeguan 265
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2.3 Panneaux et autocollants

1. Force du balancier et points de levage

A422795

HO t2Ayia RQI NNX

v

asomn?
VIKAVIRTASUOJA
FELSTROMBYTARE
FEHLERSTROMSCHUTZ
RESIDUAL CURRENT DEVICE
INTERRUPTOR DIFERENGIAL
DISJONCTEUR DIFFERENTIEL
FEJLSTR@MS RELE
AARDLEKSCHAKELAAR
BaWnTHO-OTKAKYAIOLLEE YCTPOHCTEO

230V /16A / 50 Hz

3. Dispositif a courant résiduel

i i’ﬁ
MaX. 250 Kg tau-mum-mm

AT T
LEGUAN

o oam W
& MR R

4

2 v 0

- s

6. Inspection quotidienne et consignes générales

7. Radiocommandé (en option)

y® wAialjdzS RQSONI

QX
u»
_<

u»
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LEGUAN A

o LEGUAN LIFTS OY
Yitia 10, FI-33470 YLOJARVI

Typs LEGUAN 225 | clssification MEWP TYPS | GROUP S

0080 Mex tatorm hsight zsmimn

230 kg or 2 paaona + 04y

20 Rt o 551 Iz or 2 persns + 199 bz

Unlosdedmase [ e om0 me

Wi conrecian, Fappesbe PITSNETS 128 mis 128 mph
vt allowss opering wmpersturs P T p—

9. Plaque signalétique

J

leguanlifts.com

\amn: S

12. Distance avec les fils électriques sous tension

[ ]
i ||| max. 250 kg
—

80 kg + 80 kg + 90 kg

R Q dz{]

Mo® al ydzSt

17
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3. CONSIGNHIESECURITE

[ Q2 LISNI 6§SdzNJ R2A 0 O2yylniNB Si NBaLISOGSNI G2dziSa f S35
O2yardySa adZFFralyidSa LRdzN siNBE Sy YSadzNBemamelziAif A 3
ROQdziAf A&l GA2Yy R2A0G (G2dz22dzNB s iNBE O2yaSNIBBS RIya ft
' TAY RQSOAGSNI 12dz0S dziAf A&l GAZ2Y y2y | dziza2NAaSS RS f
AA0dzSS | dz YADSIdz Rdz a2f Si RS f QSYLRNISNI dzyS F2Aa
5Fy3aSNI RQS!IH SOGNR OdziiA 2y
Danger de chuté
[ LI FGSF2NX¥S RQFEOOs8a yQSaid LIl a AazftsSS O2yiaNB (T
I“QS LI NI ASa LER2NISdzaSa RS GSyaizyoe bS RSLIFOST | dzOd
Y2y Aaz2f Sa 2dz R obitdgpditBuis dadendldhA S& 2dz RA aLJ
[ 2NBE RS fQdziAf A&l A2y RS fI LIXIGSTF2NXYS RQlFIO0Os8ax f¢
correctement fixé a la plateforme.
31 ' @yt RS RSYFNNBNI f Q2LISNI GA2Y
Risque de blessures graves
- [ A&ST FGdSyGaA@dSYSyid tS YIydzsSt RQdziAtAallAz2zys f¢
- Seulsles opérateursdeplusdell & a2y G Fdzi2NAR&aSa t dziAt AaSNI €I
NBoedz RSa O2yaArdlySa RQdziAtAal A2y &adFFA&LydSao
- Avant de remettre la machine a un tieessurezZ@2 dza 1j dzQAf YI nGNRAS f Sa Ay

y
fonctionnement de la machine.
[ Q2 LISNI G§SdzNJ R2AG O2yyIniNB G2dziSa tSa T2y OiGAz2y:
nominale maximale de la plateforme, les instructions de chargement et les consignes de sécurité.

En cas de trafic important dans la zone de travail, elle devra étre largement cléturée et signalée par
une barriére ou une ligne. La réglementation de la circulation routiére doit également étre respectée.
AssureZd2 dza |j dzQAf yQeé | LI & RS o6l RlFdzRa RIEya tF 12y
bQdziAf A&ST LI& RS LIEIFGSF2NY¥S RQlI 0084 RSTFSO dzS dz
@2dza RS f SdzNJ NBLJI NX GA2Yy | @Fyd RS R$Y NNBENJ f Q2 L
wSaLISOoGsST tSa O2yaradySa RS O02yiNrxtS Si RQSYyGNBI
[ Q2LISNI 0SdzNJ R2A (0 O2yGNbf SN gAadzsSttSYSyad €1 LI I
/'S O2yiNxfS Said ysSOSaal ANB LJ32dzNJ aQl &adzNBNJ |j dzS f
f QAVALISOUA2Y jd20ARASYYS | @lyd RS RSYFNNBN f Q21
Si un moteur a combustion est utilisé en intérieur, assw@zs que la ventilation est suffisante.

[
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3.2 Risque de basculement

Danger de basculemerit

- La charge nominale maximale (26§/5511b), le nombre de personnes (2) et la
charge supplémentaire sur la plateforme ne doivent jamais étre dépassés.

- Lorsque la vitesse du vent est supérieure ou égale arts% 28 mi/h, arrétez
immédiatementR Qdzi A f A & SNJ | ldfen potisndeldaSspos.i |
-+SAfEST b dziAtAASNIEL LIXFGSTF2NXNS RQ
Le sol est suffisamment solide s'il est capable de supporel@r?/ 42 1bf/in?
minimum. Sur un sol plus meuble, utilisez des plagues de support supplémentaires

(@]
>

- 00

sous les balanciers.

bQdziAt A&dST LI & RQSOKStftSE RS OKFA&aST RS (I 62 dzNJ
RQF OONBNiNB fF LERNIGSS RS OSGiGS LXFGIST2NXYS RQl O¢
{A f1 LXFTGSF2NNXYS Sad o0f21dzSS 2dz 02Ay 0SSz 2dz aax
RSLX I OSNE yQSaaleSl L& RS fAOSNBNI fF LXIFGSTF2NI
O2YYSyYy OSNJI LI NJ ljdzA G G4 SNJ @IS NIIAIOES RN S SNIDEF O ARYI RI
échéant), apréscel Sdzf SYSy (X @2dza LR dz@ST Saal @SN RQSt AYA

bQldAYSyidST LIk a tF &adNFFOS RS I LIFTGSTF2NXYS 2dz
@SYld NBRAZA NI fF adrFroAftAdS RS fF LIFGST2NYS RQdz
Le poids doit étre réparti uniformément sur la plateforme. Assw@zs que le poids supplémentaire

ne peut pas se déplacer sur la plateforme.

bQdziAf A&aST 2FYFAa OSGGS L} I (S Fehdigs etk plate@dd@d O2 YV
RQlFI 00sa Sai RS&GAYSS ldz t SOl 3S Rdz y2YO6NB YI EAYI
supplémentaire uniquement.

Ne roulez pas sur des pentes plus abruptes que les valeurs maximales indiquées pour cette plateforme
RQlII O08a SO LRdzNJ f QAYOf Ayl Aazy o

Roulez a la vitesse de sécurité sur terrain escarpé, notamment en descente.

Maintenez les balanciers proches du sol lorsque vous roulez sur un terrain accidenté ou escarpé.

Faites attention aux zones irréguliéres du terrain. Elles pourraient entrainer un mouvement
RQ2A0OAttFI0A2Yy RS I YIOKAYS Si a2y ol aldz SYSyi
Soyez attentifs aux objets environnants lorsque vous roulez avec les balanciers proches du sol. Heurter
dzy 2062S0G I @SSO S otk yOASNI NA&I|jdzSNF Al RQSYR2YYI
' FAY RS AFNIYGOGAN fQdziAftAalrGA2Yy Sy G2dz0S & SOdzNA i
tests approuvés de lREGUANconformément a la norme EN 280:2022 sur le test de stabilité statique,

en accord avec le paragrapbel.4.2.1 et le test de surcharge dynamique, en accord avec le
paragraphes.1.4.3.

3.3 Risque de chute

AWARNING

Danger de chute

[ Q2 LISNY G SdzNJ R2A G (2dz222dzNBE LR NI SNI dzy KFENYyFA&a RS
Le harnais doit étre relié au point de fixation situé sur le support de montage de la plateforme.

bS t QSGSYRST Litel d&s dampes) Tehap s fermeiheat sur lézplancher de la

plateforme.

Il est interdit de monter ou de descendre de la plateforme lorsque les bras sont levés.

CSNXYST {(2dz22dzNAR tF INREES RS fF LIXFAGSTF2NNYS | Bty
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Maintenez le plancher de la plateforme propre.
Ne laissez pas tomber ou ne jetez pas de matériel depuis la plateforme.

3.4 Risque de collision

AWARNING

Danger de collisiot

{StSOlGA2yyST tI @Al
[ Q2 LISNI §SdzNJ R2A G NB
sécurité sur le lieu de travail.

[ 2NB RS fQdziAfAalrdiAzy RS fQStSOFiSdNE az2eSiT 02\
un danger de piégeage.

Assure@d2 dza RS f QlFl 6aSyO0S RQ2o6ail Of Sa Sy KI dzi SdzNJ & d:
t S@rasS RS fF LIXIFTGSTF2NN¥SE 2dz RQ2o02SdGa a C y
bQdziAf A&aST LI & OSGaGS LXFGESTF2NYS RQlFO0Osa REya f|
Kl dzi SdzNJ 2dz RQdzy SldzZA LISYSyd aAYAflANB S IS Y ¢
maniére a ne pas présenter de risque de collision.

t NEByST 3FNRS |dz NAaljdzS RQSONI aSySyid f2NREIjdzS @2«
situation de collision possible.

3.5 Risque de choc électrique

5Fy3aSNI RQSIE SOGUGNROdziA2Y

yQSai

-/ SGGS LIXIFGST2NXYS RQ a L
| RSa LJ NI ASa

I
O2yG4NB €S O2yidl Ol I @
approche.

- Ne touchez pas la machine en cas de contact avec une ligne électrique
porteuse de tension.

- Les personnes sur la plateforme ou au niveau du sol ne doivent pas
02dzOKSNJ 2dz dzGAf A&ASNI £ LIXIFGSF2NXYS &
mise hors tension.

- [ 2NBR RS& NBLINIYGAZ2Y A LI N a2dzRF IS A
LI NIAS RS OSGGS LIXFGSTF2NXYS RQIFOOsa

a

- bQdziAftAAaST LI a&a OSGGS LA FGST2NNX¥S RQF
violents.

005
SO

- Laissez un dégagement suffisant avec les lignes électriques en tenant
compte des mouvements de la plateforme, des mouvements des lignes
électriques et des vents violents et rafales de vent.
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Concernant les distances de sécurité, vérifiez les réglementations locales ou nationales. Si aucune
NEItSYSyllGAaz2y t20FfS 2dz yI GA2d¢dsduS yQSald RAALRYAOS

TENSION DISTANCE MINLI.
0 a 50kVv 3m
50kV a 20kV 4,5m
200kV a 35kV 6m
350kV a 50kV 8m
500kV a 75kV 11m
750kV a 1000kV 14m

36 wWAdljdzS RQSELX 28A2YyKRQAYOSYRAS

AWARNING

5 y3SNI ROSELX 2aAz2y

- Il estinterdit de démarrer un moteur a combustion/moteur électrique dans un lieu présentant une
2RSdzNJ RS Dt[ X RQSaaSyO0Sz RS az2f gyl 2dz RQIl dzi NB

- Ne faites pas le plein de carburant lorsque le moteur est en route.

- Chargez la batterie dans un lieu avec une ventilation suffisante, exempt de flamme nue ou de taches
susceptibles de produire des étincelles (comme le soudage).

- 9y Ola RQAYOSYRASI Af Said NBO2YYIYRS RQdziAft A&SI
poudre peut également étre utilisé, mais dans ce cas, la machine doit étre nettoyée et soigneusement
contrblée car la poudre est corrosive.

37 LYalLlSourzy jd20ARASYYS | @Fyid RS RSYFNNBN fQ

- avertissements et étiquettes - équipements de protection individuelle

- fixation et verrouillage de la plateforme -FdzA S RQKdzA f S

- fonctionnement des éléments de commande - huile du moteur a combustion et niveau de liquide
de refroidissement

-02dzizyad RQFNNXE G RQdzNB Sagadite au sol

-RSa0SyidS RQAzZNHSYyOS - stabilisation du chass

- cAbles électriques -1T2yS RQdziAt A&l GA2Yy

- pieces desserrées, manquantes ou endommagées

AWARNING

(A Q2dza O2yadl sl RSA RSThHdzia 2dz RSa SldALISYSyda Y
Sy YIENDKS Fgryd 1 O2NNBOGA2Y RS& RSTldziad bQAyadl
Prétez particulierement attention aux solsieubles et aux crevasses.

[ S FT2yO0iA2yySYSyld RS tF LEFGSTF2NX¥S RQIFI 008a& R2AUG s
RQIFI 008a R2A0 sGNB O2y(iNbtSS LINIdzy FGSEASNI [ S3Idzt y
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38 ' GAftAaldA2yY RS& AYyidSNNHzZII SdzZNE RQIF NNk G RQdzNH

- [ Sa AYUOUSNNHzLIi SdzNBA RQIFNNb3 G RQdAzZNHSY OS az2yid | OGA 2,
Sy OFra RQdzZNBESYyOSs> f2NEI|dzS tSa LINRPOSRdAzZNBEA RQI NNI
accidents et les autres situations dangereuses impligéaht LJX I § ST2 N¥S RQI 00s8a 2

- [ S& AYUGSNNYzZLIG SdzNBE RQIF NN G RQAzZNHSYy OS 02dzlJSy i tS

- [ Sa Ay dSNNYzLIG SdzZNBA RQIF NNk (i R QdzNAH $yfenfll)ReSidéridut vy S|
(fi igure 4(4)) peuvent étre utilisés a tout moment.

- [ Sa AYyUGSNNHzLIi SdzNBE RQF NNl G RQdAZNHSY OS LISdz@Syid sl
rouge dans le sens horaire.

- [ QAY G SNNYzLIG SdzNJ RQF NNk i RQdzNHSyYy OS
fQdziAftAalrdAzy RS fI O2YYlIYyRS t R

39 /2yaAidySa RS 4SOdaNRGS RS fF O02YYFIYyRS RQSy N
1. bS RSLI &a&S8ST LI & tQAYOftAYylIA&daz2Yy YFEAYFES LRdzN f Q
2. Assuregd®d2 dza 1jdzS f I &dz2NFI OS RQSY (NI nySYSyid Sad azfa
3. CAEST tS&a 2dziata S €S YIFIGSNARSE FFAY RQSOAGSNI
4. Portez des harnais de sécurité et maintetez fixés lorsque vous utilisez la machine.

3105STAYAGA2Y RS fQlFy3afS RQAYOf Ayl A&Z2Y
aSadNBT tQAYyOfAylFAazy t fQFARS RQdzy AyOf Ay2YSs(

Equipementrequiy¥ dzy YA @S| dz £ 0 dzf f S pi/ldeyde lony étarymetReNMB A G R G
ruban.

ttFOST €S oNG2y &dzNJ £ QFy3tSed ttl OST €S yAGSt dz
RSNYASNI 2dzalj dzQt OS ljdzuat az2ixid Sy LRAAGAZ2Y K2 NA
RA&AGEFYOS SyiNB f QSE( NBY lide3d la dlistaficd (hAuBuNnE la PuoguedrN (i 2 y

du baton (distance) et multipliez le résultat par 100.

Exemple
Longueur du baton =& 05m 25 o
Hauteur = 0,5n

(05/2)*100=2% RQA Yy Of A

2m
Longueur du baton =di
Hauteur = Ipi 1t 25 5,
(1/4)*100=25 RQAY Of A\

41t

AWARNING Risque de basculet

Lorsque vous traversez des pentes, conduisez toujours vers le haut ou vers le bas de la
pente, jamais latéralement. Si vous devez conduire latéralement sur une pente,
FoFA&aasST t£Sa olftryOASNE Rdz OGS olF&a RS f1
PSN¥Y S RQSOAGSNI ljdzS tF YIOKAYS yS ol aodzZ S
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4. COMMANDESGTINTERRUPTEURS

4.1 Commandes dans la plateforme

Fgure 3 Panneau de commande de la plateforme

A

. 2dzi2y RS YIFNOKS S RQFNN(G Rdz Y20GSdzNJ RASasSt Si
Voyant de fonctionnement du moteur

Boutons de mise a niveau automatique

Voyant de mise a niveau automatique (clignotant)/fonctionnement du bras autorisé (allumé en continu)

| SNIAAASdZNKAY G SNNHzLIG SdzNJ RQSOf F AN 3S RS I LI LGS
Sélecteur de vitesse

Sélecteur de mode

. 2dzi2zy RQIOUGAQGFGA2Y RS ftQAYyOtAylFAaz2zy RS f1 LXIFGS
Position retour au travail/Interrupteur de fonction initiale

10.. 2dzizy RS RS&a0Syi(iS RQdz2NHSyO
11.L y 4 SNNHzLIG SdzNJ RQIBNNE & RQdzNH S
12. Manette droite

13. Manette gauche

14. Voyant de surcharge de la plateforme (voir 4.1.1)

15. Voyant de commande de la portée dynamique (¥olr.2)

16. Voyant de panne (vo#.1.3

17. Voyant de position centrale du bras (voir 4.1.5)

18. Voyant de position de transport du bras (véif..6

19. Voyant de bas niveau de carburant (vit.?)

200+ 28yl RQAVYAQAAAY L A&a2y 0O0@2ANJ

©CeNoOA~ONE

S
yOS 6@2 AN
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4.1.1 Voyant de surcharge de la plateforme

Danger de basculemerit
ADANGER Ne surchargez jamais la plateforme

/ SGGS LXITGSF2NYS RQl 00s8a Sa
détection automatique de surcharge qui empéche tout
déplacement du bras en cas de dépassement de la charge
nominale de 25&g. Si cela se produit, un signal

RQlI GSNIA&aSYSyl az2y2NB ad (RIS yaQkNs S
le panneau de commandedfire 3(14)).

Si une surcharge de la plateforme est détectée pendant le mouvement de cette detaiBreuvement est
Fdzi2NRA&aS t dzyS @AiS&aasS NBaAGNBA Wiluse s@aaige deaplatef@mej dzS €
S&a0 RSGSOGSS Fft2NBR 1ljdzS§ OSGGS RSNYASNB Said t f QI NNk
surcharge soit éliminée.

4.1.2 Voyant de commande de la portée dynamique

/ SGGS LXITGSF2NYS RQlFI O00sa Sald SldzA LSS |
portée dépend de la charge réelle sur la plateforme.

- Le voyant lumineux rouge de la commande de portée dynamioger€i3(15))
clignote et une alarme sonore retentit lorsque le bras télescopique est sur le
LR2AYG RQFGGSAYRNB 1 LE2NISS YIEAYL

- La fréquence de clignotement du voyant ainsi que le signal sonore augmente
lorsque le bras télescopique se rapproche de la portée maximale.

- Lorsque la portée maximale est atteinte, un signal sonore continu est émis, e
voyant rouge reste allumé en continu et tout mouvement de sortie du bras télescopique est empéché.

- Sile bras supérieur est déplacé vers le bas alors que la portée maximale du bras télescopigue est
atteinte, le bras télescopique sera déplacé automatiqguement en conservant la portée dans les limites
autorisées.

4.1.3 Voyant de panne

Le voyantde panneire36 mc 00 aA Iyl f SNI f Sa SNEBkRdz
el yid RS LIyyS AQlffdys
- #SNATFAST 1jdzQl dzOdzy 62dziz2zy RQF NNk G R
- {A t£S&a o02dzi2zya RQI NNkramehreldsNhBSsyr@ebrs v
AdzLILJ2 NI & RS GNYYALRNIZ FNN3GST RQd
Leguan agrée local.

= = »
P

Le voyant de panne CLIGNOTE fréquemment
- La connexion bus CAN a été perdue avec le panneau de commande supérieur.

- 1dAatAasS]T t£S aeaisyS RS O2NNBOGAZ2Yy RQdAzZNBESy OS ¢ 9

GNF yALRNIZ FNNBEGST RQdziAf AaSNI £ QS dALISYSyd Sia

[ S& SNNBdzZNE Si LI yySa LlRaairofSa LISdz@Syd siGNB RAL 3y
commande inférieur.
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414 +28Fyid RQAYOt Ayl AAZY

ADANGER Danger de basculemerit

b Q FeST LI a RQlFGGESAYR
f 2 jdz§ €S @2elyd RQlIE S

Z W
Q¢

ot ax

Bz
I

N
NI S

—_—

/ SGGS LXFTGSF2NX¥S RQlF O00s8a Sa
jdZA @2dza £ SNIS f 2NEIj dzS f QA
la limite établie durant le fonctionnement du bras ou

f QSYiNI nySYSyiaoe 9y OFa RQlf

RQF 0084 SYSiG dzy &A 3yl fguréidg)pcigBoteS (i

tS o2

{A TQFEtINXY¥S RQAYOfAYylIA&az2y Sai RSOf SYyOKSS RdzNI yi f

surface plus plane.

{A fQFEFNY¥S RQAYOtAYyl Ad2y S$aid RSOf DELOKTEREMEdNS y i f

ddzNJ £ LRAAGAZ2Y RS NI yaLRNIZI OSNRTFASI

Ol LJ OA

balancier. Mettez a nouveau la machine de niveau ou contactez votre atelier Leguan agréé local, le cas

échéant.

4.1.5 Voyant de position centrale du bras

Le voyant de position centrale du brag(fie 3(17)) reste allumé en permanence
f2NREIdzS f Q2NASY (Il GA2Y [Rdpyantitkgdote HEgue ISbfas
est proche de la position centrale.S @2 &t yi yQSad | dzQdzyS
fSa oNla a2A8yid SEIFOGSYSyid OSyiNBao L
5.5.3) pour déplacer les bras sur la position de transport.

NOTICE

Vérifiez toujours visuellement que les bras sont correctement placés sur leur positior
de transport!

4.1.6 Voyant de position de transport du bras

[ LRaAbtAz2y RS G2dza £Sa oNla Said YSadz
transport du bras (§ure 3(18)) reste allumé en permanence lorsque tous les bras sor
correctement placés en position de transport et que le bras télescopique est réttacté
voyant clignote lorsque le bras est en positioncdeduite élevégvoir 5.3.1).

4.1.7 Voyant de bas niveau de carburant

Le voyant de bas niveau de carburargfie 30 m 0 0 & QF £ £ dz¥YS 2 NJ
4 litres de carburant dans le réservoir. Ce niveau est suffisant pour environ une heur

RQdziAf Aal GA2y Sy O2ydGAyds Sy F2yOiArzy

La capacité du réservoir de carburant est déitt8s.

[ 2NBIjdzS €S @2elyi RS oFa yA@SlIdz RS OF NbdzNJ y i

(voir9.6).

< o<,

(s}

aQrt
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4.2 Panneau de commande inférieur

INSPECTION

ity

Figured. Panneau de commande inférieur

1. Interrupteur clé de contact/Sélecteur de position de commande

2. .2dzi2zy RS YIFINODKS Si RQINNlG Rdz Y20SdzNJ RAS&St Si
3. Voyant de fonctionnement du moteur

4. LY G SNNUzLIG SdzNJ ROQIBNNE i RQdzZNESYy OS 0632 A NJ

5. Ecran

6. Interrupteur de commande du bras inférieur

7. Interrupteur de commande du bras supérieur

8. LYy G SNNHzZLIi SdzNJ RS O2YYIF YRS RQ2NASy (il GA2Yy Rdz 60NI a
9. Interrupteur de commande du bras télescopique

10. Interrupteur de commande du bras pendulaire

11. Interrupteur de commande de rotation de la plateforme

12.L Y SNNHzLIG SdzNJ RS O02YYl YRS RQAYyOftAylAazy RS
13. Position retour au travail/Interrupteur de commande de la fonction initiale

14.L Y 0 SNNHzLIG SdzNJ RS &S OdzNRA Sk Ly d SNNYzZLIi SdzNJ RS RSaoOSyi

—
—
[
—
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4.3 Commande a distance sans fil (en option)

/ SGGS LIXTFTGST2NXYS RQlF 008 a
SUNB dziAf A&SS LIRdzNJ I OGA2Y
NBOKIy3aS Si S OKFNHSdAzNJ R
sous le 2bras inférieur.

1. Télécommande

dziAf AaSSo

cas échéant.

Figure 6 Télécommande

1.

2
3
4
5.
6
7
8
9

84 $k;ndaﬁtlbﬂ$_§t EcanuinAile @ Y Y Iy F
YySNJ £Sa o1 thyOASNE $G tSa
S oFGGSNRS aS GNRdJz@Sy 4 t

2. Batterie de rechange
3. Chargeur de batterie

Protégez la télécommande contre la neige et le gel. Conservez la
G§StSO2YYlIYRS £t t QAYGSNASdzNI Rdz 0 2
f

n
[ GSYLISNI GdzZNB YAYAYLI S

télécommande est de20 °C. Stockez la télésomande en intérieur, le

. 2dzi2y RQFNNEG RQAINASYOS 6F2yO0iArz2yyS dzyAljdzSYSyi

sélectionnée)
Interrupteur de mise a niveau automatique
Bouton de démarrage de la télécommande

L[St SOGSdNI RS OAGISAAS RQSYINI nySYSY

Interrupteurs de commande du balancier, balancier c6té gauche
Interrupteurs de commande du balancier, balancier c6té droit

Bouton de marche/arrét du moteur électrique
Bouton de marche/arrét du moteur diesel
[ SOASNE RS 02YYlFYyRS RS

t QSYGNInySYSyi
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4.4 Connexions 23 et interrupteurs

La Leguapeut étre alimentée par un moteur électriquen option Le moteur doit étre branché a une prise de
230V/50Hz/16A. Les connexions et interrupteurs sont illustrédessous.

Fgure 7 Connexions 230

Figure 8 Dispositif a courant résiduel

1. Cable de connexion 23050 Hz/16A
2. Dispositif & courant résiduel (RCD)

[ S RAALRAAGAT £ O2dzNI yi NBaARdzSf
sUNB NBftS@HS LI dzNIVipusSedpyictidRied yJ2 & A G A T
compris lesprisesde230 RS I LI FGST2N¥YSo [ Qc
testée en appuyant sur le bouton TEST (2) situéGsdzy A G S®  { A

f QA Y (G SNNHzLIG S dzNJ vy Sétr®bédefSillame dull & = A
YADSIdz RS ftQdzyAtS 2dz £ S ONo6tS RS
secteur.

f
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5. UTILISATION

Lf S&ai RS fF NBaLRyaloAfAdS RS fQ2LISNF iSdzNJ RS O2YL
sécurité.

1. t £ 1 OST t1 OftS RIEya f QAyYyGdSNNHAII SdzNJ O0f S R
LI I 6STF2NX¥S RQFOO84& yS LISdzi siNB O2YYIlI YR
uniquement.

2. Sivous devez utiliser le moteur électrique, branchez le cable d¥ 280 la machine.

3. {QAf Sai oOoNIryOKS:I RSONIyOKST tS ONoftS RS OKI dzF s

4. Assurezavous que les bras sont descendus en position de transport.

Le systéme de commande de& machine effectue la séquence de test des voyants du panneau de commande
RS fF LIIFGSTF2NN¥S 2 NA | defSnathRenigesdiNdibnni § saNkntefdStesSasti | C
SIALESYSYyld NBFIfA&ASS t2NRAEIdz2S €S 02dzizy RQF NNk (G RQdAzNE

5.1 Démarrage du moteur a combustion/moteur électrique

ST FaddSydA@SyYS ydieffétez ¥$ oprdrSds quitididng dvanid@ntariek 2 y

[ A&
f Q2 LISINIxiRAd2ay RS@ST fANB Si O2YLINBYRNB (G2dziSa tSa 02

NOTICE

bQdziAf A&dST LI & €S 02dzizy RQIFENNBG RQdAzZNASY OS LJ2dzNJ O2
toujours le bouton de marche/arrét pour couper le moteur a combustion/moteur électrique.

[ 2NBIjdzS @2dza dziAf A&aST €S Y23GSdzNJ St SOG NR [WHzSSEl dRIGdzA 3
diametre minimal de 2,5mm?. Le cablage électrique fixe des batiments peut affecter le fonctionnement du
moteur électrique.

5.1.1 Moteur a combustion

1. Sélectionnez la position de commande.

2.1 LIJdz2 ST &dzNJ £ S o02dzizy RS RSYFNNI 3IS Rdz Y2{GSdzNJ t
maintenu enfoncé.

3.[ S @28l yli @SNI Rdz 62dzi2zy RS RSYIFNNI IS aQl ff dzySs:
pendant la durée requise et le moteur démarre automatiquement.

4. Appuyez a nouveau sur le bouton de marche/arrét pour arréter le moteur.

[ L GSTF2NYS RQIOO8& RSGSNNAYS | dzi 2 VI simakipe@ Y Sy (i £ &
fonction de la température extérieure et le moteur démarre automatiquement apres le préchauffage. Sile
moteur ne démarre pas a la premiére tentative, apgzya nouveau sur le bouton de démarrage.
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5.1.2 Moteur électrique

1. Sélectionnez la position de commande.

2.1 LIJdz2 ST &dzNJ £ S 062dzi2zy RS RSYIFNNI IS Rdz Y2GSdzNJ St
enfoncé.

3. Appuyez a nouveau sur le bouton de marche/arrét pour arréter le moteur.

5.1.3 Fonction marche/arrét

[ LXFGST2NXYS RQIFIOO08a S&aid SIdzALISS RQdzyS T2y OGAz2y Y
O2Yo6dzaAaGA2Y Said YAa ldz NI ESydA S €S Y23GSdzNJ St SO0 NR
machine. Lorsque le moteur tourne au ralenti, leyant de fonctionnement du moteur situé entre les boutons

de marche/arrét clignote. Le moteur accélere automatiquement lorsque des mouvements sont a nouveau
SFFSOGdzSad {A fF GSYLISNI (dzZNB RS f QKdzA f S RS R NI KddzAAf 1jSo
actif, la fonction marche/arrét du moteur est désactivée.

5.2 Sélecteur de vitesse

/| SGGS LI FGSTF2N)YS Padedd sitdssePpauiiles tjudeineds Ses Brés etda commande de
f QSYUNInySYSyidod [ @AGSaasS astSOGA2yySS t fQFARS F
maximale. La vitesse est sélectionnée en toutrarsélecteur sur la position souhaitée.

53 / 2YYlI YRS RS tQSYyidGNInySYSyi

Lors du déplacement de la plateforme, soyez attentif aux facteurs suivants

1. bS RSLI aasST LI & tQAyOf Ayl A& 2 youXgueddshifadeS LJ2 dzNJ f Q'
RQSY(UNI nySYSyid Sad az2t ARSo

2. CAEST tS8a 2dziata Si €S YIFIGSNASE | FAY RQSOAGSNI

3. [ Q2 LISNY G SdzNJ R2A 0 LIR2NISNI RSad KFNYyFA&a RS aSOdzNR G
Respectez les regles et réglementations locales relatives aux harnais de sécurité sur les plateformes
RQl ©0s &

4. Déplacez la manette de maniére controtédvitez les mouvements brusquesroulez a la vitesse de
sécurité

5. Essayez toujours de rouler droit en montée.

6. Maintenez les balanciers proches du sol lorsque vous roulez sur terrain accidenté ou escarpé.

7. Veillez a ne pas heurter les objets environnants avec la machine.

Pour conduire la plateforme

1. Mettez la machine en marche et sélectionnez les commandes de la plateforme.

2. Démarrez le moteur & combustion ou le moteur €lectrique.

3. Vérifiez que les bras sont en position de transport et que les balanciers sadesaus du sol.

4, +SNATFTAST 1jdzS tS asStSO0GSdzZNI RS @AiSaasS RQSY(GNI ny:

5. Pour conduire la machinesaisissez et pressez la manette de droite pour maintenir enfoncé le bouton
ROFOGAGIGAZY RS tF YhySGas artdsS t tQFdlyd RS «
f QI GFyid SiG LI dzNJ NB O dztré R toiirheN® hacHink vers la fr&itd dufa &S NA
gauche, poussez la manette dans la direction souhaitée.

[ 2NRIjdzS f+ @AiSaasS tSyiasS Said astSOGA2yySSsT I LI I
YIEyYySiiGS &dzNJ dzy déggsverSia qaazieyo@vers B groite, pour avancer ou reculer en fonction
de la direction de rotation souhaitée
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Lorsque la vitesse rapide est sélectionnée, seules de larges courbes douces sont possibles pour marquer le
Y2Aya LRaaArotS £S &a2f® [ QSYSNHAS Ke@RNIdA AljdzS Said f
ONMzaljdzSad | GAf AAST paglEnte@ EsSterrains ditddeS.y G NI ny SYSy i

NOTICE

[ LX FGST2NXYS RQFOO8a yS L)Sdzi siNB O2yRdzA S |jdzS f 2

Apprenez a conduire la machine a vitesse lente. Actionnez doucement la manette pour éviter les
mouvements brusques et saccadés. Lors de la conduite, prétez une attention particuliere a la stabilité et aux
dimensions, notamment a la longueur de la machine.

[9 w9ahwv!! D9 59 [! t[!¢9Chwa9 5Q!//:{ 9{¢ Lbecows5L

5.3.1 Position de conduite élevée (EDP)

Cette machine peut étre conduite avec le bessposition de conduite éleve€ette fonction peut étre

utilisée, par exemple, pour dépasser un obstacle ou monter sur une remorque. Cette fonction permet de
NEBt SOSNJ £ S 0NI a cigatadedrtd daibsiad Se/tri@spod sAns déployer les balanciers.
La vitesse de gdacement est limitée en position de transport relevée. En outre, le levage des balanciers a

f QFARS RS I F2yOiAz2y Fdzi2aYlFGAljdzS S&ad RSal OGAGSo

Utilisation dela positionde conduite élevée depuis la plateforme
1. Tournez le sélecteur de modegffire 3(7)) sur la position de commande du bras.
2. Utilisez la manette de droite pour déplacer le bras supérieur.
3. wkYSyST S o0Nla adzNJ tF LRaAidAzy RS GNFyaLR2NI A

Utilisation de la positionle conduite élevée. £ QF A RS RS f I :02YYlFyRS t RAAGI
1. Sélectionnez les commandes inférieures.
2. 5SLIX I OST S O6NI & &dzZLISNASdzNI £ £ QF ARS RS& O02YYLl yi
3. Sélectionnez la commande a distance.
4. wk YSYyST tS o0Nla adzNJ tF LRaAidArAzy RS GNFyaLR2NI A

AWARNING

Risque de basculemert

[ Qdzi At A&l GA2Yy RS f | entdng le déplacgmer Bu céne/dR giavité e ISniadhides S
vers une position plus haute.
La position de conduite élevée ne doit étre utilisée que si nécesshire

532 C2yOlA2yylrtAGSa RS I LIFGIST2NNXS RQlI O08a ad
NI FAYya StSySyida O2yOSNylyd S8 GNFGFAf SO fQSydaN

garantir une durée de vie maximale aux chenilles en caoutchouc et au chassis a chenilles, respectez les
consignes eilessous.
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[ RdZNBES RS @AS Rdz 428a4d8YS RS OKSyAfttSa RQdzyS LI I
F2NISYSyd RS tQSY@ANRYYySYSyld RS GNI}@FAf SG RS 1 Y
des terrains caillouteux ou gravillonnéysies sites de démolition comportant du béton, ou dans un
SYG@ANRYYSYSyid O2YLRNIIFIYyd RS&a RSONARA YSOlftftAldzsSaz ¢
considérablement réduite.

Afin de prolonger la durée de vie du systéme de chenilles, évitez de conduire sur les terrains et chantiers
suivants.

- Environnements avec de la pierre concassée, des barres de fer, des débris métalliques ou des
matériaux de recyclage similairekes chenilles en caoutchouc ne sont pas congues pour ces types
RQSYOGANRYYSYSyiao

- | 2YyRAZA UGS Jd2UARASYYSKkO2yiAy 8z AUZNERGA 2 M ORIKE A VT ¢
surfaces raccourcira la durée de vie des chenilles en caoutchouc.

- Chantiers avec des objets pointus, comme des pierres brisées ou des déchets de Ré&stypes
RQ2062S0Ga LRAy(ldzAa LISdz@Sy il 02dzZlJSNJ 2dz SYR2YYF 3SNJ f
LISNXY I ySyGSeo [ Sa O2yRAGAZ2Yya &4dza0SLIiA6f Sa RQSYyR2"
les chenilles en caoutchouc. Normalement, les chenilles endommagé&esuvent pas étre réparées,
elles doivent étre remplacées.

- Chantiers avec des substances corrosives (carburants, huile, sel ou endgregsdubstances
corrosives peuvent oxyder les parties métalliques des chenilles en caoutchouc. Si ces types de
substances entrent en contact avec la surface des chenilles en caoutchouc, les chenilles doivent étre
flF oSSa £ 3INIYRS $idndz Rsa fF FAY RS fQdziAf A&l

Les dommages aux chenilles, galets de roulement ou chassis a chenilles, causés par une utilisation dans ce typ
ROSYGPANRYYSYSyias yS az2yid LI & O02dz@SNILA& LI NJ £ Il NI

| 2yaArdySa RQdziAtAAlIGAZ2Y RQdzyS LXIFGSF2NX¥S RQI 0084 |

- Changez la direction de rotation aussi souvent que possibkrotation continue dans une seule
direction provoquera une usure inégale de la roue dentée et des chenilles en caoutchouc.
- Vérifiez régulierement les conditions du systéme de chenilldse usure excessive des galets, des
oFflFRSdzZNBEE RSa NRdzSa RSyisSSa S RSa NedZ SySyiaa
- Evitez de conduire latéralement sur une pent@onduisez toujours vers le haut et vers le bas de la
pente, et tournez sur une surface plane uniforme uniqguement. Une utilisation continue sur des
terrains irréguliers ou une conduite latérale en pente entraine une usure des guides de chenilles et des
roulements, ce qui fait sauter les chenilles hors des roues dentées.
- Evitez les virages serrés en contirin prenant des virages plus larges et plus doux, il est possible
ROQSOAGSNI f QdzadzNBE AydziAfS RSa OKSyAtfSa Sik2dz |«
- Evitez de rouler avec une chenille sur une surface plane et une chenille sur une surface en pente.
| 2y RdzA ST (2dz22dzNBR adzNJ dzyS &dzNFF OS LI FySao { A f
f OSEGSNRASAZNI LISYRIyG fQdziAft A&l GA2y S €1 &0 NHzOG dzNJ
- Assurezvous que les chenilles sont correctement serrééle chenille desserrée se
détachera facilement de la roue dentée lass rotations.

NOTICE

+ SNATFAST G(G2d22dzNBE 1jdzS RSa LASNNB&E&I Rdz INI GASNE RS
la chenille en caoutchouc et les roues de cheniRisque de dommages au chéssis a chenilles.
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5.4 Fonctionnement des balanciers

) \\[efz] Danger de basculemerit

V : Les bras ne doivent pas étre utilisés sans déploiement approprié des
~ | balanciers!

i [Sa oFflyOASNE R2AQSYyl sGNB RSLIX 28sa Si
\ étre mis de niveau avant toute utilisation des bras. Le chassis peut étre mis de

‘é ) niveau en utilisant soit la fonction de mise a niveau automatique, soit le controle R
manuelRS& o0l f I YOASNBR AYRAGDARAStad [ QAYSEL C

autorisée est de 1,0°.

Vérifiez que la capacité de charge du sol sous chague balancier est suffisante. Placez des plaques
supplémentaires au sol, le cas échéant.

AWARNING

5Fy3ISNI RQSONI aSYSyi

CrAGSa (2dz22dzNB FGGSyidA2y t t1 12yS Syg2aByifHzpa s §
aucune personne ni aucun élément entre les balanciers et le sol/la machine

5.4.1 Mise a niveau automatique

La fonction de mise a niveau automatique permet de déployer tous les balanciers au sol, de soulever le chassis
audessus du sol et de mettre automatiquement a niveau le chassis.

Installation:

1. ! LIJdz2 ST &dzNJ £ S 062dziz2zy Ay FSNRSdzNI R Suré ABY). L& S NNHzLIG
02dzizy yQl LI a 06Saz2Ay RQsUNB YIAydSydz SyF2yOoSo

2. [ F LXFGSTF2NYS RQIFIOO8a RSLI 2ASNY (2dza fS&a ol fl y

3. Alors que la mise a niveau est en cours, le voyant vert de la mise a niveau automatique clignote.

4. Une fois le chassis de niveau, le voyant vert de la mise a niveau automatigue &4)) reste allumé
en continu.

5. Assureavous que les chenilles sont soulevéesdagsus du sol. Si nécessaire, appuyez a nouveau sur le
bouton de mise a niveau automatique pour que la machine se mette a niveau un peu plus haut.

Réglage des balanciers sur la position de transport

1. Abaissez tous les bras en position de transport et asstoag que le bras télescopique est également
rétracté.Lf S&G NBO2YYlI YRS RQdziAf AaSNI fF F2yOiAzy Ay

2. Le voyant vert de la position de transport des bras @&dir6) doit étre allumé.

3.1 LIJdz2 ST &dzNJ £ S 02dzii2y &dzLJSNRA SdzNJ R Sgurfe 3))ylie S NNHzLIG ¢
02dzizy yQl LI a 0Saz2Ay RQsONB YIAydiSydz SyF2yO0So

4. [ LXFTAOGSTF2NX¥S RQlIFO00s8a Sy i Nessug §undl, ce gbi perndetaf  y OA S NJ
f QdziAt Aal 0SdzNJ RQFOlA2yyYySNIfSa F2yOiaAz2ya RQSy (N

5. Siles balanciers doivent étre conduits sur leur position de transport, appuyez longuement sur le
02dzi2zy adzZLJSNASdzNJ RS f QAYy G SNNHzLIi SdzZNJ RS YA asS b y
soient sur leur position de transport.
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5.4.2 Fonctionnemenmanuel du balancier

=

Sélectionnez les commandes de la plateforme.
Démarrez le moteur électriqgue ou le moteur & combustion.
3. Tournez le sélecteur de mode et maintedezppuyé sur la position de commande du chasgjargi
3, interrupteur7).
4. Sélectionnez le(s) balancier(s) que vous souhaitez utiliser en déplacant la manette de gauche dans la
direction du/des balancier(s) et déplacez le(s) balancier(s) en appuyant sur les boutons situés en haut
de la manette (le bouton de gauche déplace lesbeikers vers le bas et le bouton de droite les
déplace vers le haut).
5SLIX I OST tS&a o6ltFyOASNE I NNASNBE OSNBR S o6laz 2«
5SLX I OST tSa oltlFyOASNER | @lyid OSNBR S olas 2dzl
7. Déplacez les balanciers vers le bas, suffisamment pour soulever Iégérement les chexidesusudu
sol.
8. Mettez le chassis de niveau en déplacant les deux balanciers en méme temps (par exemple, deux
balanciers arriére ou deux balanciers gauche en méme temps).
9. 'yS F2Aa fS OKNaaAia RS yA@Stdz S @g2&lyid @SNIL |
reste allumé en continu (fure 3 voyant4). Le voyant clignote si tous les balanciers sont au sol, mais
jdzS tS OKNaaia yQSaid LI a RS yAgdSIl dzo

AWARNING

2l ydi @SNI I dz OSy
SNE yS azyd LI a |

N

oo

NBE RS f QAy (G SNNUzLIG SdzNJ RS Y
a b2

[j
dz & 2f f! Conthdter ot Rl QuaR QI O C

Le fonctionnement du bras ne doit pas étre activé sans déploiement approprié des balariciers

5.5 Fonctionnement des bras

Le fonctionnement des bras peut étre activé lorsque les quatre balanciers sont correctement déployés et que
fS OKNaaAa RS I LXIFGSTF2NY¥S RQIFOOs8a Sal RS yA@Sl| dz
automatique (fgure 3(4)) reste allumé en continu lorsque ces conditions sont réunies. Le systéme de contréle

de surcharge4.1.1) empéche le fonctionnement des bras si la charge nominale maximale dey250

dépassée.

Faites fonctionner les bras a partir de la position de commande présélectionnée. Le panneau de commande
AYFSNASAZNI S&aid SljdzAi LIS RQA Y G SNNHzLIG S dzNBureMyhRkuptaurselzS t &

b MHO® t2dz2NJ FIFANBE F2yOGA2yySNI £Sa oNl & t LI NIANIR
sécurité (fgure 4 interrupteur 14) doit également étre activé sur la position gauche.

L
S

La commande de la plateforme dispose de toutes les commandes des bras sur les deux manettes.

Manette gauche
- 5SLIIFTOSNIfI YIySiaS @SNB fQF @Fyilikt QF NNASNBE Syl
bas.
- Déplacer la manette vers la gauche/la droite entraine la rotation de la plateforme vers la gauche/la
droite.
- Appuyer sur les boutons en haut de la manette entraine le déplacement du bras pendulaire vers le
haut/le bas.
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Manette droite:
- 5SLI FTOSNIfI YIySiaS @GSNB fQF @l yikt QF NNASNBE Syl
bas.
- 5SLEFOSNItEF YIySGiGs OSNE fF 31 dZOKSkfl RNRBAGS &)
- Appuyer sur les boutons en haut de la manette entraine le déploiement/la rétraction du bras
télescopique.

Tous les mouvements du bras sont commandés proportionnellement, la vitesse de déplacement dépend donc
RS tF @FtSdNJ RQFOGABlIGA2Y RS fF YIFIySGdiSed t 2dzNJ RSLIX
proximité de la position centrale, et pour les dégér plus rapidement, éloignen la manette.

Le systéme de mise a niveau de la plateforme maintient cette derniére automatiquement de niveau. Si

f Q)\)/Of AytArazy RS fF LXFGSTF2NX¥S R2A s[’léé I Ou)\zyysc
02dzizy RQA yot AYL 7glaar623ybouR)|&/ of ISuLJfHSuLStTIEO\BﬂS oL AY | YSu S R
L2 dzNJ AYyOf AYSNI £ LX FGSF2N¥S OSNE S KlFdzikftS ol ao !
notamment lorsque les bras sont en position haute.

5.5.1 Fonction initiale

La fonction initiale permet de ramener les bras de maniére autonome sur la position de transport. Depuis les
O2YYlFYRS&a RS fF LIXFGSTF2N¥YS:T 1 F2yOdAz2y Sad | OGADS
travail/Fonction initiale (fiure 3 interrupteur9) dans le sens horaire et en le maintenant dans cette position.
5SLJzia fSa O02YYFyYyRSa AYyFTSNASdNBaz I T2y Ogukeiy Sai
interrupteurmn 0 adzNJ £ S OGS 3l dzOKS S tFentighlinBiNaNBatd@ S dzNJ t 2 & /
interrupteurmo 0 adzNJ £ LR AAGAZ2Y o0FaasSe [ F2yO0GAz2y &QF NNJ

Lorsque la fonction initiale est utilisée, les voyants de position de transport du lgae(8(17)) et de

position centrale du bras {fure 3(16)) clignotent tour a tour. Lorsque la fonction initiale est terminée, un

signal sonore est émis et les voyants de position de transport et de position centrale du bras sont allumés en
continu.

I 2

CHAdSa G2dz22dzNER I- Sy I
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LI & YsYS GN¥2$
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5.5.2 Position de retour au travail

9y (2dzNYyIyd RlIya €S aSya | yiAK2NI A Nige Finehyp@uBINNIzLIG S o
depuis les commandes de la plateforme, les bras retournent de maniére autonome sur la position ou la
F2yO0UA2y AYAGAFES | SGS dziAfAasSa Sy RSNYASNI I LINB &
fonctionestactivé&Sy Y I AY G Sy yi QA yoir&AiNdrlpdted DENLr fe 80tégSuChdzdth (1 S ¢
f QA Yy (G SNNHzLIG S dzNJ t 2FRodciipn igitidle (§iBdi4AnteMUpteud23)sMJa gokitfo haute. La
F2yOlA2y &aQFNNXGS aA S o62dzizy Sad NBf NOKSO

[ 2NBIjdzS € QAYy G SNNHzLIGI SdzZNJ RS NB (G 2dzNJ | dz G4 NI Olgharé3 Sad dz
(17)) et de position centrale du brasgffre 3(16)) clignotent tour a tour. Lorsque la position de retour au

travail est atteinte, un signal sonore est émis et les voyants de position de transport et de position centrale du
bras clignotent.

CHAaGSa FaGSydAazy t f1 12yS SygANRYylydS t2NB RS f¢
pas la méme trajectoire que la fonction initiale.
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5.6 Commande a distance (en option)

1. { St SOGA2yyST 1+ O2YYlI YRS t RAgaré4(1y) SuSla @sftionida dzNJ/ | y i
commande a distance et retirez la télécommande du boitier de stockage (
wSt NOKST S8 062dzizy RQF NNXkgire ®)dzNE Sy C RS fI GSft:
Activez la télécommande dfire 6(3)).
Démarrez le moteur a combustion ou le moteur électriquguffe 6(7 ou 8)).
{StSOlGA2yyST I OduefdiasS RQSY(INI nySYSyid o6FA
- 1 LJJdz8 SNJ adzNJ £ S o62dzi2zy @SSNB € 3l dzOKS LISNXYSi
vertsitubauR S&dadza RS f QAY G SNNHzZLII SdzNJ O02YYSy OS t Of
- 1 LJJdz8 SNJ adzNJ £ S 062dzi2zy @OSNB fI RNBAGS LISNXYS
rapide. Le voyant vertsitué RS & adza RS f QA Yy G SNNHzZLII SdzNJ yS & Ql
6. ! GAtAAST tSa F2yOiAzya RQSYyiGNInySYSyid 2dz RS ol t
a

abhowh

- [ QSYUNrnySYSyid Sad | OlnareeP@y. £ £ QFARS RS RS
- [ Sa oFlflyOASNRA LSdwSyid siNB O2YYlIyRSa t f Ql
automatique (fgure 66 H O O 2dz £ Qdzy | LINB& f QlF dziNB t f QF AR

gauche (fijure 6(4)) ou de droite (§ure 6(5)).

7.t 2dzNJ NN GSNE 02dzLJST €S Y230SdzNJ £ f QF ARS Rdz 062 dz

Y20SdzNJ St SOGNRIjdzSd ; GSATYyST I GStSO2YYIYyRS t f
8. tfFOST fI GSftSO2YYFYRS t 430AY i SNRARSdzNI Rdz 62nGA S
9. ¢2dzNYy ST f QAY G SNNHzLIGI SdzNO»Of S RS 02y il OG0 &dzNJ € | LX

[ S 62dzizy RQIFINNkG RQdzZNESYOS RS fI G(GSftSO2YYIlIyYyRS L)
sélectionnée en tant que position de commande active.

57 ¢SNXAYSNI f Q2LISNI GA2Y
I LINB& +F@2ANI GSNYAYS f Q2LISNI A2y

Abaissez les bras en position de transport.

{2dzZ SBST O2YLX 8§0GSYSyi tSa olFflFyOASNRE 2dzaljdzQSy |
I NNEGST £S Y23GSdzNJ £t O02Y0dzaliA2ykY20SdzNI St SO0 N |j
Retirez le harnais de sécurité de la plateforme.

¢ 2dz2NY ST f QA Yy G SNNHzLIG S dzNOnO f LSdzARS NR(yAINBI G faldzNdtf S R&
{A fF YIFIOKAYS NBadS RIya dzy SYRNRA(G 2 G/CAfllésS LIS«
recommandé de la laisser connectée pour charger la batterie.

NOTICE

9YLI OKST (2dzGS dziAt Aal
LX I GSTF2NYS yoSaid LI & dz

oukwbhpE

Y2y ldzi2NR&asSS RS € LI
S
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58 / 2y aA3dySa &dzllLX SYSy (Gl ANBA& LI2dzNJ £ QdziAf Aal GAz2

[ GSYLISNI GdzZNBE RS T2y OUA2yYySYSyd-2008yAYIFES RS L

OFFSOGdzST tSa OlAzya adaAaglyisSa LISYREFEyG fF LISNR2RS

- Vérifiez que les interrupteurs de fin de course sont exempts de neige, de glace et de saleté.

- Sila température ambiante est inférieure a*236c CX Af Sad NBO2YYlI YRS RQd:
moteur séparé (en option). Le cable du chauffage moteur peut étre connecté sur le codté plateforme du
chéassis.

- Faites tourner le moteur pendant quelques minutes avant de déplacer la machine.

- Utilisez le mode conduite pendant un certain temps, puis utilisez les balancier et en dernier, utilisez les

~ A 4 L oA

ON}a®d 5SS OSGiUES YIFIYyASNB:T ftQKdzAfS RlIya S aeaitsy:
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6. SYSTEMBEDESCENEEQ! w D €ICONTOURNEMERTQ! wD9 b/ 9

ADANGER Danger de basculemerit

[ S aeadasys
dzy A lj dzSY Sy i
une extréme prudence
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9y OFa RS 02dzZJzNBE RS fQlFIfAYSyYyGlrdAzy 2L3S
de courant ou endommagement de la rallonge), les bras peuvent étre abaissés a
f QFARS RS fQdzy RSa aeaisySa RS aSo02dzaNa

6.1 {@aisYS RS RSa

O
(0p))
<

S RQdzZNASyOS

[ LXFGST2NXYS RQlFOOsa Sa SljdzA LJISS RQdzy ae&aisyS RS
GSNE fF LkaAiAidArz2y RS GNIyaLRNI aa fQIfAYS}/qui\zy LN
la pompe de secours et les vannes @A OSy 1S RQdZNBESy O0S St SOGUNRIjdzSa aadd
Af Said LRaarofS RQSTFSOGdzSNI G2dza fSa& Y2dz@SYSyida Rd
RQAZNHESY OS LINBOGASY(d RS I 0ol G0 &mdkerschitgie. Bapaiterid DS dzNJ |j dzA
démarreur doit étre rechargée si son niveau de charge est faible.

CQ Cin

C2yOiA2yySYSyld Rdz 82a38YS RS RS&0SyiS RQdANESYyOS
1. Etelgnez le moteur & combustion/moteur electrlque
2.1 0lAa2yyST SiG YIAyGaSyST SyF2yO0S f QAy (i SNNHzLIG S dzNJ |
active.
3. Effectuez les opérations souhaitées du bwada fonction initiale

La pompe de secours peut uniguement étre utiliséri@utes en continu a pression maximale. Apres, elle

nécessite environ 3Mhinutes pour refroidir complétement. La durée de fonctionnement est limitée par le

systeme de commande qui désactive la pompe dmses lorsque la durée limite est atteinte. Le
F2yO0UA2yySYSyd RS I LRYLS RS aSO02 dzdscon8es de dirdeder S L
fonctionnement disponibles (environriinutes et 306secondes de refroidissement). Si le cycle de seiléc
fonctionnement dépasse cette durée, la pompe peut surchauffer et étre endommagée.

[ RSAa0SyidS RQdAzZNEHESYOS yS 02y (i2dzaNYS | dzOdzyS F2y OlAz2y
situations de surcharge, par exemple.

NOTICE

+SNAFAST (2d22dz2NB S F2yO0iAz2yySYSyild Rdz a@2adsvys

¢
w

6.2 Fonctionnement de secours

9y L dza RS ftQlIolAaasSYSyd RQdz2ZNASyOSz fI LI I GSF2N¥S
aS02dzNE ljdzA LISNXSG €S T2y OGA2yySYSyid RS G2dza fSa Y
pompe de secours. Le fonctionnement de secquast uniguement étre effectué depuis les commandes de la
plateforme.
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Fonctionnement de secours de la conduite ou des balanciers

1.
2.
3.

4.

Assurezvous que la commande de la plateforme est en position de commande active.

Eteignez le moteur & combustion/moteur électrique.

Tournez le sélecteur de mode (entre les manettegré 3 interrupteur7) vers la position de
conduite/balancier (c6té gauche) en le maintenant enfoncé.

Utilisez la manette c6té gauche pour actionner les balanciers ou la manette c6té droit pour conduire la
machine.

Fonctionnement de secours des bras

1.
2.
3.

4.

Assurezvous que la commande de la plateforme est en position de commande active.
Eteignez le moteur & combustion/moteur électrique.

Tournez le sélecteur de mode (entre les manettegyrgé 3 interrupteur?) vers la position de bras
(coté droit) en le maintenant enfoncé.

Utilisez les deux manettes pour déplacer les bras.

La pompe de secours est bien plus petite que la pompe sur le moteur a combustion ou le moteur électrique,
ainsi les mouvements sont bien plus lents en utilisant cette pompe. Le cycle de service du fonctionnement de
4S02dz2NE Said ARSy8X8$dzS RBBSBESKOLSOf Ql ol Aaa

63 / 2NNBOGA2Y Rdz 602dzizy RQINNkG RQddzZNHESYyOS RS f

plateforme

ADANGER Danger de basculemerit

02dzizy RS O2NNBOUGA2Y Rdz 62dzizy RQI NNk
commande de charge fure 9(A)). Ce bouton doit uniquement étre utilisé dans les

O2yylAaalyoOS adzNJ tF LIXIFGST2NN¥SsE [jdzS €S
gue la plateforme doit étre abaissée pour des raisons de sécurité. La plateforme
doit étre déplacée dans des directioréuisant le moment de basculement (vers le

utilisation de la fonction! Le bouton de correction se situe sur le cété gauche du panneau de commande
inférieur. Il peut uniqguement étre actionné lorsque la commande inférieure est sélectionnée en tant que
position de commande active.

Fonctionnement du bouton de correction

1.
2.
3.

oo

Retirez le cache autour du panneau de commande infériaguir@i4.

Sélectionnez la position de commande inférieure.

I LILJdz2 ST &dzNJ € S 062dzizy RS 02 NNB Ol Ale ghforicd (ule® LI dz&
(A)).

5SYIFNNBT S8 Y20GSdzNJ £ O2YodzadAz2y 2dz St SOUGNAR | dzS
utilisée).

Abaissez les bras avec la plus grande prudence.

Relachez le bouton de correction et éteignez le moteur.

Fixez le cache autour du panneau de commande inférieur.
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Figure 9 Boutons de correction

6.4 Bouton de correction de la fonction de sécurité

ADANGER Danger de basculemerit

t 2dzNJ RQS@SyGdzSttSa aiiddz A2ya RQdAzZNESYyOS
bouton de correction de la fonction de sécuritg(fie 9(B)). Ce bouton permet

f QdziAtAal A2y RSa F2yOGAzya RS O2yRdzA G S
RSTILAfEFyOSaod [ F2yOilAazy LISdzi LI NI SESY
et que la machine doit étre déplacée en lieu slr pour réparatitiisez le bouton

I SO I LJ dzaz 3INI YRS LINHzZRSYOS Si!dzyAljdzsSY

Correction de commande de conduite et de balancier (nécessite deux opérateurs)

N

~N

/ 2NNR3IS fSa OF LIWiSdzNBE RS LRAaAAGAZ2Y RS (NI yaLR2NI |
conduite et de balancier méme si les bras ne sont pas en position de tranBpoder de

basculement

Retirez le cache autour du panneau de commande inférieguir@i4.

Sélectionnez la position de commande de la plateforme.

I LILJdze ST &dzNJ £ S o02dzizy RS O2NNBOGA2Y &aAldzge LI dza
enfoncé (fgure 9(A)).

5SYFNNBT S Y23GSdzNJ t O2Yo6dzaidiAz2y 2dz St SOGNRXI|j dzS |
yQSald LI a RSYFNNBI I LRYLS RS aS02dz2NB &aSNY dzis
Tournez le sélecteur de mode (entre les manettegré 3 interrupteur7) vers la position de
conduite/balancier (c6té gauche) en le maintenant enfoncé.

Utilisez la manette c6té gauche pour actionner les balanciers ou la manette cété droit pour conduire la
machine avec la plus grande prudenceQ 2 LISNJ (G SdzNJ | dzE O2YYlI YRS& Ay TSI
contact avec la chenille qui monte et descend pendant le fonctionnement des balanciers et suivre le
Y2dz@SYSy G LISYRFEyd fI O2yRdAGSd® 5Fy3aASNI RQSONI & 8§
Relachez le bouton de correction et éteignez le moteur.

Fixez le cache autour du panneau de commande inférieur.
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Correction de commande du bras

N e

5.

6.
7.

Corrige les capteurs de commande de déploiement du bras, de commande de charge de la plateforme,
RS O02YYFIYRS RS LRaAiritArzy RSa olflFryOASNAR SG RS O;
fonctionnement du bras méme si les balanciers ne sont pas ale sblassis se situe a une inclinaison

trop élevée, il y a une surcharge sur la plateforme ou le déploiement est trop important comparé a la
charge sur la plateforméanger de basculemerit

Retirez le cache autour du panneau de commande inférieguir@i4.

Sélectionnez la position de commande inférieure.

I LILJdz2 ST adzNJ £ S 62dzizy RS O2NNBOGA2Yy &aAldze LI dza
enfoncé (fijure 9(A)).

5SYIFNNBT €S Y2GSdzNJ £ O2YodzadAzy 2dz St SOGNRI dzS
utilisée).

Utilisez les interrupteurs de commande du bras du panneau de commande inférieur avec la plus

grande prudenceDanger de basculemerit

Relachez le bouton de correction et éteignez le moteur.

Fixez le cache autour du panneau de commande inférieur.

[2NB RS fQdziAtA&FGAZY RSE AydSNNHAI SdzNBE RS 02 NNB O
de fonctionnement stable ce qui présente un risque de basculemidnt [ S FF o NA Ol yi yQSai

Ol &

RS OKdzi S R $ésfornsqueli bouiof dezdidecBon &eQ forGtions de sécurité a été utllisé
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7. TRANSPORT

Avant le transport, abaissez les bras en position de transport et relevez complétement les balanciers.

NOTICE

[ S UGN yaLRNI RS fI LIFTGST2NX¥S RQIFIO08a& Said dzyAljdzSYS
Il est interdit de transporter des personnes ou du matériel sur la plateforme.

Lt Sad AYyGSNRAG RQFNNAYSNI £ YIOKAYyS RS az2NuS |jdzsS
marqués peuvent étre utilisés

[ LI FGSTF2NXYS RQlFOOs8a Said SIdzAlLISS RS ljdzk G NgirelLJ2 A y (0 3
10) depuis lesquels la machine peut étre soulevée si nécessaire. Utilisez des chaines lors du levage (longueur
minimale de 2,51/8,2 pieds).Les chaines doivent étre fixées sur tous les guatre points de leXxagerez

vous que la capacité de charge des chaines et du dispositif de levage (grue ou autre) estladaptée

_ min.2.5m
"~ min. 8.2 ft

Figurelod [ SOF 38 RS tF LEFGSTF2NYS R

L'y FNBAY K@RNIdzf AljdzS Fdzi2YIl GAljdzS &S GNRdz@S &dzNJ f QS
Y20SdzNJ £ O2Y0dzAGA2YykY20SdzNIISILE O (INFIRANI Sy (R (O Ol9aa Yy Sy
stationnée en pente.

Si la machine est transportée sur une remorque, un camion ou un véhicule similaire, elle doit étre arrimée
O2NNBOGSYSyild Lt SEA&AGS ljdzZ- dNB LRAYG& RQFNNRARYI IS Y
machine. Arrimez la machine toujours thaniére diagonale & partir de chaque coigufe 17.

Figurelld t 2Ayda RQIF NNJ
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8. REGLEMENTATIORBLATIVES Q9 b ¢ wiIAMAINTENANCET
[ QLb{t 9/ ¢LhbD

Toutes les inspections doivent étre effectuées en respectant les lois et réglementations locales. La plateforme
ROl 008a R2A0 sGNB AyallSOoGaSS dzyS F2Aa LIN Iy ofSa f
plus fréquentes)f I LI F § ST2N¥YS RQIFI 008a R2A0G sONB AyalLlSOdGSS F
AA al a2f ARAUS LISdzi F@2ANI SGS O2YLINRBYAAS® [ Sa LISNA
GNOKS® [ Sa LISNR2yySa stenaaeé dzmabie ddivenSsé tailadisar &wéc 1S G I
F2yOiA2yySYSyid Si tSa OFNIOGSNR&aGAldzSa G§SOKyAl dzSa
2LISNI GA2Yy RQSYGNBGASYd ¢2dziSa tSa 2LISNIriAz2ya RQSyd
conformément aux casignes figurant dans le présent manuel.

8.1 Consignes générales

- Lt Sad ai Sy AyGSNﬁAG RQI LR NI SN RSa OKI
f QI dzi 2 NR & | SONARGS Rdz FIONROFYyG®

- ¢2dza tS& RSTlLdzia &adzaOSLIiAGf Sa §Q|®2ANde STFS
SGUGNB O2NNA3IASE @ yld RS O2YYSYOSNI t QdziAftAal GA2Y

- Une manipulation inappropriée des piéces protégées provoque un risque de blessures graves. Seul le
personnel professionnel de maintenance peut ouvrir les caches.

- Assureg®2dza ljdzS fI YIAYyGSylyOS a2iid STF¥FSOGdzsSS 02y ¥

-/ 2dzLIST €S Y20Sdz2NJ | @I yi RS 0O2YYSyOS NEBRNAHEZ 2 LIS NJ
EGALEMENT LA FICHE DE/Z3A!

- bS FdzyST LI a LISYRFIyid tSa 2LISNIiA2ya RQSYGNBGAS)

- Veillez a ce que la machine, et en patrticulier la plateforme, soit toujours propre.

- Assured®2 dza ljdzS fSa O2yaAidySa RQdziAfAalGdAzy az2yd O
coffret présent sur la plateforme.

- Assurezvous que tous les autocollants sont apposés a leur place et lisibles.

- Assureg®d2dza ljdzS I LXFGSF2N¥S RQlIO0Os8a | SGS SyidNEBi
- Assurezvous que toutes les inspections ont été effectuées conformément aux réglementations
locales.

NOTICE

Toutes les piéces de rechange, en particulier les piéces en lien avec la sécurité ainsi que les capteurs et les
O2yvLRalyida StSOGNRI|dSas R2AQOGSyld sUNB RSa LIASOSa |

N

(A tF  LXI QlF Lk SiS dzint AasSS LIS
YySYSyi I

RQKdzA £ § S

RS tF YIOKAY

i QX

y F
%)

w»
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9. CONSIGNESQ9b¢w9o9c¢ecL9Db

91 9YGNBGIASY Sl OSNATFTAOFGAZ2Yyas OFft SYRNASNI RQSy

N = Nettoyer

Aprés | Aprés
Tous le§ 100h 400h | 1000h J120moi
mois / / / S

6 mois | 12 mois| 24 mois| 60 mois

Elément concerné

Huile moteur

Filtre & huile moteur

Filtre a air

Liguide de refroidissement

Filtres a carburant

Préfiltre & carburant

Réservoir de carburan® (6)

bA @Sl dz RQKdAzAf7&9.8 & RN
CAfGNB RS NBiU2dAN) RQ
t NFBaaiAzy RQKBOALDIYK
Lubrification 9.5)

l dAfS RS f QSyaNByl 3
ROQSYG NI aySYSyid o
Boulons de la roue dentée des chenill@dl (3
Serrage des chenilles.{.4

.2dzf 2ya RS f 1 O202NP
Roulementde tringlerieR QI O O S {93 NJ
CNBAY RS I O2dINRYY
Etat des structures en acie3.p)

+ SNNRdzAf £ 1 3S RS@D | E
Fixation et verrouillage de la plateform@.2)
Céables et boitiers électriques.p)

Raccords, flexibles et conduites hydrauliqu
9.2

Vérins et vanne<9(2)

Chaines du bras télescopiquge3)
Tamponsguides du bras télescopiqu®.B)
Batterie 0.21)

5AF3Ay2aGA0 SG 02 R3Z
.2dzizya RQIFBBsUO RQdz
. 2dzi2zy RS RSa@Byids
Commutateurs de commandd.(, 4.2et 4.3
Configuration des balancier8.(4)

Controle de surcharg® (15

Vitesses de déplacement des brsl{)
Vannes de sécurit®(18

wi LILI5f ROSY GNBGASY

Inspection majeure9.1.2) —-

F
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[ Sa A )/['] SNDI f f Sa Rd@&g@&dﬂlﬁiéskeﬁqmmahéaﬁdﬁlsixai Bég/c@nélitioﬁside
fonctionnement sont trés difficiles et/ou si la machine est utilisée de maniére intensive, les intervalles
ROSYGNBGASY Si RS NBYLXs OSYSyid R2AGSyid siNB NI OO2d

911 LYF2NXI GA2yad ISYSNIftSa RQSYUNBUGASY

Modeéle de Leguan 170 195 225 265
Huile hydraulique Mobil UNIVIS N 32

Systéme complet 55 litres 85 litres
+2fdzYS RS GARI y:z 35 litres 47 litres
Volume du réservoir de carburant 19 litres (Diesel)

Huile moteur SAE 10MB0

| dZAf S RS f QSy 3aNE

- o - - = - rl 2 % el
RQOSYGNI nySYSy i SAES8O0Wpn o!t LU D[pZ nXc fAUNB L

Lubrifiant Lubrifiant au lithium NLGI 2 (et non MoS2)

| 2dz2NPYYyS RQ2NXSy Mobilux EP 2

Bras télescopique Mobil XHP 222

Pression principale hydraulique 210 bar 250 bar

Pression a double vitesse du motel

RQSY NI nySYSy i 2535 bar

9.1.2 Inspection majeure

[ LX FGSTF2NX¥S RQIO008a R2A0 s (ansen effdctiatiiun SsnSni&sifuatit A y 3
(END) et une inspection lorsque la machine est démontée. Cela doit étre effectué conformément aux
consignes fournies par le fabricant.

9.1.3 Boulons de la roue dentée des chenilles

Il est important de vérifier le serrage des boulons sur la roue dentée arriére environ une semaine aprés la mise
SY YINODKS RS fF LIFGIGSTF2NY¥S RQIFO0O8§ad [ 2NA RS f QdziAf
OKSyAtfSa &Ql RI LieSyfduvert Bur plataf. § &st dordzpossibldzijulls boulons se
RSAASNNBY (O LISYRFEy(G fQdziAftAalriGA2yd {A §Sa 02dzZ 2ya 3
sur le chassis a chenilles.

1 Serrez les boulons a un couple&ENm, en procédant en croix.

1 Le serrage des boulons doit étre vérifié chaque année.

9.1.4 Inspection et réglage du serrage des chenilles

Le serrage des chenilles est inspecté et réglé alors que la plateforme est soulevée sur les balanciers. Les
OKSYyAfttSa R2AGSYylG sUiNB AyalLlSoOdsSSa LIdzNJ £ LINBYASNE
Apres cette inspection initialées chenilles doivent étre vérifiees quotidiennement avant de démarrer

f Q2LISNF GA2y Si NB3IfSSasz tS Ora SOKSIylad t NBySIT f
O2NNBOGSYSYyld &aSNNBSad /St | dzy A YeuteQdgarRrkiNgedds & dz
chenilles ne se détachent pas des roues dentées.

S 3
NJ
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Figure 12 Réglage du serrage des chenilles

Inspection du serrage des chenilles

{2dzZ SOST I LXRE6SAAANBIZRAROOE At RUHZARS RSa o6t yOASN
a 5cm audessus du soReculez Iégeérement pour avoir le jeu en desspuS. & SNNIJ 3S Said O2 NNE
fSa OKSyAafttSa Si t£S OFRNB RSa OKsyA fSa Said t£S YsY

figure1d ® [ QSO NI O2mNB OG Said RS yp b n
Réglage du serrage des cheniltes

[ S4 OKSyAffSa az2yid ASNNBSa t fQFARS RQdzy NBaaz2NI L
indiqués comme (A) et (B) dans lguiie 12 Puis, serrez les écrous D et E et maintenez les boulons C (ou vice
versa). Cela permet de tirer les boulongiffie 12 (C)) et la plaque de réglage vers le centre des chenilles et de
RSLX I OSNJ fF NRBdzZS RS OKSyAfttS | @rylhd GSNB QI Ol yilio ({
NBRNB&aSy(d LI NJ NI LILIZNI I dz O FRaNBnmRSeréez ifodngmehtieSdeuxS i |j
écrous. Apres le réglage, serrez les écrous A et B.

9.2 Inspection des structures mécaniques, des systemes hydraulique et électrique

[ I AGNHzOGdzZNBE YSOlFyAljdzZS RS fF YFOKAYST £S OSNNRzf €
BSNNRdzAf £ F3S RS fF LIXFGSTF2NX¥S R2AGSYyd sOiNB OSNARFAS
des raccords, flexibles et condmit hydrauliques ainsi que des vérins et vannes doit étre vérifié visuellement.
+SNATFAST tQroasSy0S8S RS (2dziS FdAGS RQKdzAft So [ QSO i
quotidiennement.

Si des piéces sont endommagées, cassées ou manquantes, cela doit étre corrigé avant de mettre la machine er
marche.
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9.3 Bras télescopique

O2LAljdzS R2AG s

[ S ASNNF3IS RSa& OKLIn a a
48 GNRPAzOSNI SydNB tSa YINjdSa Rdz KS Sy I OASNJ Ij dzA

aa el

Fgure14b DNR & LI Iy adzNJ £t QAYRAOI (SdzNJ

[ QSilrd SG €S 2S8Sdz RS& LX I ljdzSa RQdzadzZNBE Rdz 0Nl a @St S3
RQdza dzNE R2A @GSyl s (NB NBMLI [ MSIA Aladz SYHI2NT yR3S al A dd 1jfdSSa
télescopique, en bas, doit étre supgure & 20nm (figure 13(1)) et & 19mm (figure 13(2)). Si leur niveau

RQdza dzNB Sail adzLISNARSdzNI £ OSt s G2dziSa €S& L)X I IjdzzSa F
extrémité, doivent étre remplacées. Cette opération nécessite le démordad®as télescopique.

NOTICE

Les chaines de poulie des bras télescopiques, leurs roues de poulie et les fixations doivent étre remplacées
LISYRFEY(G €t QAyalLISOGA2Yanyded3dvitaN@ .5 FSOGdzSS | LINBA wmn

94 . 2dz 2ya RS tF O2dNRPYyyS RQ2NASy il A2y
[§ 02dzlX &8 RS ASNNI 38 RS4 o02df 2ya RS TNrEldbive@ey amc F

vérifié chaque année et les boulons doivent étre remplacés tousley 3 ® { A dzy o02dzZ 2y &aQS
étre remplacé par un boulon neufe boulon neuf doit étre lubrifié avant de le serrer.
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9.5 Lubrification

Lf Sad LINAY2NRAFf RS f dzoNATFASNI Il OHDRNYS ROENNA SFA
SUNB fdzoNATFTASS O2yF2NNSYSyd I dz OFft SYRNASNIAEQSY (I NB
6L dzNJ LINBaaArAz2ya SEGNsYSaod [ S&a NedzZ SYSyida RQI NIAO
posiioy RS& LX I ljdzSa RS o6l fFyOASNI R2AGSyYy (i siGNB f dzo NATA

9.5.1 Schéma de lubrification

[ Sa LRAYGAa RS fdzooNARFAOFIGAZ2Y LRdz2NJ f S& NRdzZ SySyida RC
position des plaques de balancier sont marqués sugladi 15

Figure 15 Schéma de lubrification
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952 [ dZoNAFAOIF A2y RS I O2dz2NBYyS RQ2NASY(l GA2Y

[ O2dz2NBYYS RQ2NASyGlIGA2y RS fF LIXFGSTF2NX¥S RQlF 008 3
jdzS f1 O2dz2NPYyyYyS RQ2 N&®yitd de fubrificgtiorCuistiidtdideg 19, ldgqizbis(ddhBnt

tous étre lubrifiés individuellement. Vous trouverez une vis de décompressijumgfL7 sur le coté opposé de

t QSyaNByl3IS t gAa alyaqﬁmywﬁﬁmmwmﬂmmmmwwﬁdﬂﬂzleyu
O2dz2NRPYyYyS RQ2NASY Gl GAZ2Y | FAYhraeears & antudddelyanBtrefndntéd &ni v (i

2LIGA2y £ fI LXFOS RS I @Aad 5lhypapoidisSde Qbriic@ionpdds y QI
fl oFGOSNARST &adzNJ €S O80GS RS I O2dz2NBPYyyS RQ2NRASyGl QG
NRdzf SYSyGao [ Qdzy omu RSa LIR2AYy(Gad RS fdzoNAFAGbNIAZY S
62NAFAOS RIya tS &a20tS0x Said tAs l dzE NR dzf SYSyida t
delubrihk OF GA2y X Af S&0G AYLRNIIY(G RQILILI AljdzSNJ £ S f dzo NA
FFEANBZ LI ALjdzST €S fdzoNARTALFIY(YX LAG2GST RQSYOANRY
OS 1jdzS t I O2 dzNR yy peteRmentlnbiifiley(360°Yi A 2y &a2A 0 0O2Y

5%

Foure 160 t 2Ay (4 RS f doNAFAOL G A2y Fgule 12F + D& dzR & BERASYGRBARY O2
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9.5.3 Lubrification de la poulie a chaine du bras télescopique et inspection de la chaine

Une paire de chaines a mailles jointives est utilisée pour permettre le mouvement du bras télescopique. Les
roues de poulie doivent étre lubrifiées tous les mois.

o} j
i
e 3 3 i
A : e
K i L N
; f ;

Figurel8. Point de lubrification des roues Figurel9. Points de lubrification des roue
de poulie a chaine du bras télescopique de pquljefa chaine dg bras tvélgscopique
f QOSEGNBYAGS RS €1 t QSEGNBYAGS RS ¢t

supérieur et inférieur

Les roues de poulie a chaine du bras télescopique sont lubrifiées en utilisant les trois points de lubrification
marqués sur les figurekB et 19. Les points de lubrification se trouvent aux extrémités du bras supérieur et du
LINBYASNI 6N} a (StSal02LRAljdzS® [ S LRAYdG RS f dzoNRARTAOI A
LR2Aydia RS fdzoNATFAOIGAZ2Y NR AOSTHII NFY RBES &R dizdd NRIQazy $HdzIidg

9.5.4 Lubrification des bras télescopiques

Les surfaces de glissemetds bras télescopiques (surface inférieurgufe 20 doivent étre lubrifiéesavec du

lubrifiant hydrofuge (par ex. Mobil XHR22)pendant la lubrification mensuellée lubrifiant doit étre appliqué

addzNJ £ adzNFIF OS AYFSNASIZINBE Rdz 0 NI & O &yideNarge m&iréeRS ¢
en partant de chaque bord latéral et sur toute la longueur visible des bras lorsque le bras télescopique est

coY LI 8 iSYSy (i RSLX 2&8S® b Ql L) ddjuddafant suj ldzsudageSen dillsghtun O 2 dzO K
pinceau, par exemple.

T8, |

Fgure28 [ I NBSdz2NJ RS I &dzN¥FI OS tdzJ\}'Asé ddzNJ £ S 6N} & OSydaNrt Si
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9.6 Manipulation du carburant et ravitaillement

Vérifiez le niveau de carburant et faites le plein si

nécessaire (bouchon du réservoir de carburagt,fe

216 MO0 ® [ LXFTGST2NXS RQIF 008 a
diesel Kubota. Utilisez uniguement du carburant diesel. Il

Said AYUSNRAG RQdziAf Aa®dbar QI dzi
manuel fourni par le fabricant du moteur pour en savoir

plus.

Assureavous que le réservoir de carburant ne soit jamais

vide. Si cela devait se produire, faites le plein et redémarrez
Y2NXIfSYSyd £ fQFARS Rdz 62dzi2
moteur ne démarre pas a la premiére tentative, attendez

un peu et recommencez.

Figure21. Bouchon du revoir de carburt ' [ IS NB & SNI2ANI RS OF NB dzNI y i R2A
contient des impuretés. Nettoyde deés que nécessaire.

97 #*ARIFYy3aS RS fQKdzAf S K@RNJI dzf AljdzS SG NBYLX I OSY.

[ @ARFYy3IS RS f QKdzAt S K&RNJI dzf Alj dz
FAEGONB RQIFALIANIGAZ2Y 2dz OAF £S8 062
(figure226 MO0 £t f QFARS RQdzyS LRYLIS RQ
RQFALIANYdGA2Yy &S GNRBdAzS Sy ol & Rdz

service (fjure2® ® +2dzA LR dz@ST GARI y3ISNI f
détachant leflexiblede la pompe de secoursdtire 23(1))du filtre
RQFALIANI A2y ®

[ S FAEtGNBE RS NI aa\RRGKtdmive Sir &K @ R NJ
RS&a&ddza Rdz NBaSNIW2AN) RQKdzA £ S K& RNJ
remplacer le filtre, ouvrez le couvercle du boitier de filtre et

remplacez la cartouche filtrante par une neuve Avant de réinstaller

les caches sur lamachine, ¥¢F A ST t QI 6aSy0S RS ¥

Fgure23b CAf (i NB 2dzNJ RQKdzA £ S
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98 bA@SI dz RQKdzAt S K& RNJI dzf A lj dzS

RNI dzft AljdzS LISdzi siGNB OSqueTAS L
a Said Sy LkRaad
A

[ S YADSIdz RQKdzAt S Ke
226 M0 0® [ 2NAIdzS fF LXFGST2NXYS RQlF OO
NBft S@saos S yAdSIdz RQKdzAf S R2A0 a

8 7
S GNRAz@SNI | dz Y AL

9.9 Reéglages du systeme hydraulique

[ LINBaadA2Y KERNIdz AljdzS LINRYOALNF €S Sad NBIESS LINERL
RSOKI NHS RS LINBaaAz2y ljdzA Said O02YYFYRSS LIN S 02yl
décharge de pression a double vitesse du moRR@® Sy (i NI n y S Y&priatihemint etiB mteSske
aucunentretien. Le réglage de la soupape de décharge de pression principale et de la soupape de décharge de
LINBaaAzy t R2dzotS @AGSadasS Rdz Y20 SdzNJ R 8eednidange SY Sy (
inférieur.

Tous les vérins des bras comportent deux vannes de commande de charge et les vérins de balancier disposent
RQdzy Ol yyS RS OSNNRBdzAftl3S SG RQdzyS @l yyS RS 02YYl
K& RNJ dzf AljdzS= LI NI SE S ftekililehyd@uyliqué Les vaRn®s dblizinibaziéBe cRafydzy

sont réglées en usine et il est interdit de modifier leur réglage

910 wWSYLJX F OSYSy (i RS fQKdzAfS RS fQSyaNByl3S Rdz Y

5SLX I OST tS& Y230SdzNB RQSYGNI nySYSyid RS &2NIS 1jdzS f
f QK2NAT 2y Gl ESed 51ya OSGGS LRRairAdAzys €S 02de©FK2y RS
repereo 0 SG f Q2 NATAOS R Jurds iepdieR).d dvis Bcbtrald gite 25Hrgherdl) sdria o T A
BSNATFASNI £ S yADBSlI dz RQKdzAf S [ 2NREIjdzS @2dza FlLAldSa f S
G2dza | 68T FAGGSAYGd €S8 02y A FSIGR | RDKRBA (€5 (OANE OB (N

de 0,6litres.

: A
Fgure28p wSYLX | OSYSyid RS f QKdzAtS RS t QSyaNByl3IS Rdz Y23GSdzNJ RQSy (N,
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911w2dzZ SYSY (i Rdz Y23GSdz2NJ RQlI OOSt SNY 1SdzNJ SG NB3If |

{A £S5 NBdzA SYSylGd RS £ GNAyIt SN Se (figue2q))Sde gaNantii S dzNJ S &
GSNAFAST £S5 28dz Rdz Y2(Sdz2NJ RQF OOSEt SNF GSdzN) SG NBYLX |
(figure 27(2)). Aprésceld GSNATFAST €S NBItT I IS Rdz Y23GSdzNJ RQlF OOSt

t 2dzNJ NB3f SNJ €S Y23GSdz2NE NBIt ST | %9006 & 2 § dzRIZ ¥Q O BH
«Outilsde servicg ® =SAt ST t OS | dafure D7) $ob hirksS poditiRronadnga@ fSEUNT (0 S
NBIfF3IAS &aQlI GE8NB ySOSaguteRMBY VRSE & $NA B ST S4d So6 ¥ S Yz
que le levier soit sur sa position maximale. Serrez les boulons.

Error memory size
Diesel fuel pump on off
Buzzer on upper controls Auto
—Buzzeron lower controls __ Auto
LftotiE moter position—— 89 %
Button buzzer feedback No
Mave throttle mator with left-right keys when

motor is not running.

?

-

e

»1.‘.’!L

Fgure26t 28 AGA2Y RS f QF OOSt SNI (i Sdfgure27t 2aA A2y YIFE® Rdz Y20GSdNJ RQI ¢

' LINB& OSftlF > NBIEST I+ LIaArPAL2INARIL M2 GljSANI R | { OBIAAT SN
en position finale (fure286 MO U ® { A dzy NBIE I IS &Ql Jshuke28Bp&ASaalt A NS

déplacez la plaque de réglagg(ie280 H 0O | FAY 1jdzS €S f SGASNI RQI NN (G R
Serrez les boulons.

Fgure28t 2AA0GA2Y YAYyd Rdz Y20Sdz2NJ RQl OOSt SNJI & SdzNJ
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912wS3f I 3S Rdz TNBAY RS I O2dzZNRPYyyS RQ2NASydGlF A

[§ NB3IfF3S Rdz FNBAY RS fI O2diNBYyS RQ2NASYy(lGA2Yy F
pendant la vérification. Le frein ne doit pas étre lubrifié.

t 2dzNJ NB3f SNJ £ S ONoft Sz NBIEST 1% @EBAAGAE EZNRHUHAEE & 0B gizN
deservico. Lt aQF3Ad RS fI LIRaArAdAzy &dzNJ fF1jdzSttS €S FNB;
pas les disques de frein penddntQ 2 NA § Vaiposilioh geyfalenti dmoteurRA S& St Sa (eR®QSY OA |
frein est par conséquent toujours desserré lorsque le moteur tourne.

Error memory size
Diesel fuel pump on
Buzzer on upper controls

Buzzer on lower controls
sel throttle motor position 40 %
Button buzzer feedback No
Move throttle motor with left-right keys when
motor is not running.

. 5/8 | Status

Fgure29t 2 A GA2Yy RS f QF OOSt SNI G SdzNJ

¢2dz2Ny ST tF O2dzNBYyy S RQ2 NX Sy iilagussante dé brbaktdrid ppu8 fourrferde 6 I A
ONI} & FFAY RS YFIAYGSYANI £S NBIdz I 6§SdzZNJ RS £ QF OOSt SNI
plaguettes de frein et les disques de fraiont alignéescomme illustré sur lagure 30 Serrez le cable de frein
2dzilj dzQt OS jdzQAft y Qe | A (veérifidntgzizSRE | 2 O@&zdAF Yy NS RQ2 NRSy
librement. Vous pouvez essayRrQ 2 NNeDrasied ttilisant la puissance de la batterie tout en procédant au
NE3IfF3AS:T aA ySOSaalANB® 90AGST RQI LI AljdzSNJ dzyS 0O2y
LdzA 341 yOS K@RNI dzf AljdzS3E Af y QSa (tetdle.Bur Buye®@e fteid dzNJ & dzL
correctement régléLorsque le moteur® f QF OO St S %Wlles QaipidteS de freintne doiment pas

bouger pendanf Q2 NJA $lyhials. fiotsBug le frein est correctement réglé, il est desserré méme lorsque le
moteur diesel tourne au ralenti et il se serre uniquement lorsque le sélecteur principal est désactivé (ou
f2NREIjdzS €S Y23SdzNJ RASaSt aQsSiSAyidoo

Figure 30 Réglage du cable de frein
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9135AFAy2aiGA0 SG OSNAFAOFIGA2Y RS&a O2RSa RQSNNB

Le systéme de commande de la machéfectue toujours un test de diagnostic automatique lors de la mise
az2dza GSyaArzy t fQFARS RS f QAYy G SNNHzZLIG SdzNJ LINR y OA LI €
SNNBEdzNE t OSNATFASNE OSt | @2 dzir laPraniiererpgoR Acfuad LI NI Gz NEB
(figure3D ® +2dza L2 dz@ST ARSYGATASNI £ I Meu» drerSsél&tiohnéni S RS f
«Diagnostic par autotesj + f Q@eBRI Yy 6 FA

[l Leguan 225

0 kg

Platform tilt down K26
Platform tilt up K27
emergency lowering K28

B

Main pressure < 50 bar N/A

Press OK-button for 2 s to start and during test.
Start motor to enable extended self test.

«® 4.9h

Fgure3® {&Yo62f S RQSNNBdzNI R&eiR A | Figuse 321Ekréur siirdahhhge Riagriokticpdr adtotest

[ S 22dz2NY I RQSNNBdzZNE RS f LI I G SF 2 Noevlhi» (Ryreé ) dist LIS dzil
«W2 dzZNY I | » BRE BN dANBAf & | RSa O2RSa RQSNNBdAz2NJ RIFIya f
RQdziAf AaSNI fF YIOKAYySO®

Self Test Diagnostics
Hour Meter
10-Monitor

Service Tools

Figure 33 Page Menu» Figure 34 Page &V2 dzNJ/ | £ » RQS NNB dzNA
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9.14 Commande de configuration des balanciers

+ SNATAST G2de2dNE fF O02YYI YRS RS 02y TFAIdaNI A2y RS

Les linguets a ressort maintenant les plagues de balancier en place doivent bouger librement. Si le linguet est
0f 2l dzSx OSfl R2A0 sGNB NBLINB I @Fyld RS L} dzNBEdzA ONB

Vous pouvez veérifier le bon fonctionnement des commutateurs inductifs des balanciers sur la deuxiéme page
«Accuein t f Q@eBRILaS dilkéfentes pagesiccueib> peuvent étre sélectionnées en utilisant les

FTE80KSA Kldzikolda £ fQSONIYy® [ 2NAEIdzQdzy oFfFyOArSN 85
ol t 1 yOASNI ALISOATFAIL dzSd [ 2 NE pstittipys par bnfsympdievddige) Sa i RS O?2
[ QAYOf AYlFA&2Y Rdz OKN&&A&d LISdzi sGNB OSNATFASS adzNJ f |

V, 1\

Danger de basculemerit

{A tF O02YYIYRS
LX | G SF 2 NJE8zaR a0

oLt yOASNAE y S
J NB S

—
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9.15 Composants de contrdle de surcharge

Danger de basculemerit

Le contrdle de surcharge a été réglé aux valeurs appropriées en usine et il est
strictement interdit de modifier ses réglages.

bo {!'w/1!wD9% W alL{ [!! t[!¢9Chwa9 5Q!/

Le mécanisme de contrble de surcharge se situe entre la plateforme et le support de
la plateforme (fijure 3. La charge de la plateforme est mesurée par un capteur de
charge (fgure 36(1)), lequel comporte deux canaux de mesure basés sur des jauges
de contrainte. Les deux canaux de mesure sont étalonnés pour une plateforme a vide.

Figure 36 Capteur de charge Fgure3® / KIF NAS RS I LI IFGiST¥2N¥S ¢t
La charge maximale de la plateforme est réglée suk@b@ous pouvez vérifier la charge de la plateforme sur

la premiére page Accueiln £ QWBeBNILofs dé [& vérification de la charge de la plateforme, cette
derniére doit étre en position horizontale. Si la valeur de charge de la plateforme est considérablement
différente (plus de b kg) lorsque la plateforme est vide, le capteur doit étre étabnContactez votre atelier
Leguan agréé local.

[ S OFLXiSdzZNJ RS OKINBHS R2A0G sdiNB NBIdzZ ASNBYSYyid GSNRT
SFFSix aQiat Sad SyR2YYI3ASsE S OllelipdereserdpezedNI A i R2y
boulons de montage du capteur de charge @&stL50Nm.
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916/ 2y iNb S RS fF LIRaAdAzy RS I LXFTGSTF2N¥S RQ

[ F LT GSF2NX¥S RQI OOS8GI LSaSidzNgHj dBRS ISLS2 &RAS( Alj2dg dbi NBQ dayh OR S &
panneau de commande infériequiY S & dzZNB f QA y Of (igyré I8A)R Lés tividauitek dapteurs se

GNR dz&Sy i RIFEya f1 aidNHzOGdzZNE RSa oNI ao [ QdgareBs2y,a f S
dzy £ f QAYGSNASANNI Rdz 6 NI & ghreRIQNG I8 dier dlahsiis bras pendiilaite 4 LIS

t QOSEGNBYAGS Ay TSNS dzNFe piteztios Gk 3845y RSaa2dz Rdz OF OK

Fgure 38 Capteus de positionde la machine

/ Sa OF LXiSdzNE YSadaNByd € Qly3tsS RSa
Sad S3aAFtSYSyid YSadaN®BS t fQFARS RS
normalement, il ne devrait pas étre n&saire de modifier leur étalonnage.

Si un capteur doit étre remplacé, il doit également étre étalonné. Contactez votre atelier Leguan agréeé local.

9.17 Vitesses de déplacement des bras

[§ O2yiNBESdNI £ 23A1dzS RS tF LXFGSTF2N¥S RQIO0sa OF ¢
bras. Le test de vitesse de déplacement des bras est réalisé en effectuant tous les déplacements de bras aussi
minutieusement que possible, en ugidnt les commandes de la plateforme. Si la vitesse de déplacement des

ONl & | RSLI &aas fI fAYAGS | dzi2a2NRAASSZ903St+ Sad AYRAI

{A tF GAiGS258 RS RSLIXFOSYSYyd RQdzy oONIF& RSLIAAS €I
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9.18 Test des vannes de sécurité

[ S4 @FyySa RS aSOdNAGS RS fI LXFGSF2N
desécurittestde3dy asz | LINBa ljdz2A SftfSa R2AQSy
diagnostic interne pour tester $evannes.

1. Démarrez le moteur, posez les balanciers au sol et mettez le chassis de niveau.-¥®ssigre les
bras sont en position de transport.
2. Laz2t ST tS8Sa FtSyil2dNB R2dka WideQAST 22NM S dR/Q 1SGA 850
un meétre pour pouvoir bouger le bras télescopique (le bras télescopique bougera sur une courte
distance pendant le test).
Sélectionnez des commandes inférieures.
Sélectionnez #enu» -> «Diagnostic par autotesf £ f QS ONJIJ y @
Assurezvous que le moteur a combustion ou électrique est en marche.
Maintenez le bouton ©Kn Sy F2y O0S & dzNJ f QSONI y 2dzilj dz2Qt OS |j dzf
environ 30secondes et le bouton doit étre enfoncé pendant toute la durée du test. Si le bouton est
relaché pendant le test, le test sera interrompu et iloeenencera depuis le début une fois le bouton
« OK» réactionné.
7. Une fois le test terminé, un messag&ucces; F FFAOKS Sy @GSNI t f QSONI y
un message &cheo affiché en rouge indique que le test a échoué.
8. Sile test a réussi, remettez les bras en position de transport et vous pouvez continuer a utiliser la
LI I G ST 2 NXBiSe tditlédbdDd§, dédfiez le point de test qui a échoué en parcourant la liste a
f OSONIry SiG STFFSOGdzST fSa NBLINIGAZ2YyaAa ySOSaal AN
jdzS £ Sa NBLINIXdA2ya yQ2yd LldssiSGS STFSOGdzSSa Si

o 0hW

Last Self Test Diagnostics (quick) Pass

Service Schedule
Current Errors
Error Memory

Seti
THe

draulicimain pressure 0 bar ‘Pass
aulic speed pressure 0 bar Pass
Hydraulic dump valve K1 :Pass
Hydraulic dump valve K2 ‘Pass
Pressure relief valve K3 “Pass
Left drive forward K4 Pass

THES
Hour Meter
1O-Monitor
---Service Tools

Press OK-button for 2 s to start and during test.

Fgure 39 Sélection de ¥enun £ f QSONJI y Figure 40 Sélection de ®iagnostic par autotest
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919wl LISt RQSY(UNBGASY

Ly NI LISt RQSYUGUNBGASY aQl FFAOKS adzNJ f QSONY y Rdz LIy
entretien, un symbole @ure 41 a4 QF FTA OKS NI  3Adeddint H 2L8B YRASS N | LAHGR S YTy
f QAY 0 SNNHzLIG SdzNJ LINAYOA LI £t @ [ S y2YONB RQKSdZNBa | FFAC
NEBadlryd Farhyd £S LINRPOKIAY SyidNBdZx SYaNI 'Rdx & & RE f I5dzR ¢
orange puis enfin rouge.

[ QSYGNBGASY £ STFFSOUGdzSNI LISUA y R NINS NGB BIIANSBENM S i St S C
Les entretiens suivants sont répertoriés
- «Moteur diesebY @GARFY3IS RQKdzAf S Y20SdzZNJ RASaSt I NBYLX |
filtres a carburant (lors du premier entretien apréstslres, seuls le filtre & huile moteur diesel et les
filtres a carburant doivent étre remplacés)
- «CAfGNB RS NB(2deN) RBRIK f OSKSERFNI RUHA [Fdz$ G NBE RS NB
- «xARFY3aS RS f QKdzA f S:vitldugeR S (1 6§ KHZRE8 RRSYREYSASy I =
ROQSYGNI nySYSyi
- «Huile hydrauliqueY @ARFYy3IS RS f QKdzA £ S K& RNJI dzf A |j dzS
«/ Tt SYRNASNYRPSYUGNBYASP2Y LIS 1jdzS RSa KSdzZNBEa RS &SN
fS RSNYASNI SYdNBUGASYZ R2y O OS GSYLA R2A0G sUGNB LINX3
machine effectué, sélectionnez la lgdu «/ | £ Sy RNA S NIguRaEs ffedtdddiet réinftialisez le
compteur en maintenant le bouton @K» enfoncé.

O

Fgure4x {@Yo2f S RS NI LISt RQSy il WBuedBSltedud £ SYRNASNM RQSYGINBGASY
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