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1. SISSEJUHATUS JA GARANTIITINGIMUSED

1.1.  Sissejuhatus

LEGUAN LIFTS tanab teid, et ostsite selle LEGUANI platvormtostuki. See on Leguani pikaaegse
tostukite disaini- ja tootmiskogemuse tulemus.

Enne platvormtdstuki kasutamist palume teil labi see kasutusjuhend taielikult l1abi lugeda ja
veenduda, et saite selle sisust aru. Nii sujub platvormtdstuki kasutamine ja hooldamine
paremini, Uhtlasi valdite nii torkeid ja kahjustusi ning pikendate tdstuki kasutuskestust.

Poorake erilist tahelepanu sellele simbolile. See tahistab olulisi ohutusinfot,
mis vajab erilist tdhelepanu. Enne t66 alustamist peab iga kasutaja
kasutusjuhendi labi lugema ja endale selgeks tegema ning iga kasutaja peab
jargima kasutusjuhendi juhiseid. Kui laenate platvormtostuki kellelegi valja, siis
veenduge, et ta tutvub kasutusjuhendiga ja saab selle sisust aru. Kui miski
platvormtdstuki kasutamise juures jadb ebaselgeks, votke Ghendust Leguani
toodete midjaga.

Kui vajate varuosi, kasutage ainult LEGUANI originaalosi. Osade tootmisel vdetakse arvesse
koormust, mis neile kasutamise kaigus mojub. Need osad tagavad platvormtdstuki maksimaalse
kasutuskestuse ning tagavad selle ohutuse.

Ei ole vBimalik anda Uiksikasjalikke juhiseid seadme kdigi kasutustingimuste tarbeks. Seetottu ei
vastuta tootja kahjustuste eest, mis on pdhjustatud selle kasutusjuhendi puudustest.

Tootja ei vastuta selle isep66rduva platvormtdstuki kasutamisest tekkinud kahjude eest.

Kummiroomikutel platvormtdstuki roomikusiisteemi eluiga oleneb suuresti tookeskkonnast ja
tooviisist. Kui platvormtdostukit kasutatakse maastikul, kus on kive voi kruusa, voi
lammutusplatsidel, kus on betooni, voi siis keskkonnas, kus on metallijadke, voib
roomikusisteemi eluiga olla tavaparasest oluliselt [ihem. Seetdttu ei kuulu sellises keskkonnas
kasutamisest tekkinud roomikute, roomikurullikute ega roomikuraami kahjustused garantii alla.

Tostuki kasutaja saab roomikute eluiga mdéjutada, jargides nende kasutus- ja hooldusjuhiseid.

1.2.  Garantiitingimused

Sellel tootel on kaheaastane (2 a) garantii, ilma to6tunde puudutavate tingimusteta.
Akutoodete (nt kaivitusaku, kaugpuldi aku) garantii on kaksteist (12) kuud, ilma t66tunde
puudutavate tingimusteta.

Garantii katab tootmis- ja materjalivead. K&ik garantiikohustused I6pevad, kui IGpeb
garantiiaeg. Garantiitood, mida on alustatud, viiakse I6pule ka juhul, kui nende 16pp jaéb
garantii kehtivusajast valja.
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Garantii tingimuseks on see, et nii ostja kui ka muija on tarne vastu votnud. Kui ostja ei viibi
tarnehetkel kohal ning ei esita 14 paeva jooksul parast tarnekuupaeva platvormtdstuki kohta
kaebust, loetakse miutgitehing I16ppenuks ning algab ametlik garantiiaeg.

Garantii ei piira ostja seaduslikku digust esitada kaebus ostetud toote puuduse kohta.

Garantii piirdub rikkis platvormtostuki tasuta parandamisega Leguani volitatud
hooldustdokojas. Parandamise kaigus valja vahetatud osade garantiiaeg |0peb siis, kui I1dpeb
platvormtdéstuki garantiiaeg. Osad, mis on garantiiparanduse kdigus vélja vahetatud, jadavad
Leguan Lifts'i omandiks ning neid ei kompenseerita.

Garantii ei kehti jargmistele olukordadele:

seadme vale kasutamine

tootja ndusolekuta tehtud muudatused ja parandustood

ebapiisav voi vale hooldus

muust kui tootmisveast pohjustatud seadmerikked

vandalism

tavaparase kulumise tottu reguleeritud, parandatud ja vilja vahetatud osad, hoolimatu
kasutamine vdi kasutusjuhiste eiramine

platvormtdstukile rakendatav erakordne koormus, akilised ja ettendagematud siindmused,
loodusdnnetused

valised, mehaanilised voi keemilised pdhjused (varvikatte kahjustused nagu nt dhku
paiskunud kividest tekkinud kriimustused ja hodrdumised, saaste ja keskkonna saasteained,
tugevatoimelised puhastusvahendid, tGstet66d voi tdsteseadmed)

tootja voi miilija ndusolekuta tehtud muudatused, parandused voi uuesti paigaldamised
varvipindade mustrid voi ebalihtlased laigud

kui garantiinduet ei esitata maistliku aja jooksul parast seda, kui ostja on defekti marganud
vOi oleks pidanud markama. Teatada tuleb alati kahe (2) nadala jooksul parast seda, kui ostja
on defekti marganud. Ostja peab igal juhul tegutsema nii, et defekt(id) tema tegevuse majul
ei halvene.

Tootja ei vastuta selle platvormtdstuki kasutamisest tekkinud kahjude eest.

Kui esineb rike, mille pdhjusena on vdimalik ndidata tootmis- vdi koosteviga, votke viivitamatult
Uhendust miitjaga.
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SEADME EU VASTAVUSTUNNISTUS (ORIGINAAL)

ORIGINAL EC DECLARATION OF CONFORMITY FOR MACHINERY

KINNITAB KAESOLEVAGA, ET SEADE:
HEREWITH DECLARES THAT

PLATVORMTOSTUK

AERIAL PLATFORM LEGUAN
s 135 NEO
MODEL

SEERIANR

SERIAL NR 007xxxx

NIMIKOORMUSEGA
NOMINAL LOAD

PLATVORMI KORGUS
PLATFORM HEIGHT

TOOTMISAASTA
YEAR OF CONSTRUCTION

250 kg

11,4 m

20xx

VASTAB NOUETELE, MIS ON KEHTESTATUD EU MASINADIREKTIIVIGA 2006/42/EU
IS IN ACCORDANCE WITH THE REGULATIONS LAID OUT IN THE MACHINERY DIRECTIVE:

2006/42/EC

SAMUTI VASTAB SEADE JARGMISTE DIREKTIIVIDEGA KEHTESTATUD NOUETELE: 2004/108/EU
THE MACHINE ALSO FULFILLS THE REQUIREMENTS LAID OUT IN THE DIRECTIVES:

2004/108/EC

SEADET KAVANDADES KASUTATI JARGMISI HARMONEERITUD EUROOPA STANDARDEID:

EN 280:2013+A1:2015

FOLLOWING EUROPEAN HARMONIZED STANDARDS ARE USED WHEN THE MACHINERY WAS

DESIGNED: EN280:2013+A1:2015

Originaaldokumentide hoiukoha aadress:
Storage address of original documents:

Teavitatud asutus / Notified body:

Tdend / Certificate

Koht / Place
Kuupdev / Date

Tootja / Manufacturer:

LEGUAN LIFTS OY

Ylétie 10, FI-33470 Yl6jarvi, Soome

XXXX
Tegevjuht / Managing Director

LEGUAN LIFTS OY
Yl6tie 1, FI-33470 YI6jarvi,
SOOME, FINLAND

INSPECTA TARKASTUS 0OY,
NB0424

19074-2019

Yl6jarvi, SOOME
pp.kk.20aa
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2. ULDTEAVE

LEGUAN 135 NEO on iseliikuv tdstev tooplatvorm ehk tavaparasema nimega platvormtdstuk,
mis on mdeldud kasutamiseks nii sise- kui ka valistingimustes. Platvormtdstuk on mdeldud
ainult inimeste ja nende varustuse tdstmiseks. Platvormtdstukit ei ole lubatud kasutada
kraanana.

LEGUAN 135 NEO kavandamisel ja tootmisel on jargitud rahvusvahelisi ohutusstandardeid ning
mobiilsete t&steplatvormide (MEWP) standardeid.

Alloleval pildil on naha seadme pdhiosad. Roomikutega seade on struktuurilt sarnane ratastega
seadmele, kui valja arvata roomikuslisteem.

1. Sassii
a. Kulgmine lisaraskus (nelivedu) b. Tooriistakast
vOi roomikuraam 12. Juhtventiili kast
2. Ulekanne, rataste v&i roomikutega 13. Transporditugi
3. Sirutuspoom 14. Alumine juhtpaneel
4. Sirutuspoomi silinder 15. Elektrimootor
5. Sisepdlemismootor 16. Keskmine nool
6. Alumine nool 17. Pikendus
7. Nooletdstesilinder 18. Platvormi juhtpaneel
8. Ulemine nool 19. Platvorm
9. Teleskoopsilinder 20. Nivelleerimissilinder
10. Hoob 21. Kraananool
11. Ulemine varras 22. Kraananoole likkevarras

=

\\\\\\\\\\

Joonis 1 Leguan 135 NEO pdhiosad



2.1.

Tehnilised andmed

To6o6korgus 13,4 m
Platvormi max korgus 11,4 m
Max kulgulatus koormusega 120 kg 7,1m
Max kilgulatus koormusega 250 kg 6,6 m
Lubatav koormus 250 kg
Transpordipikkus 4,55 m
Transpordipikkus ilma platvormita 3,85m
Transpordikdrgus 1,93 m
Laiusilma  platvormi ja tugijala plaatideta 0,89 m

koos platvormiga 1,33 m

Platvormi moéotmed, L x P, 2 inimest

1,33x0,75m

Max lubatav nivelleerimise ebatdpsus 1,0¢
Platvormi poordeulatus +40°
Poomi pooérdeulatus 3602
Kallutatavus 40% (229)
Kallutatavus kiilgsuunas 28% (1692)

Tugijalgade mo6tmed

3,07x3,14m

Paigutuskoha max kalle

22% (129)

Kaal, olenevalt varustusest

1650 kg

Hidrauliline juhtsiisteem

nelivedu voi roomikud

Soidukiirus

max 2,5 km/h

Madalaim tookeskkonna temperatuur

-20 °C (hoiukohas -40 °C)

Kaivitusaku / Elektrisisteem 60 Ah /12 V
Helivdimsustase platvormi juhtseadiste juures, Lwa 92,5dB (A)
Tugijala max koormus 12,5 kN

Max koormus rataste all

0,3 N/mm? (3 bar)

Vibratsioonitase, awmax
(mddtemadramatus K = 0,3 m/s?)

0,6 m/s?




2.2. Pohimootmed

4546

2263 2283

21
/
/
/
|\
\

T /L~
828
Joonis 2 135 NEO pdhimddtmed, kiilg
e = ]
™
o))
i
s
140
— s '
) Tl
el 445
[} - — = \

Joonis 3 135 NEO pohim&6tmed, tagakiilg

1112




10

2.3.  Ulatuse skeem ja tugijalgade mootmed
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2.4,  Sildid ja margised

Andmesilt ja CE-margis

Lubatav koormus

Juhtimissiimbolite kleebis

Max horisontaalne joud ja tuulekiirus
Tugijala max koormus

Kaugus voolu all olevatest juhtmetest
Uldised kasutusjuhised

Igapdevane llevaatus

O NO U R WNRE

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Avariilangetamine (2)
Lekkevoolukaitse
Elektrimootori pinge
Sidumiskohad (4)
Rehvirdhk

Leguan 135ssilt

Alumise juhtpaneeli kleebis
ToOstepunktid (4)

Joonis 6 Margid ja kleebised
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3. OHUTUSNOUDED

Kasutaja peab teadma ja jargima kdiki ohutusjuhiseid. Kasutaja peab saama piisava valjadppe,
et osata platvormtdstukit digesti ja ohutult kasutada. See kasutusjuhend peab alati olema
seadmekastis.

Kui olete kasutamise I6petanud ja jatate tostuki jarelevalveta, votke pealiiliti voti endaga kaasa,
et valtida platvormtdstuki volitamata kasutamist.

PANGE TAHELE! OHT!

AN

Platvormtdstukiga tootades on tootaja(te)l alati soovitatav kanda
nduetekohaseid turvarakmeid, mis on platvormi kinnituspunktidega digesti
Uhendatud. Jargige alati to6ohutuse ja platvormtdstukite kasutamise kohta

kehtestatud kohalikke eeskirju!

See platvormtdstuk ei ole isoleeritud. Arge kunagi kasutage seda iihegi
voolu all oleva osa ega juhtme laheduses.

3.1.  Enne tdstuki kasutamist i

- Enne tostuki kasutamist lugege juhised tahelepanelikult 1abi.

- Platvormtdstukit tohivad kasutada ainult 18-aastased ja vanemad isikud, kellel on selleks
piisav valjadpe.

- Enne masina kolmandale osapoolele lileandmist veenduge, et nad on juhendi ja masina
kasutamisega tuttavad.

- Kasutaja peab tundma kdiki platvormtdstuki funktsioone, samuti selle lubatavat koormust,
laadimisjuhiseid ja ohutusndudeid.

- Kui toopiirkonnas on palju liiklust, tuleb see piirdega imbritseda ning tdhistada kas piirde voi
joonega. Samuti tuleb jargida liiklusreegleid.

- Veenduge, et tdstuki téopiirkonnas ei viibi kdrvalisi inimesi.

- Arge kasutage platvormt&stukit, mis on rikkis. Teatage kdigist riketest ja defektidest ning enne
t606 alustamist veenduge, et need on kdrvaldatud.

- Jargige Ulevaatus- ja hooldusjuhiseid ning -graafikut.

- Enne iga to6vahetuse algust peab tootaja platvormtdstuki lle kontrollima. Seda selleks, et
kontrollida, kas seade on tédkorras, enne kui alustatakse enne t606 algust tehtava igapdevase
Ulevaatusega.

- Kui sisepdlemismootorit kasutatakse sisetingimustes, siis veenduge, et ruumis on piisav
ventilatsioon.
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3.2.

3.3.

3.4.

Umbermineku oht i

Platvormtdstuki maksimaalse koormuse voi lisakoormuse voi platvormile lubatud inimeste
maksimaalse arvu lletamine on rangelt keelatud.

Kui tuule kiirus on kas 12,5 m/s vdi suurem, tuleb platvormtdstuki kasutamine viivitamatult
I6petada ning langetada platvorm transpordiasendisse.

Kasutage platvormtdstukit ainult kuival, kindlal ja tasasel pinna(se)l. Pinnas on piisavalt kindel,
kui see suudab taluda min 3 kg/cm?. Pehmemal pinnasel pange tugijalgade alla lisaks
tugiplaadid.

Arge kasutage platvormt&stuki ulatuse suurendamiseks redelit, tooli, pinki, tellinguid ega
dhtki muud vahendit.

Kui platvorm on kinni jaanud vai kinni kiilunud v&i paikneb hoonele vi seinale liiga lahedal, et
seda liigutada, siis arge pullidke platvormi vabastamiseks kasutada juhtelemente. Esmalt
peavad k&ik inimesed platvormilt lahkuma (kui vaja, siis padsteteenistuse abiga), alles seejarel
tohib proovida platvormi langetada avariilangetusnupu abil.

Arge suurendage platvormi pindala ega koormat. Tuule mdjualasse jiiva pindala
suurendamine vahendab platvormtostuki stabiilsust.

Raskus tuleb platvormil jaotada lihtlaselt. Veenduge, et lisaraskus ei saa platvormi kallutada
ega tasakaalust valja viia.

Arge kunagi kasutage seda platvormtdstukit kraanana. See platvormtdstuk on mdeldud
Uksnes max lubatud arvu inimeste ja tarvikute tdstmiseks.

Arge sditke kallakutel, mis on jarsemad kui selle platvormtdstuki jaoks lubatud max kallak.
Soitke jarsul maastikul ohutu kiirusega, eriti allamage minnes.

Kui sdidate ebatasasel voi jarsul maastikul, hoidke tugijalad maapinna lahedal.

Poorake tahelepanu ebatasastele kohtadele maastikul. Need vdivad pdhjustada masina
006tsumist, mis voib pdhjustada iimberminekut.

Hoiduge Umbritsevate objektide eest, kui sdidate tugijalad maapinna ldhedal. Tugijalgadega
eseme tabamine voib kahjustada masina raami.

Kontrollige, kas kdik rehvid on heas korras. Kui rehvid on dhuga taidetud, siis veenduge, et
rehvirbhk on dige.

Platvormtdstuki LEGUAN 135 NEO ohutu t66 tagamiseks on tootja teinud nduetekohased
katsed: staatilise stabiilsuse katse vastavalt standardi EN 280:2013+A1:2015 punktile 6.1.4.2.1
ning diinaamilise Ulekoormuse katsed vastavalt standardi EN 280:2013+A1:2015 punktile
6.1.4.3.

Kukkumisoht i

Platvormil to6tades peavad tootajad alati kandma nouetekohaseid turvarakmeid, mis on
platvormiga oigesti (ihendatud.

Arge kilinitage ega sirutage kisi lle kisipuude. Seiske platvormi pdrandal kindlas asendis.
Kui nooled on liles tGstetud, ei tohi platvormi siseneda ega sealt valjuda.

Hoidke platvormi pdrand puhas.

Enne t66 alustamist sulgege alati platvormi varav.

Kokkuporkeoht A
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3.5.

Valige sdidukiirus, mis on maapealseid tingimusi arvestades ohutu.

Tostukit kasutades pidage meeles, et nahtavus voib olla piiratud.

Kasutaja peab jargima koiki tooplatsil kehtivaid turvavarustuse kasutamise eeskirju.
Veenduge, et téoplatsil ei ole pea kohal paiknevaid takistusi, mis vdiksid takistada platvormi
tOstmist, ega objekte, mis voiksid pohjustada kokkupdrke.

Arge kasutage tdsteplatvormi mdne teise tdsteseadme vm liikuva seadme tddalas, vilja
arvatud juhul, kui see tOsteseade on kinnitatud, nii et puudub kokkupdrke oht.

Platvormi kasipuudest kinni hoides pidage meeles, et kokkupdrke korral on kdate muljumisoht!
Platvormtdstukit kasutades pidage meeles, et kohati on teie vaatevali piiratud ning on
kokkupdrke- ja/vGi muljumisoht.

Elektrilbogi oht i

Seade ei ole pinge eest isoleeritud ega kaitstud kokkupuute eest pingestatud osadega.

Arge puudutage td6platvormi, kui see on kokkupuutes voolu all oleva juhtmega.

Platvormil ja maapinnal olevad inimesed ei tohi platvormi puudutada ega juhtida enne, kui
elektrijuhtmest on vool vdlja lllitatud.

Keevitamist ndudvate parandustddde ajal ei tohi Uhtki selle platvormtdstuki osa kasutada
maandusena.

Arge kasutage seda platvormtdstukit tormi ega tugeva tuule korral.

Hoidke elektriliinidest piisavalt kaugele, vottes arvesse nii platvormi kui ka elektriliinide
lilkumist ning tugevat tuult ja tuulepuhanguid.

Minimaalne ohutu kaugus Shuliinidest on margitud jargnevas tabelis. Kui riiklikke voi kohalikke

eeskirju pole saadaval, kasutage jargmisi ohutuid kaugusi kdige sagedamini kasutatava
voolupingega dhuliinidest:

3.6.

VOOLUPINGE MIN KAUGUS
0-1000 V 2m
1-45 kV 3m
110 kV 5m
220 kV 5m
400 kv 5m

Tulekahju v&i plahvatuse oht A\

Seadet ei ole lubatud kaivitada kohas, kus on tunda maagaasi, bensiini, lahusti voi muu
tuleohtliku aine I6hna.

Arge lisage kitust sel ajal, kui mootor to6tab vdi on kuum.

Laadige akut iksnes piisava ventilatsiooniga kohas, kus pole lahtist leeki ning kus ei tehta toid,
mis vOivad pShjustada sddemeid (nt keevitamine).
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3.7.

Igapdevane iilevaatus enne kasutamist i
pinnas - juhtseadised
toed - paasuteed
horisontaalasend - platvorm
avariiseiskamisnupp - olileke
avariilangetamine - tooala

PANGE TAHELE!

Kui markate, et platvormtdstukil on kahjutusi véi méni osa/seadis puudu,
siis arge kasutage tdstukit enne, kui puudused on kdrvaldatud. Arge
kunagi paigutage platvormtdstukit koha, kus pinnas vdib olla liiga pehme.
Jalgige, et maapinnal poleks pehmeid kohti ega teekattes auke.
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4, JUHTELEMENDID JA LOLITID

4.1. Platvormi juhtseadised

Platvormil olevad juhtelemendid ja juhtpaneeli margutuled vdivad olla eri mudelitel pisut
erinevad. Margutuled ja lulitid, mille kohta on marge ,valikuline”, ei pruugi olla paigaldatud
koigile mudelitele.

Joonis 7 Platvormi juhtpaneel

1. Langetamisnupp 13. Noole transpordiasendi margutuli
2. Avariiseiskamisliliti 14. Vahese kiituse margutuli
3. Tooplatvormil signaal / tootuled 15. Kaldeanduri margutuli

(valikuline) 16. Tugijalgade (kasitsijuhtimise) lalitid
4. Tooasendi/algasendi luliti 17. Automaatnivelleerimise lilitid
5. Platvormi kallutamist lubav nupp 18. Automaatnivelleerimise margutuli
6. Platvormi poordeulatus (vilgub) / noole kasutamine lubatud
7. Teleskoobi sisse/vilja liigutamise (pGleb)

nupud 19. Sisep&lemismootori/elektrimootori
8. Juhtkang kaivitus-/seiskamisluliti
9. Platvormi tlekoormuse margutuli 20. Automaatkaivituse/-seiskamise
10. Tugijalgade juhtimise margutuli margutuli
11. Rikketuli 21. Kiirusevaliku / manuaalse 6huklapi

12. Noole keskasendi margutuli [Gliti
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4.1.1 Platvormi iilekoormuse margutuli A

Sellel platvormtdstukil on automaatne platvormi ilekoormussiisteem,
mis valistab noole igasuguse lilkkumise juhul, kui Giletatakse nimikoormus
250 kg. Kui nii peaks juhtuma, kostab hoiatussignaal ning juhtpaneelil
stttib margutuli (joonis 7 (10)). Nooli saab jalle kasutada, kui Glekoormus
on platvormilt eemaldatud.

Kui platvormi Gilekoormus jatkub sel ajal, kui platvorm liigub, siis on lubatud langetamise,
teleskoobi sissetdmbamise ja pddramise funktsioonid, et platvorm lilekoormusest vabastada.
Kui platvormi Gilekoormus jatkub sel ajal, kui platvorm on paigal, on kdik liikkumised keelatud

seni, kuni tlekoormus on eemaldatud.

ARGE KOORMAKE PLATVORMI ULE!
4.1.2 Ulatuse diinaamilise juhtimise margutuli A

Sellel platvormtdstukil on olemas ulatuse diinaamiline juhtimine. Ulatus
oleneb platvormi tegelikust koormusest.

- Ulatuse diinaamilise juhtimise punane margutuli (joonis 7 (11)) hakkab
vilkuma ning kostab helisignaal, kui teleskoopnool hakkab jdudma
hetke maksimaalse ulatuse punkti.

- Margutule vilkumise ning helisignaali sagedus suurenevad sedamddda, kuidas teleskoopnool
jouab ldhemale maksimaalse ulatuse asendile.

- Kui maksimaalne ulatus on saavutatud, jaab ulatuse diinaamilise juhtimise punane margutuli
pulsivalt pdlema ning:

- Teleskoopnoole edasi lilkkumine on takistatud.
- ***see rida on eemaldatud***

- Pidev helisignaal annab marku sellest, et maksimaalse ulatuse asend on saavutatud.

- Kui noolt liigutatakse sel ajal, kui dlinaamilise ulatuse margutuli pdleb, siis hakkab
teleskoopnool automaatselt tagasi liikuma, kui sirutusulatus on uletatud.

Ulatuse vdhendamiseks tdmmake teleskoopi sisse.
4.1.3 Rikketuli i

Rikketuli annab marku seadme vigadest ja riketest. Véimalikud rikked
jaotatakse raskusastme pdhjal kahte kategooriasse.

Kui ilmneb VIGA, hakkab punane rikketuli VILKUMA.
- Seadmeid vGib kasutada ainult darmiselt ettevaatlikult.
- Moningaid funktsioone ei saa kasutada.
- Kui punane rikketuli vilgub, viige nooled tagasi transpordiasendisse, tehke igapdevane
Ulevaatus ning korvaldage vea véimalik pohjus.
- Kui probleem ei kao, votke Ghendust Leguani midjaga.

Kui ilmneb RIKE, jd4b punane rikketuli piisivalt POLEMA.
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- Veenduge, et kumbki avariiseiskamisnupp pole alla vajutatud.
- Kui avariiseiskamisnupud ei ole rakendatud, on ihel turvakomponentidest rike ning see
takistab seadme kasutamist.

- Viige nooled tagasi transporditugedele, katkestage seadmega to6tamine ning votke
Uhendust kohaliku Leguani midjaga.

Voimalikke vigu ja rikkeid saab diagnoosida eraldi hooldusnaidikuga (valikuline).

Rikketuli (valikuline) VILGUB.
- Hudrodli kuumeneb ile
- Katkestage tostuki kasutamine ning laske sel maha jahtuda.
- Helisignaal kostab ainult juhul, kui tdstuk tootab.

4.1.4 Kaldeanduri margutuli A

Sellel platvormtdstukil on kaldeandur, mis hoiatab juhul, kui Sassii kalle '
Uletab etteantud piire.

Kui piirid Uletatakse sdidu ajal, hakkab oranz margutuli vilkuma ja kostab

helisignaal. SGitke tOstukiga tasasemale pinnale.

Noolte kasutamise ajal:

Kui tletatakse (kalde)HOIATUSE piir:
- Oranz margutuli vilgub ja kostab helisignaal.
- Viige koik nooled ETTEVAATLIKULT tagasi transporditoele
- Veenduge, et aluspind on piisavalt kindel.
- Nivelleerige uuesti

Kui kaldehoiatuse margutuli pdleb, ei tohi nooli vélja sirutada, pdtrata ega
tdstal UMBERMINEKU OHT!
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4.1.5 Noole keskasendi margutuli (po6ordeulatus)

Platvormtdstuki péorderdngal on induktiivandur, mis siititab noole
keskasendi rohelise margutule siis, kui 1. nool on transporditoe kohal.
Margutuli on Uksnes abiks, selle jargi ei saa kindel olla, kas nooled
langevad otse transporditugedele.

Noole keskasendi margutuli vilgub, kui nool on keskasendi Iahedal.
Automaatne nivelleerimine on vilja lilitatud, et valtida kokkupdrkeid ilemises asendis olevate

tugijalgadega.

Kasutage tugijalgu ainult siis, kui noole keskasendi margutuli pdleb!

Kontrollige alati visuaalselt, et nooled on korralikult transporditugedele
toetatud!

4.1.6 Noole transporditoe margutuli

Noole transporditoe margutuli pdleb roheliselt, kui kdik nooled on digesti
transporditugedele paigutatud.

Noole transpordiasendi margutuli vilgub, kui nool on tdstetud
transpordiasendisse. Seda kasutatakse korgete takistuste liletamiseks.
Sditmine on vBimalik vahendatud kiirusel. Automaatnivelleerimine pole
voimalik, kuid kasitsi nivelleerimine on lubatud. Kui téstetud asend pole enam vajalik, viige
nooled tagasi transpordiasendisse.

4.1.7 Vahese kiituse margutuli

Vahese kiituse margutuli stittib siis, kui kiitust on vahe (umbes 1,5 liitrit).
Kui véhese kituse margutuli sittib, lisage kiitust kohe, kui voimalik.
Kitusepaagi maht on 6,1 liitrit.




4.2.  Alumine juhtpaneel

1.
2.
3.

20

Joonis 8 Alumine juhtpaneel

1. Tunniloendur 7.
2. Ohutusfunktsioonide
dlevotuliliti 8.
3. Auvariiseiskamisliliti 9.
4. Margutuled 10.
- Kaldeandur 11.
- Platvormi Glekoormus 12.
- Ulatuse diinaamiline juhtimine 13.

5. Kaugjuhtimise valikuliliti
6. Sisepdlemismootori/elektrimoot
ori kaivitusliliti

Alumiste juhtpaneeli t66:

Sultevoti / Glemiste/alumiste
juhtelementide valikuldliti
Nooletdstmise luliti / dhuklapp
Teleskoop sisse/vilja

Noole pooramisliliti
Platvormikalde l{liti

Algasendi luliti / langetamine
Kiirusevaliku lGliti
(automaatpidur)

Suitevéti (joonis 8, llliti 7) tuleb keerata alumise juhtpaneeli asendisse
Kaivitage bensiini- vOi elektrimootor kaivituslilitist (joonis 8, liliti 6)
Noolte kasutamiseks (joonis 8, lilitid 8—11) tuleb kiirusevaliku lulitiga (luliti 13) valida ka

liikumiskiirus.

- Kiirusevaliku llliti tootab ka automaatpidurina, mistdttu peab see noolte kasutamise

ajal plsima soovitud kiiruse asendis (‘}vﬁi 9..-).

Kui t66 toimub avalikus ruumis, tuleb siilitevoti eemaldada, et valtida tostuki lubamatut

kasutamist ning seadet tohib juhtida ainult platvormilt.

PANGE TAHELE! Alumise juhtpaneeli ja platvormi juhtpaneeli
avariiseiskamisnupud tootavad olenemata sellest, miline juhtimisreziim on

valitud.
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4.3. 230V uhendused ja lulitid

Leguan 135 NEO toiteks saab kasutada elektrimootorit (valikuline). Standardne mootor tuleb
Uhendada 230V /50 Hz / 16 A pistikupessa. Elektriihendused ja lulitid on naidatud allpool.

1. 230V /50 Hz / 16 A (ihendusjuhe
2. Pistikupesa +poolus

3. Pistikupesa -poolus (Sassiil)

4. Lekkevoolukaitse

Joonis 9 230 V ja 12 V Gthendused

Lekkevoolukaitse liliti (1) peab suutma
rakenduda mis tahes Gihendatud 230 V
to6seadmega, sh platvormi 230 V
pistikupesa. Lekkevoolukaitsme
tootavust saab kontrollida, vajutades
seadme testnupule (2). Kui seadme liliti
ei liigu alla, on kas seadmes rike voi
Uhenduskaabel ei ole vooluvorku
Uhendatud.

Joonis 10 Lekkevoolukaitse
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5. KASUTAMINE

Enne t606 alustamist lugege tahelepanelikult [abi nii see kasutusjuhend kui ka mootorijuhend.
Lugege labi selle kasutusjuhendi ohutusjuhised ning enne t66 alustamist veenduge, et saite
ohutusjuhistest aru. Kasutaja Ulesanne on teha endale selgeks kdik kasutus- ja ohutusjuhised
ning neid jargida. Kuna platvormtdstuk on mdéeldud tiksnes inimeste ja nende varustuste
tdstmiseks, on ohutuse huvides keelatud seda kasutada mis tahes muul otstarbel. Kui Gihe
vahetuse kestel kasutab tdstukit mitu inimest, peab neil kdigil olema valjadpe ning nad peavad
jargima koiki kasutus- ja ohutusjuhiseid ja -eeskirju.

5.1. Sisepdlemismootori/elektrimootori kdivitamine

1.  Seadme sisselllitamiseks keerake siitelilitit (joonis 8) ning valige soovitud juhtelementide
asend (ilemised voi platvormi juhtelemendid)

2. Avage kiitusekraan (vt mootorijuhend).

3. Kui kasutate elektrimootorit, Ghendage 230 V 16 A kaabel ning kontrollige lekkevoolukaitset.
Lekkevoolukaitsme testinuppu (TEST) saab kasutada ka vooluallika testimiseks.

4, Uhendage turvarakmed kinnituspuntidega ning sulgege virav.

5. Kaivitage bensiinimootor voi elektrimootor, selleks vajutage soovitud vooluallika
kaivitusnupule

6. Kasutage dhuklappi ainult juhul, kui bensiinimootor ei kaivitu automaatselt (joonis 7, liliti 21
vOi alumine juhtpaneel joonisel 8, lliti 8)

7. Mootori seiskamiseks vajutage ks kord tikskoik kummale kaivitusnupule.

PANGE TAHELE! Kaivitusnupu kasutamise ajal peab mootor olema alati
seisatud.

PANGE TAHELE! Kui kasutate tdstuki elektrimootorit, siis kasutage
pikendusjuhet, mille maksimaalne pikkus on 20 m ning juhtme minimaalne
ristlikepindala 2,5 mm?. Elektrimootori t66d vdib méjutada hoonesse
paigaldatud elektrijuhtmestik.

Kui elektrimootor ei to6ta korralikult, kasutage ainult vaiksemaid kiirusi.

5.1.1 Sisse- ja véljaliilitamise funktsioon

Tostukil on automaatse sisse- ja valjaliilituse funktsioon. Bensiinimootori poordekiirus vaheneb
tihikdiguni ning elektrimootor seiskub juhul, kui mootor to6tab, kuid tostuk on tihikaigul
(liikumisi ei toimu). Kui tdstuk on tiihikaigul, siis mootorit66 margutuli (mootori
kaivitusnuppude vahel) vilgub. Mootorid , drkavad” tihikdigult automaatselt, kui alustatakse
uuesti lubatud liikumisi.
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5.2. Soitmine

N

Noubs

N

Platvormi mujale viies p66rake tahelepanu jargmistele teguritele:
Sdites drge lletage maksimaalset lubatavat kallet. Veenduge, et sdidupind on stabiilne.
Kinnitage tooriistad ja materjalid, et need sdidu ajal ei kukuks ega nihkuks.
Kasutaja peab kandma turvarakmeid ning hoidma need tostukiga todtades alati kinnitatud.
Jargige alati platvormtdstukitel turvarakmete kasutamise kohta kehtestatud kohalikke
eeskirju!
Liigutage juhtkangi kontrollitult, valtige akilisi liigutusi ja soitke ohutul kiirusel.
Puuldke alati sdita otse made suunas nii, et platvorm oleks suunatud llespoole mage.
Hoidke tugijalad maapinna lahedal, kui sGidate ebatasasel vdi jarsul maastikul.
Olge ettevaatlik, et masin ei porkaks iimbritsevate objektide vastu.

Tostukiga sGitmiseks:
Lilitage tostuk sisse ning valige platvormi juhtelemendid
Kaivitage sisepOlemis- vOi elektrimootor.
Veenduge, et poomid on transpordiasendis ning tugijalad maapinnast lahti. Vastasel korral ei
lase slisteem platvormtdéstukiga sdita.
Tostukiga sbitmiseks: haarake juhtkangist ja pigistage seda, et hoia all hoova esikiiljel olevat
juhtkangi aktiveerimise nuppu. Edasi liikkumiseks suruge juhtkangi ettepoole, tagurdamiseks
tahapoole. Tostukiga vasakule vdi paremale keeramiseks lihtsalt keerake juhtkangi soovitud
suunas.

MARKUS. Tdstukit juhitakse kiilisroolimisega ning juhitavus oleneb
maastikust, seetdttu tuleb sditma hakata darmiselt ettevaatlikult.

MARKUS. Platvormtdstukiga tohib sdita ainult siis, kui poomid on
transpordiasendis!

MARKUS. Hoidke sdites tugijalad maapinna lahedal, et valtida
Umberminekut!

Tostuki Glekandesiisteem on hiidrostaatiline. Ratastega mudel on nelikveoline. Mélemad
mudelid (nelikveoline véi kummiroomikutega) liiguvad nelja hiildromootori abil.

Vaikesel kiirusel saab platvormi kohapeal p66rata, kui vaja, selleks tuleb suruda juhtkangi
umbes 40-kraadise nurga all vasakule voi paremale, ette- vdi tahapoole, olenevalt soovitud
p66ramissuunast.

Ainult suurel séidukiirusel on vdéimalikud moningased kurvid, et jatta maapinnale véimalikult
vahe jalgi. Suurel kiirusel on hiidrauliline véimsus piiratud, et valtida akilisi liikumisi. Raskel
maastikul sditke vaikesel kiirusel.

MARKUS. Platvormtdstukiga sditma Gppides sbitke vaikesel kiirusel.
Liigutage juhtkangi sujuvalt, valtige jarske liigutusi ja jonksatusi. Soites
jalgige, et tdstuk pusib stabiilne ning arvestage tdstuki médétmete, eriti

pikkusega.
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5.2.1 Kallaku jarskuse maaramine A

Mootke kallak digitaalse kaldemdoturiga voi toimige jargmiselt:
Votke vesilood, vahemalt 1 m pikkune sirge puutlikk ning tavaline mdddulint.

Asetage puutikk kallakule. Pange vesilood puutiiki alumisele darele ning tdstke puutikki, kuni
see on horisontaalasendis.

Hoidke puutiikk loodis ning mdotke ara vahekaugus puutiki alumisest otsast maapinnani.
Jagage mdddetud vahekaugus (korgus) puutiiki pikkusega ning korrutage tulemus sajaga (100).

Naide:

Puutiiki pikkus =2 m A 25%
Korgus=0,5m = 7
(0.5/2) * 100 = 25% kallak.

MARKUS. Kallakutel sditke kas les v6i alla. Kui olete sunnitud sditma
kaldega risti, m60da kaldekilge, laske allamée poolsed tugijalad allapoole,
nii et need on maapinnale |lahedal. Nii ei saa tostuk imber minna.

5.2.2 Uldteave: roomikud ja nende kasutuskestus

Kilisroolimist véimaldaval platvormtdstukil, millel on roomikuvdimalus, on ratastega
platvormtostuki ees mitmeid eeliseid. Kuid roomikutega platvormtdstukit kasutades tuleb
arvesse votta moningaid tooviisi ja tookeskkonnaga seotud tegureid. Et tagada
kummiroomikute ja roomikuraami maksimaalne kasutuskestus, jargige alltoodud juhiseid.

Kummiroomikutel platvormtdstuki roomikustisteemi eluiga oleneb suuresti tookeskkonnast ja
tooviisist. Tostuki kasutaja saab roomikute eluiga oluliselt mdjutada, jargides allpool toodud
kasutus- ja hooldusjuhiseid. Kui platvormtdstukit kasutatakse maastikul, kus on kive vdi kruusa,
vOi lammutusplatsidel, kus on betooni, voi siis keskkonnas, kus on metallijaake, voib
roomikusisteemi eluiga olla tavaparasest oluliselt I[ihem. Seetottu ei kuulu sellises keskkonnas
kasutamisest tekkinud roomikute, roomikurullikute ega roomikuraami kahjustused garantii
alla.
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5.2.3 Juhised: Roomikutega platvormtostuki to6keskkond

Et roomikusiisteemi kasutuskestus oleks pikem, viltige jargmistel maastikel voi tooplatsidel
sOitmist:

Tooplatsid, kus on purustatud kive, raudlatte, metallijadke vm jadkmaterjali.
o) Kummiroomikud ei ole mdeldud sellises keskkonnas séitmiseks.
Igapdevane/pidev s6itmine asfaldil v6i betoonil.

o) Pidev sGitmine neil pinnastel lihendab kummiroomikute kasutuskestust.

Tooplatsid, kus on teravaid esemeid nagu kivitiikid voi betoonijaagid.

o Sellised teravad objektid vdivad kummiroomikutesse ldigata voi neid péérdumatult
kahjustada. Tingimused, mis vo0ivad kahjustada rehve, vdivad kahjustada ka
kummiroomikuid. Kahjustatud roomikuid ei saa tavaliselt parandada, vaid need tuleb
valja vahetada. Garantii ei kehti roomikukahjustustele, mis on tekkinud eelnimetatud
tingimustes.

Tooplatsid, kus on sédvitavaid aineid (kiitus, 6li, sool voi vaetised).

o Séovitavad ained vdivad oksudeerida kummiroomikute metallosi. Kui sellised ained
puutuvad kokku kummiroomiku pinnaga, tuleb roomikuid kohe parast t66 |0petamist
veega Ule pesta.

Garantii ei kehti kahjudele, mis on platvormtdstukile tekkinud on
eelmainitud tingimustes.

5.2.4 Juhised: Roomikutega platvormtostuki kasutamine

Kontrollige regulaarselt, kas roomikud on pingul.

o Liiga 16dvad roomikud vdivad ketirattalt maha libiseda. Arge pingutage roomikuid
liigselt, kuna see pohjustab voimsuskadu ning koormust roomikutele ja roomikuraamile.
(vt ptk 9.1.1)

Muutke poodrdesuunda nii sageli kui voimalik.

o) Pidevalt Ghes suunas pé6ramine kulutab ketiratast ja kummiroomikut ebaihtlaselt.

Kontrollige roomikusiisteemi seisukorda regulaarselit.

o) Liigselt kulunud rullikud, pingutusrullikud, ketirattad ja laagrid vdivad roomikuid
kahjustada.

Viltige kallaku kiilge m6éodda soitmist.

o Soitke alati médda kallakut Ules ja alla, ning pédrake ainult lamedal, tasasel pinnasel.
Pidevalt ebatasasel maastikul t66tamine voi kallaku kiilge moodda sditmine kulutab
roomikujuhikuid ja rullikuid, mistdttu roomikud vdivad ketiratastelt maha tulla.

Viltige jarjestikuseid jarske poéordeid.

o Laiemaid ja kaarjamaid poordeid tehes valdite roomikute asjatut kulumist ja/voi
roomikute ketiratastelt maha tulemist.

Arge sditke nii, et liks roomik on tasasel pinnal ja teine kallakul.

o Soitke alati Gihetasasel pinnal. Kui roomikud t606 kaigus pidevalt Ghelt voi teiselt poolt
painduvad, vdib nende metallkonstruktsioon puruneda voi kuluda.

Ulalnimetatud juhiste eiramise tdttu toimunud vaarkasutamisest tekkinud
platvormtdstuki kahjustused ei kuulu garantii alla.
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5.3.

Tugijalgade kasutamine

Enne noolte kasutamist tuleb rakendada tugijalad ning nivelleerida platvormtdstuki $assii. Sassii
nivelleerimiseks vdib kasutada kas automaatse nivelleerimise funktsiooni vdi juhtida tugijalgu
Ukshaaval kasitsi. Max lubatav nivelleerimise ebatapsus on 1,0°.

Veenduge, et iga tugijala alla jaav pinnas on kindel — kui vaja, paigutage tugijala all olevale

pinnasele lisaplaadid.

Tugijalgu tohib kasutada ainult siis, kui poomid on transpordiasendis!

Nooli ei tohi kasutada, kui tugijalad pole digesti paigutatud!

5.3.1 Automaatne nivelleerimine

NGO RWDNE

10.

Lilitage tostuk sisse ning valige platvormi juhtelemendid

Kaivitage kas sisepdlemismootor voi elektrimootor

Vajutage automaatnivelleerimise nupule (joonis 7 (18)). Nuppu ei pea all hoidma.
Platvormtdstuk paigutab asendisse koik tugijalad ning nivelleerib Sassii automaatselt.
Nivelleerimise ajal vilgub automaatnivelleerimise margutuli.

Kui nivelleerimine on vaja seisata, vajutage uuesti automaatnivelleerimise nupule.
Automaatnivelleerimine I6peb, kui kasutaja lahkub korvist sel ajal, kui toimub nivelleerimine.
Kui Sassii on nivelleeritud, jadb automaatnivelleerimise roheline margutuli (joonis 7 (19))
pusivalt polema.

Nooli saab kasutada alati, kui nivelleerimise 6nnestumise roheline margutuli pdleb.

Kui nivelleerimine on I6ppenud, siis veenduge, et rattad/roomikud ei ole maapinnal. Kui vaja,
vajutage uuesti automaatnivelleerimise nupule, et tdstuk maapinnast kdrgemale tdsta.

5.3.2 Kasitsi nivelleerimine

ook wnE

Lilitage tostuk sisse ning valige platvormi juhtelemendid

Kaivitage sisepdlemismootor voi elektrimootor

Tugijalgade rakendamiseks kasutage tugijalgade hoobasid (joonis 7 (17))

Esiteks: langetage kaks tagumist tugijalga, nii et need puudutavad maapinda

Teiseks: langetage kaks esimest tugijalga, nii et ka need puudutavad maapinda
Langetage tugijalad piisavalt madalale: $assii minimaalne tdstekdrgus on piisav selleks, et
rattad vOi roomikud tduseksid maapinnalt ndhtavalt dles.

Kui kdik tugijalad puudutavad maapinda, kasutage tostuki nivelleerimiseks tugijalgade
hoobasid. Nivelleerida on kdige lihtsam, kui teha seda kahe tugijala kaupa (naiteks korraga
molemad vasakpoolsed véi mélemad eesmised tugijalad).

Automaatnivelleerimise nupu kohal olev roheline margutuli vilgub, kui kdik tugijalad on
maapinnaga kontaktis, kuid Sassii ei ole nivelleeritud.

Kui Sassii on nivelleeritud, jddb automaatnivelleerimise kohal olev roheline margutuli
plsivalt polema.
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5.3.3 Tugijalgade seadmine transpordiasendisse

1. Langetage kdik nooled transporditugedele.

2. Noole transporditoe roheline margutuli (vt 4.1.6) ja noole keskasendi margutuli peavad
polema.

3.  Vajutage automaatnivelleerimise liliti lemist nuppu (joonis 7 (18)). Nuppu ei pea all
hoidma.

4. Platvormtdstuk juhib tugijalad maapinnast pisut eemale, et oleks vdimalik kasutada
sOidufunktsioone.

5. Kui tugijalad on vaja suunata transpordiasendisse, vajutage automaatnivelleerimise luliti
Ulemisele nupule ning hoidke seda all, kuni tugijalad on jdudnud transpordiasendisse.

PANGE TAHELE! Kui roheline tdstmise margutuli lilitub sisse, ehkki
tugijalad ei paikne digesti, on platvormtdstuki kasutamine rangelt keelatud!
Votke Uhendust hooldusosakonnaga!

Nooli ei tohi kasutada, kui tugijalad pole digesti paigutatud!
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5.4. Noolte kasutamine

Enne noolte kasutamist veenduge, et tugijalad on digesti kindlale pinnasele toetatud ning
roheline nivelleerimise margutuli pdleb. Nooli ei tohi kasutada, kui platvormi nimikoormus on
uletatud.

1. Lulitage tostuk sisse ning valige soovitud juhtelemendid: kas platvormi omad vdi alumised

Kaivitage sisepdlemismootor voi elektrimootor

3. Nooli juhitakse juhtkangi abil:

- noolte tdstmiseks likake juhtkangi ettepoole; langetamiseks tahapoole

- noolte vasakule vdi paremale p6dramiseks likake juhtkangi kas vasakule voi paremale

- juhtkangi peal olevad kaks nuppu juhivad teleskoopfunktsiooni: vasakule nupule
vajutamine likkab teleskoobi valja ning paremale nupule vajutamine tdmbab teleskoobi
sisse

4. Kui olete noole kasutamise I16petanud:

- Esmalt tdmmake teleskoop sisse

- Poorake nooled keskmisesse, transpordiasendisse. Kui nool jduab keskpunkti, stttib
juhtpaneelil roheline margutuli (joonis 7 (13)).

- Langetage nooled ettevaatlikult transpordiasendisse. Kui nool jduab
transpordiasendisse, sittivad juhtpaneelil rohelised margutuled (joonis 7 (14))

5. Platvormtdstukil Leguan 135 NEO on ainulaadne algasendi liliti (joonis 7 (7)), mida saab
kasutada noolte transpordiasendisse seadmiseks. Vt peatiikk 5.4.2. Seda funktsiooni
kasutades jdlgige hoolikalt limbrust! Hoone vm Gimbruses oleva objektiga kokkupdrke téttu
vOib tdstuk iimber minna ning vigastada raskelt inimesi ja kahjustada tdstuki Umbrust.

N

Kasuta juhthoobasid rahulikult ja kindlalt — nii dpite nooli vaga tapselt kasutama.

MARKUS. Enne muude liigutuste tegemist tdstke esmalt alati nooled
transporditoelt tles. Nooli langetades jalgige, et juhite need otse
transporditugedele.

MARKUS. Kui noole liikumine on mis tahes punktis takistatud, ostab
helisignaal (piiks), mis annab kasutajale teada rikkest.

5.4.1 Algasendi funktsioon

Algasendi funktsioon juhib nooled autonoomselt tagasi transpordiasendisse. Selle funktsiooni
kaivitamiseks keerake tooasendi/algasendi liliti (joonis 7, lliti 7) paripdeva, asendisse Home
ning hoidke seda selles asendis. Algasendi funktsiooni peatamiseks vabastage liiliti.

Kui algasendisse naasmine on Idppenud, kostab helisignaal ning noole transpordiasendi ja noole
keskasendi margutuli hakkavad vilkuma.

ETTEVAATUST! Jélgige platvormtdstuki imbrust! Kasutaja peab valtima
kokkupdrkeid imbritsevate objektidega!
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5.4.2 Toodasend

Tooasendisse naasmise funktsiooni kaivitamiseks keerake té6asendi/algasendi liliti (joonis 7,
[liti 7) vastupdeva, tédasendisse ning hoidke seda selles asendis, kuni funktsiooni kasutate.
Selle funktsiooniga liigub nool automaatselt asendisse, milles algasendi funktsioon viimati
aktiveeriti (pdrast juhtkangi kasutamist).

Kui todasendisse naasmise funktsioon on valmis, kostab helisignaal. Seda funktsiooni kasutades
jalgige Umbrust. Pange tahele, et algasendisse ja tédasendisse naasmise lilkumisteed ei ole
tingimata samad.

5.4.3 Noole tdstmine ja platvormi kallutamine ilma tugijalgadeta

Noolt véib pisut (umbes 10 cm) tosta, et valtida kokkupdrget platvormiga voi mdne takistusega
keerulisel maastikul sdites. Noole tdstmiseks vajutage langetusnupp (lk 16, joonis 1, nupp 1) alla
ning samal ajal kallutage juhtkangi ettepoole.

Kui tugijalad pole kasutusel, saab samamoodi kasutada platvormi kallet. Platvormikalde
aktiveerimiseks juhul, kui tugijalad pole kasutusel: vajutage platvormikalde nupule (joonis 1, 5)
ning samal ajal kallutage juhtkangi ettepoole, et platvormi tdsta, véi tahapoole, et platvormi
langetada.

Kui tugijalad pole kasutusel, saab noolt juhtida ka alumiste juhtelementidega. T66pShimdte on
sama nagu Ulemisi juhtelemente kasutades.

5.5. To6 Iopetamine

PwNE

v

Parast to0 IOpetamist:

Langetage nooled alla, transpordiasendisse.

Tostke tugijalad 16puni Ules, transpordiasendisse.

Keerake siiitevéti asendisse ,,0“ ning votke voti kaasa.

Eemaldage turvarakmed platvormi kiiljest ning votke need kaasa (turvarakmeid tuleb hoida
Oiges kohas ja nende karbis/pakendis).

Sulgege kiitusekraan (vt mootorijuhend).

Kui tostukit hoitakse kohas, kus selle saab Gihendada 230 V vahelduvvooluga, on soovitatav
see aku laadimiseks (nt 60seks) vooluvérku Ghendada. Aku laadimine toimub isegi siis, kui
toitellliti ei ole rakendatud.

PANGE TAHELE! Vilistage platvormtdstuki volitamata kasutamine!
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5.6. Lisajuhised talviseks kasutamiseks

Platvormtostuki minimaalne lubatav to6temperatuur on -20 °C.

Talvel toimige jargmiselt:
- Kontrollige, et piirlulititel pole lund, jadd ega mustust.
- Enne tostuki liigutamist laske mootoril mdni minut soojeneda.
- Esmalt kasutage mdnda aega soidureziimi, et hiidrodli soojeneks. Seejarel rakendage
tugijalad ning I6puks vdtke kasutusele nooled. Nii saab &li kogu siisteemis soojeneda ning
silindritesse voolab soe dli.



6. VARULANGETUSVIIS JA KASUTAMINE HADAOLUKORRAS

6.1.

6.2.
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6. peatikis kirjeldatud funktsioonid on méeldud kasutamiseks ainult hada- ja rikkeolukorras!
Selles peatiikis mainitud funktsioone ei tohi kasutada tavatoo olukorras.

Varulangetamine AN

Kui tGstuki toiteallika toide katkeb (kiitus saab otsa, toimub voolukatkestus voi tekib
pikendusjuhtme kahjustus), vGib nooled langetada jargmiselt:

Varulangetamise nupp asub platvormi juhtpaneelil ning varulangetamise llliti alumisel
juhtpaneelil.

Varulangetamine platvormi juhtpaneeli kasutades:

Vajutage varulangetamise nupule ja hoidke seda all. Noole langetamiseks tdmmake
juhtkangi enda poole.

Teleskoobi sissetdmbamiseks: tdmmake juhtkangi enda poole ning samal ajal vajutage
teleskoobi sissetdmbamise nupule ning hoidke seda all

Noolte po6ramiseks: tdmmake juhtkangi tagasi 45-kraadise nurga all selles suunas, kuhu
soovite poorata (vasakule voi paremale)

Varulangetamist saab kasutada ka koos algasendi funktsiooniga, selleks kasutage
varulangetamise ja algasendi nuppu korraga.

Varulangetamine alumist juhtpaneeli kasutades:

Poorake liliti (joonis 8, llliti 12) paremale ning hoidke seda podratuna ning samal ajal
keerake kiirusevaliku lilitit (automaatpidur, joonis 8, llliti 13) kas vasakule v&i paremale ni
hoidke selles asendis.

Noole langetamiseks kasutage noolelilitit (joonis 8, liliti 8).

Kui soovite kasutada muid liikumisi, hoidke noolelilitit (8) all ning samal ajal kasutage teisi
luliteid (joonis 8, lulitid 9—10) muudeks liikumisteks.

Varulangetamist saab kasutada koos algasendi funktsiooniga. Rakendage automaatpidur.
Lilitage varulangetamine sisse ning seejarel seadke liliti kiiresti algasendi funktsiooni
asendisse.

Tugijalgade kasutamise varutoiming A

Kui toiteallika toide katkeb (kltus saab otsa, toimub voolukatkestus voi tekib pikendusjuhtme
kahjustus), saab sel ajal, kui nooled on transpordiasendis, tugijalad transpordiasendisse tOsta
jargmiselt:

Valige platvormi juhtelemendid
Aktiveerige varulangetamise liliti (platvormi juhtpaneel, joonis 7, osa 16)
Kasutage tugijalgade kasijuhtimise llliteid, et valida soovitud tugijalg ning liikkumissuund
Kasutage kdsipumpa, et suurendada hiidraulikastisteemis olevat réhku.

ng
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6.3.

6.3.1

Noole ohutusfunktsioonide tiihistamine sel ajal, kui mootor t6é &

Hadaolukordade puhuks on sellel platvormtéstukil Glevétuliliti (Ik 20, joonis 8, llliti 2)
ohutusfunktsioonide kasijuhtimisele tlevotmiseks, see voimaldab nooli liigutada ilma, et
tugijalad oleksid Gigesti maha toetatud. Seda funktsiooni saab kasutada naiteks olukorras, kus
nooled on transpordi kdigus transporditugedelt ara liikunud.

Ulevotuliilitit tohib kasutada ainult Z3rmises hidaolukorras!

Ulevatuliiliti kasutamine alumiselt juhtpaneelilt:

NoubswnNeE

Lédvendage kruvisid (alumine juhtpaneel, kruvid A ja B), et eemaldada kaitseplaat
Keerake Ulevotuliilitit paripaeva ning hoidke selles asendis

Kaivitage sisepOdlemismootor voi elektrimootor

Langetage nooled aeglaselt ja ettevaatlikult

Vabastage (levotuliliti

Lulitage mootor vdlja

Kinnitage Glevatuliliti kaitseplaat tagasi (kruvid A ja B)

See funktsioon voimaldab:

votta Ule Glekoormuse funktsiooni juhtimise

vahendada ulatuse jalgimispiiri 62,5 kg vorra

votta Ule platvormi nivelleerimise jalgimise (kui platvormi automaatne nivelleerimine to6tab)
votta Ule teleskoopnoole ahela jalgimise

votta Ule tugijalgade jalgimise

votta dle kiirusevaliku liliti (automaatpiduri)

tihistada liikuva teleskoopnoole lilekoormuse

Noole ohutusfunktsioonide iilevotmine kdasipumba abil

Selle funktsiooni saab aktiveerida alumiselt juhtpaneelilt, vajutades avariiseiskamisliiliti alla, nii
et ainsaks jouallikaks jaab kasipump. Voimaldab nooli juhtida kasitsi alumiste juhtelementidega
ilma ohutusfunktsioonide v8i automaatsete abifunktsioonideta.

PANGE TAHELE! Kisipumpa tohib kasutada ainult tugijalgade ja noolte

6.4.

Ajami ja tugijalgade ohutusfunktsioonide lilevotmine A

See funktsioon aktiveeritakse alumiselt juhtpaneelilt (Ik 20), kui kasutusel on platvormi
juhtelemendid. Kasutada vdib tavaparaseid jouallikaid voi siis kdsipumpa. Liikumisi juhitakse
platvormi juhtpaneelilt. Tugijalgade juhtimiseks vdib kasutada kasipumpa. Kui mootor to6tab,
voib kasutada nii ajamit kui ka tugijalgu.

See funktsioon votab Ule:

transpordiasendi jalgimise
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- soitmahakkamise valtimise
- kiirusevaliku lGliti

6.4.1 Transpordiasendi jdlgimise lilevotmine

Noolte transpordiasendi juhtimise saab Ule votta alumisel juhtpaneelil oleva Ulevotulilitiga. Nii
saab tugijalgu kasutada isegi siis, kui nooled ei ole transpordiasendis voi kui transpordiasendi
jalgimise andur on rikkis.

Transpordiasendi jalgimise tGlevotmiseks:

1. Keerake stititevdti platvormi juhtelementide asendisse

Oodake, kuni kostab toitesignaal ning seejarel oodake kaks sekundit

10 sekundi méodudes keerake alumise juhtpaneeli Glevétuliliti tugijalgade asendisse ning
hoidke seda selles asendis (vt 6.3)

Vajalik on teine kasutaja, kes kaivitab platvormi juhtpaneelilt elektri- voi sisepdlemismootori
Teine kasutaja juhib tugijalgade liliteid platvormi juhtpaneelilt, et tugijalad liles tdsta
Platvormtdstukiga sditmiseks juhib teine kasutaja platvormilt juhtkangi

Vabastage ulevatuliliti ning fikseerige see kaitseplaadiga

W

No vk

6.5. Koormusejalgimise ja platvormi avariiseiskamisliiliti lilevotmine A

Platvormtdstuki alumisel juhtpaneelil on olemas ohutusfunktsioonide Glevatuliiliti. Selle lllitiga
saab hadaolukorras lile votta platvormi koormusejalgimise ja platvormi avariiseiskamisliliti.
Liiliti kasutamine on lubatud ainult aarmises hadaolukorras, naiteks juhul, kui kasutaja on
platvormil kokku kukkunud, sel juhul tuleb avariiseiskamisliiliti alla vajutada ning platvorm tuleb
viivitamatult langetada, et poleks ohtu kasutajale. Tootja ei vastuta selle funktsiooni
vaiarkasutamise tagajiargede eest! Ulevatuliiliti asub alumisel juhtpaneelil ning té6tab ainult
siis, kui on valitud alumine juhtimisasend (lk 20, joonis 8).

Ulevatuliliti kasutamine alumiselt juhtpaneelilt:

Lédvendage kruvisid (alumine juhtpaneel, kruvid A ja B), et eemaldada kaitseplaat
Keerake Ulevotulilitit paripaeva ning hoidke selles asendis

Kaivitage sisepdlemismootor voi elektrimootor

Langetage nooled aeglaselt ja ettevaatlikult

Vabastage (levotuliliti

Lilitage mootor vilja

Kinnitage Glevotuliiliti kaitseplaat tagasi (kruvid A ja B)

NouswN e

6.6.  Avariilangetamine juhul, kui loogikakontrolleril pole toidet &

Olukorra jaoks, kus platvormtdstuki loogikakontroller mingil pdhjusel ei toé6ta voi kui selle toide
on katkenud, on lisaks tavaparasele avariilangetamise protseduurile, mida on kirjeldatud
peatiikis 6.1, olemas ka teine avariilangetamise meetod. See meetod t66tab eraldi toiteallika



®
LEGUAN 24

abil ning vajalikud on kaablid klappide aktiveerimiseks. Enne selle meetodi kasutamist tuleb
siititeliiliti (Ik 20, joonis 8) seada viljalilitatud asendisse!

Avariilangetuseks ilma loogikakontrollerita kasutage eraldi juhtmeid, et Gihendada 12 VDC aku
selle juhtventiiliploki mahistega, mida soovite kasutada (nt nooletdstmise ventiil). Vdimalik on
kasutada kas platvormtostuki kdivitusakut véi monda muud valist akut. Kui aku on soovitud
klapiga Ghendatud, kasutage klapikorpuse sisekiiljel olevat kdsipumpa, et kaivitada soovitud
funktsioon. Markus. Kui seda meetodit kasutada, siis platvormi nivelleerimise automaatika ei
toota ning platvorm voib kalduda ohtliku nurga alla. Platvormi nivelleerimiseks kasutage
nivelleerimisklapi mahiseid.
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7. TRANSPORT

Sassiil ja tugijalgadel on tdste- ja sidumispunktid, mis on tahistatud siimbolitega. Tdstukit tohib
transportimiseks kinnitada ainult nendest sidumispunktidest. Tdstukit tuleb alati tdsta
tahistatud kinnituspunktidest. TGstmiseks on soovitatav kasutada tdstenoolt, mille kiilge on
kinnitatud trossid, et tugijalad ei saaks kahjustada.

TP TN -
/ A414283 \\ /// T\-\\..
/ N / N\
/ \ /
\
| | (
\ ’/‘ \\ ,/
— 3 / \\\5410132 ///
Joonis 11 Sidumispunkti siimbol Joonis 12 Tdstepunkti stimbol

Enne transportimist tuleb nooled toetada transporditugedele ning tugijalad (les tdsta.

PANGE TAHELE! Seda platvormtdstukit tohib transportida ainult
transpordiasendis.
Transporditava platvormtdstuki platvormil ei tohi olla inimesi ega esemeid.

Tagateljel on automaatne hidropidur, mis rakendub automaatselt, kui bensiini-/elektrimootor
ei toota.

MITTE PUKSEERIDA!
Pukseerimine voib raskelt kahjustada hiidromootoreid ja muid Sassii osi.

Kui tostukit transporditakse jarelhaagisel, veoautos vms viisil, tuleb see hoolikalt kinni siduda.
Sassii nurkades on neli tihistatud sidumispunkti, mille abil on t&stukit lihtne fikseerida. Siduge
tdstuk alati kinni igast nurgast diagonaalselt.

Joonis 13 Sidumispunktid

PANGE TAHELE! Pikema transpordi ajaks keerake bensiinimootori
kitusekraan kinni, et mootoridli ja kitus ei seguneks ega pdhjustaks
haireid mootori t60s.

PANGE TAHELE! Tdstukit kinni sidudes ei tohi trossid jaada uile noolte.
Kasutada tohib Gksnes tahistatud sidumispunkte!
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8. JUHISED: HOOLDUS, KORRASHOID JA ULEVAATUS

Sellele platvormt&stukile tuleb teha ilevaatus kord aastas. Ulevaatuse peab tegema
valjadppinud hooldustehnik. Need, kes tdstukit perioodiliselt hooldavad, peavad enne
hooldustoode tegemist tutvuma platvormtdstuki toopohimdtte ja tehniliste nditajatega.
Hooldustdid tehes tuleb jargida selle kasutusjuhendi juhiseid. Kui platvormtdstukit ei ole
pikemat aega kasutatud, tuleb esmalt kontrollida dlitaset ning enne jargmist kasutuskorda
veenduda, et tostuk tootab torgeteta.

8.1.  Uldjuhised

- IlIma tootja kirjaliku loata on rangelt keelatud muuta tdstuki ehitust mis tahes viisil.

- Koik vead, mis voivad mojutada platvormtdstuki ohutust, tuleb enne t66 alustamist
kdrvaldada.

- Kaitstud osade vale kadsitsemisega kaasneb raskete kehavigastuste oht. Katteid tohivad avada
ainult valjadppinud hooldustehnikud.

- Veenduge, et hooldustoéd tehakse seda kasutujuhendit ning mootori hooldusjuhendit
jargides.

- Enne hooldamist vi llevaatust seisake mootor ning ERALDAGE KA TOSTUK 230 V
VOOLUVORGUST.

- Arge suitsetage hooldamise ega ilevaatuse ajal!

- Hoidke platvormtdstuk puhas, eriti oluline on hoida platvorm puhas.

- Veenduge, et kasutusjuhend on tdielik ja loetav ning et need on platvormi hoiukarbis olemas.

- Veenduge, et kdik sildid on oma kohal ja loetavad.

PANGE TAHELE! K&ik varuosad — eriti elektriosad ja andurid — peavad
olema Leguani originaalosad.

8.1.1 Aku kasitsemine

Akut kasitsedes pidage meeles jargmist:

- Aku sisaldab s60vitavat vaavelhapet — kasitsege akut ettevaatlikult! Akut kasitsedes kandke
kaitserdivastust ja kaitseprille.

- Valtige akuvedeliku sattumist riietele voi nahale; kui akuvedelikku satub nahale vdi riietele,
loputage rohke veega.

- Kui akuvedelikku satub silma, loputage vahemalt 15 minutit rohke veega ning p6orduge
viivitamatult arsti poole.

- Arge puudutage akuklemme ega kaabliklambreid t6riistadega, mis vdivad tekitada
sademeid.

- Sdademete valtimiseks Ghendage esmalt alati lahti miinuskaabel (-) ning (ihendage
miinuskaabel viimasena.
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8.1.2 Kiituse ja dlitoodete kasitsemine

Kitust ja Olitooteid kasitsedes pidage meeles jargmist:

- Arge laske 8lil maapinnale sattuda.

- Kasutage ainult tootja soovitatud tiiiipi 6li. Arge segage kokku eri tiilipi ja/v8i eri marki 8lisid.

- Oli kisitsedes kandke alati nduetekohast kaitsevarustust.

- Enne kituse lisamist seisake alati bensiini-/elektrimootor ning ihendage t&stuk vooluvorgust
lahti.

- Kasutage ainult mootori tootja soovitatud kiitust. Arge segage kiituse hulka lisaaineid.

- Kui kitust voi 8li satub silma, suhu vdi lahtisele haavale, puhastage kohe rohke veega voi
vastava puhastusvedelikuga ning votke ihendust arstiga.

Kontrollige hiidraulikavoolikuid ja -komponente ainult siis, kui mootor on seisatud ja
hiidraulikasiisteemi réhk vabastatud. Arge kunagi kasutage t&stukit, mille hiidraulikasiisteemis
olete marganud rikkeid voi lekkeid. Lekkinud hiidrovedelik v3ib pdhjustada pdletusi véi tungida
Iabi naha ja pohjustada raskeid vigastusi. Kui hiidrovedelik on |abi naha tunginud, votke
viivitamatult Ghendust arstiga. Peske kdik hiidrodliga kokku puutunud kehaosad hoolikalt vee ja
seebiga. Hidrodli on kahjulik ka keskkonnale — d@rge laske hiidrodlil lekkida. Kasutage ainult
tootja soovitatud hidrodli.

Arge kunagi kisitsege hiidraulikakomponente, milles on
rohk, kuna kinnituse vm osa rikke korral voib suure réhu all
’ oleva hidrovedelik valja paiskuda ning pohjustada tostuki
Umbermineku ja raskeid kehavigastusi. Arge kasutage
todstukit, kui olete marganud hidraulikaslisteemis riket.

Kontrollige, ega hiidraulikavoolikutes pole pragusid véi kulunud kohti. Jalgige voolikute kulumist
ja |6petage 166, kui méne vooliku pinnakate on kulunud. Kontrollige voolikute paigutust ning
kui vaja, reguleerige voolikuklambreid, et valtida voolikute hddrdumist. Voolikule on margitud
aegumiskuupdev. Parast seda kuupaeva tuleb voolik vilja vahetada. Kui taheldate marke
lekkest, asetage kahtlase osa alla papitlikk, et leida lekkekoht.

Kui leiate lekkekoha, tuleb platvormtdstuki kasutamine viivitamatult katkestada ning lekkiv
voolik vm osa vidlja vahetada. Votke Ghendust Leguani hooldusté6kojaga.



38

9. HOOLDUSJUHISED

9.1. Hooldus ja iilevaatused, hooldusgraafik

Mootori hooldamise kohta vaadake ka mootorijuhendit. MJ = mootorijuhend

I reguleerige E

= = I vahetage = esimene hooldus 50 h
kontrollige P puhastage vdlja moodudes
Vahemik pdeva | kuud 100 h igok: u/ d :gok: u/ d 1000 h
Mootorioli, MJ
Ohufilter
Kutuse settendu
Siutekdtnal, MJ
Klapivahe, M)
Kltusepaak ja filtrisGel P

Platvormi kinnitus

Hudrodli

Hudrodli tase

Hudrodli imifilter

Hudrodli filtrid

Aku vesi

Laagrite ja kaanmikupoltide
lukustus

Elektrijuhtmed

Hidraulikaliitmikud ja -voolikud

Silindrid, koormustaluvus- ja
juhtventiilid

Avariilangetuse t66tavus

Avariiseiskamisahela to6tavus

Seadistussiisteemi tootavus

Rohureguleeringud

Juhtventiilide to6tavus

Noolte kinnitus Sassiile

Teraskonstruktsioonide seisukord

Noolte liikkumiskiirused

Maarimine

Koormusejalgimise t6otavus

Vesiloodi asend
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Hlidrodli viskoossus: ISO VG 26

Soovitatav oli: Mobil UNIVIS HVI 26 (Arctic oil)

Hidraulikastisteemi dlikogus: Olipaak 25 L, kogu slisteem 55 L

Mootoridli: vt mootorijuhend

Maare: Liitiummaare NLGI 2 (mitte MoS2),

P66rderdnga maare: sodbekindlat (EP) lisaainet sisaldav maare (nt
Mobil Mobilith SHC 220)

Hldraulikastisteemi rohuseadistused: pohirdhk 206 bar

poorderdhk 120 bar
ajamimootori pidurisurve 25 bar

Rehvirdohk: 3 bar

Teleskoopnoole kulumiskaitseid tuleb kontrollida kord aastas ning kulumiskaitsed tuleb vilja
vahetada iga 5 aasta jarel.

Rihmaketid ja/vOi teleskoopnoolte kaablid, nende rihmarattad ning
kinnitused tuleb valja vahetada platvormtdstuki 10 aasta hoolduse kéaigus.

Ulalmainitud hooldusintervallid on soovituslikud. Kui td6tingimused on
vaga rasked ja/voi tostukit kasutatakse rohkesti, tuleb hooldusintervalle
lihendada ja kuluvaid osi vahetada sagedamini.

Poorderdnga kinnituspoltide M16 pingutusmoment on 210 Nm —
pingutusmomenti tuleb kontrollida kord aastas ning poldid tuleb valja
vahetada iga 10 aasta jarel. Kui polt on lahti tulnud, tuleb see uue vastu
vélja vahetada.

9.1.1 Roomikute ja rataste mutrid

Nelikveolise Sassiiga tdstukite rattamutrite pingutusmoment on jargmine:
- Esmalt pingutage mutreid jdumomendini 150 Nm + 25Nm
- Seejarel pingutage mutreid uuesti, jbumomendini 200 Nm + 25Nm
- Soovitame mutrite pinguldatust kontrollida kord nadalas

Umbes 2 paeva parast platvormtostuki kasutusele vétmist on oluline kontrollida
roomikurataste mutrite pinguldatust. Kui sdidate uue tdstukiga, siis roomikustisteemi osad alles
kohanevad liksteisega, et ,leida oma koht”. Seetdttu on vdimalik, et mutrid I16dvenevad
kasutamise kaigus. Lahti tulnud mutrid vdivad roomikuraami raskelt kahjustada. Pingutage
roomiku ketiratta mutrid:

- Esmalt pingutage diagonaalselt vastastikku paiknevad mutrid jdumomendini 200 +
25 Nm.

- Seejarel pingutage diagonaalselt vastastikku paiknevaid mutreid uuesti,
joumomendini 250 £ 25 Nm .

- Soovitame mutrite pinguldatust kontrollida kord nadalas
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9.2. Maarimine

Liitekohtade kulumise valtimiseks on aarmiselt oluline tdstukit maarida. Enamik liitekohti ei vaja
hooldust, kuid pukil olev pé6ramisrohu rull-laager vajab maarimist hooldusgraafiku kohaselt,
ning selle maare peab sisaldama s66bekindlat (EP) lisaainet. Tugijalgade laagreid ja koiki
hiidraulikasilindrite liigendlaagreid tuleb maarida hooldusgraafiku jargi. Maarimisjuhised
allpool.

9.2.1 MaEarimisskeem

Joonis 14 Maarimisskeem
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9.2.2 PoO6rderonga maarimine

Platvormtdstuki poorderdngast tuleb maarida kord kuus, vastavalt hooldusgraafikule. Tuleb
tahele panna, et poérderongal on neli (4) eraldi maardepunkti (joonis 15) ning kdiki neid tuleb
Ukshaaval maarida. P66rderdnga tagakiljel on 3 maardeniplit, mis on ihendatud hammasratta
ja selle laagritega. Uks (1) maardenippel pédrderdnga peal (alustuge l&biv ava) on (ihendatud
ronga kuullaagritega. Kui kasutate seda maardeniplit, on oluline kanda maaret iimber kogu
laagri: parast maarde lisamist keerake poorderdngast umbes 20 kraadi ning seejarel lisage
maaret. Korrake, kuni poorderdngas on teinud taisringi (360 kraadi).

Joonis 15: P66rderdnga maarimine

9.2.3 Teleskoopnoole ketiratta maarimine ja keti kontrollimine

Teleskoopnoole liikumiseks kasutatakse kahte lehtketti. Maarimist vajab 3 rihmaratast.
Rihmarattaid tuleb maarida kord kuus.

Joonis 17: Lehtketi ratta maardepunktid Glemise
noole esiosas.

Joonis 16 Teleskoopnoole
ketiratta maardenippel
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Maardeniplid asuvad teleskoopnoole m&lemas otsas. Uks maardenippel paikneb

teleskoopnoole all, noole platvormi poolses otsas (joonis 16). Veel kaks niplit asuvad lGlemise
noole esiosa kaitsekatte all (joonis 17).

9.2.4 Teleskoopnoolte maarimine

Teleskoopnoolte liugpindu (alumine pind, joonis 18) tuleks maarida veekindla maardega (nt
Mobil XHP 222) igakuise maarimise kdigus. Maaret tuleb kanda nii noole keskosa kui ka
pikendusosa alumisele pinnale, mis on umbes 30 mm laiune, méddetuna mdlemast servast ning
kogu noolte ndhtava pikkuse ulatuses, kui teleskoopnool on I8puni valja likatud (joonis 18).
Kandke pinnale Gksnes 6huke kiht (< 1 mm) maaret, naiteks pintsliga.

Joonis 18 Noole keskosa ja pikendusosa maardepinna laius on tahistatud punaste joontega

9.2.5 Tugijalgade asendianduri tihvtide maarimine

Tugijalgade asendianduri tihvte tuleb puhastada ja maarida veekindla maardega (nt

Mobil XHP 222) platvormtd&stuki iga-aastase hoolduse kaigus. Tihvti tugijalast eemaldamiseks
avage tugijala otsas olev lukustuskruvi (Ik 44, joonis 23, A). Tihvti saab liigutada vedru abil, mis
tuleb enne méaarimist eemaldada. Kandke tihvti pinnale tiksnes 6huke kiht (< 1 mm) maaret,

nditeks pintsliga. Parast maarimist kinnitage vedru tihvti kilge tagasi, paigaldage tihvt tugijala
kiilge tagasi ning fikseerige hoolikalt vastava kruviga.
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9.3. Kutuse kdsitsemine ja lisamine

Kontrollige kiitusekogust ja vajaduse
korral lisage kiitust (1). Enne kituse
lisamist kontrollige, kas mootor t66tab
bensiini voi diiselkiitusega.

Bensiinimootoriga tdstukis tuleb
kasutada mootorijuhendis margitud,
tootja soovitatud tidpi bensiini.

Joonis 19 Sisepdlemismootor

9.4. Hudrodli ja hudrodlifiltri vahetamine

Hiidrodli tagasivoolufilter (joonis 20 (1)) asub Sassiil, 6lipaagi korval. Filtri eemaldamiseks
eemaldage filtrikork ning vahetage filtrikassett valja. Hlidrodli vahetades vdib vana 6li
eemaldada kas imipumbaga voi avades tiihjenduskorgi (2), voi siis avades Sassii pohjal oleva
tihjenduskorgi. Mélemal juhul on oluline puhastada magnetiline tiihjenduskork.
Hidraulikarohu filtrikassett (3) tuleb vélja vahetada iga kord, kui vahetatakse vilja
tagasivoolufilter. RGhufilter asub bensiinimootori taga, Sassii peal.

Joonis 20 Hudraulikadli filter
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9.5. Hiidrooli tase

Hildrodli taset saab kontrollida dlitaseme vaateklaasilt. Vaateklaas paikneb Sassii paremal kiiljel,
rataste vOi roomikurataste vahel (joonis 21 (1)). Kui platvormtdstuk on transpordiasendis, peaks
Olitase olema vaateklaasi lilaosas.

Joonis 21 Blitaseme vaateklaas

9.6. Aku kontrollimine

Originaalaku on hooldusvaba. Akut tuleb regulaarselt kontrollida, et tagada mootori
kdivitumine ja platvormtostuki ohutus. Kontrollige ja puhastage aku kontakte regulaarselt.
Samuti kontrollige akukaablite ja kontaktide isolatsiooni seisukorda ja kinnitust. Veenduge, et
akukaablid ei h6ordu vastu teravaid dari. Samuti kontrollige aku lahtiihendusliliti ning kaablite
seisukorda ja kinnitust. Aku platvormtdéstuki tagaosas (joonis 22).

Joonis 22 Aku paikneb Sassii tagaotsas
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9.7. Seadistussiisteemi tootavus A

Tugijalgu jalgib induktiivliliti. Igas tugijalas on ks luliti, mis jalgib, kas tugijalg on maapinnale
toetatud voi mitte. Jalgimine pdhineb vedrutihvtil, mida surutakse Ules, kui tugijalg maapinnale
toetatakse. Alloleval joonisel (joonis 23 (1)) on naha lilitite asukoht.

Enne platvormtostuki kasutamist kontrollige alati seadistusi.
Kui koik neli tugijalga on kindlalt maapinnale toetatud, hakkab automaatse nivelleerimise
roheline margutuli vilkuma (joonis 7 (19)). Tugijalgade kasitsi maapinnale toetamine:

- Kui automaatse nivelleerimise roheline margutuli vilgub enne, kui kdik neli tugijalga maad
puudutavad, on slisteemis tdrge voi rike ning toiming tuleb kohe katkestada (valja arvatud
olukorras, kus on aktiveeritud automaatne nivelleerimine).

- Kontrollige tugijala induktiivltliti to6tavust luliti LED-margutule jargi: margutuli peaks pdlema,
kui tugijalg on maast lahti ning kustuma, kui tugijalg on maapinnale seatud.

Joonis 23 Tugijala piirlaliti asukoht (A) ning asendianduri tihvti lukustuskruvi (A)

TAHELEPANU! Kui seadistussiisteem ei to6ta Gigesti, siis ei tohi
platvormtdstukit kasutada! Enne t60 alustamist tuleb rike/defekt
korvaldada.




®
LEGUAN “

9.8. Hiidraulikasiisteemi seaded

Hldraulikaslisteem on digesti seadistatud tehases ning tavaliselt ei ole vaja neid seadistusi
muuta.

K&igil noolesilindritel on kaks koormusjuhtimise ventiili (joonis 24 (1)), mis vélistavad noole
lilkumise naiteks hidraulikavooliku rikke korral.

Joonis 24 Silindri hiidraulikakollektorid. Kraananoole silinder (vasak) ja t&stesilinder (parem).

Kui kasutatakse alumise noole avariilangetust, suunab tostesilindri hiidraulikakollektoris
paiknev elektriline solenoid (2) 6li paaki ning nooled liiguvad allapoole. Tostesilindri oli
suunatakse teistele silindritele, kui samal ajal kasutatakse muid avariilangetuse funktsioone.
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9.9. Ulekoormuskaitse komponendid i

Ulekoormuskaitse siisteemile on tehases seadistatud diged vaartused ning
neid seadistusi muuta on rangelt keelatud. PLATVORMTOSTUKI
UMBERMINEKU OHT!

Ulekoormuskaitse mehhanism asub platvormi ja platvormitoe vahel (joonis 25). Korvi koormust
moddetakse koormusanduriga (1), mis vastab standardi EN 280 nduetele.

Joonis 25: Platvormil olev koormusseade MOBA MRW

Platvormi maksimaalseks koormuseks on seadistatud 250 kg.

Ulekoormuse korral on noolte kasutamine vilistatud, kuulete helisignaali ning tilemisel (joonis 7
(10)) ja alumisel (joonis 7 (4)) juhtpaneelil sittib punane margutuli.

- Eemaldage platvormilt liigne koormus.

- Modlemad alarmid (helisignaal ja margutuli) ltlituvad valja.

- Noolte kasutamine on jalle véimalik, kui koormus on platvormilt eemaldatud.

Koormusandurit tuleb regulaarselt kontrollida flisiliste kahjustuse suhtes. Kahjustused vdivad
pOhjustada valesid andurinaite. Kui andur tuleb rikke vdi kahjustuste tottu vélja vahetada, tuleb

poldid pingutada jdumomendini 150 Nm.

ARGE KOORMAKE TOSTUKIT ULE!
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9.10. Elektriandurid

9.10.1 Transpordiasendi jalgimine

Platvormtdstuki transpordiasendit jalgivad kolm andurit: péérdenurga andur (joonis 26 (1)), mis
rakendub siis, kui péérderdngas on keskmises asendis. Ulemise noole andur (joonis 27 (1)), mis
jélgib teleskoobi asendit ja noole nurka. Ulemise noole anduriga on kombineeritud mahtuvuslik
andur (2), mis jalgib Glemise noole anduri mootejuhtme seisukorda. Lisaks on Ghenduskarbis
nivelleerimisandur (vt ptk 9.10.3) ning selle nivelleerimisnurka vorreldakse tilemise noole
anduri nurgaga, et tagada noole transpordiasend.

. s
Joonis 26 P66rdenurga andur Joonis 27 Ulemise noole andurid

-

P6orderdnga asendit jalgitakse anduriga, mis paikneb tigukruvi otsas (joonis 28 (1)).

Joonis 28 P6o6rderdnga asukoha mddtmine
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9.10.2 Nivelleerimise jdlgimine

Sellel platvormtdstukil on automaatne ja kasitsinivelleerimine ning nivelleerimise olekut jalgib
kaldeandur. Andur asub Ghenduskarbi sees, Sassii paremal kiiljel (joonis 31). Sarnane andur
jalgib ka platvormi nurka ning sellel péhineb platvormi automaatne nivelleerimine. Teine
nivelleerimisandur paikneb juhtpaneeli karbis, platvormi ees (joonis 30).

Joonis 30 Kaldeandur (3assii) Joonis 29 Kalle (platvorm)

9.11. Roomikute pinguldatuse kontrollimine ja reguleerimine

Roomiku pinguldatust kontrollimiseks ja reguleerimiseks tuleb platvormtdstuk tosta
tugijalgadele. Roomikuid tuleb esimest korda kontrollida parast Gihetunnist kasutamist ning kui
vaja, tuleb neid reguleerida. Parast seda esimest kontrolli tuleb roomikuid edaspidi kontrollida
kord nadalas ning kui vaja, siis reguleerida. Uhtlasi tuleb iile kontrollida ka ketiratta poldid ja
mutrid ning veenduda, et need pole lahti tulnud. Hoolitsege selle eest, et roomikud plisivad
piisavalt pingul. Roomikute pinguldatus mdjutab otseselt roomikuraami kulumist ning aitab
tagada, et roomikud ei tule ketiratastelt maha.

Joonis 31 Leguan 135 NEO roomikud
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Roomikute pinguldatuse kontrollimiseks:

Tostke platvormtdstuk tugijalgade abil maapinnalt liles. Roomikud peaksid olema maapinnast
vahemalt 5 cm kdrgemal. Pinguldatus on dige siis, kui roomiku ja roomikuraami vahe on otsast
Idpuni sama (joonisel 32 tihistatud punaste joontega). Oige vahe on 20-25 mm.

9.11.1 Roomikute pinguldatuse reguleerimine

Kui parast roomikute tlevaatamist peatikis 9.12 kirjeldatud juhiste jargi leiate, et roomik on
I8tvunud, siis roomiku pinguldamiseks toimige jargmiselt:

Roomiku pinguldamiseks on eelpingestatud vedru. Roomiku pinguldamiseks 16ddvendage
mutreid (A) ja (B), vt joonis 32. Seejarel pingutage mutreid (D) ja (E) ning kinnituspolte (C) (v&i
vastupidi). Nii liiguvad nii poldid (joonis 32 (C)) ning reguleerplaat roomiku keskosa poole ning
suurendavad vedru pinget. Pingutage mutreid piisavalt selleks, et roomik roomikuraami suhtes
pingulduks. Pingutage koiki polte (ihepalju. Parast reguleerimist pingutage poldid (A) ja (B).
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10. PARANDUSJUHISED

10.1. Keevitamine

Koik kandvad terasosad on valmistatud standardile EN 10149 vastavast lehtterasest S420MC
ning standardile EN 10219 vastavast terastorust S420MH/S355J2H.

Keevitusparandusi tohib teha ainult vdljadppinud keevitaja. Keevitades tohib kasutada ainult
Ulalmainitud teraseliikidele sobivaid meetodeid ja lisaaineid.

Kdigil keevitustdddel, v.a kandvate osade keevitamisel on sobiv standardile EN ISO 5817 vastav
kvaliteeditase D. Kandvaid konstruktsioone tohib keevitada ainult tootja nousolekul. Kui
kahtlete, kas kahjustust saab keevitades parandada, votke ihendust tootjaga.

Enne keevitamist:
- Eemaldage aku plussklemm (+) ja miinusklemm (-) ning katke need kinni.
- Eemaldage kdik loogikakontrollerite tihendused (joonis 33). Uhendage keevitusseadme
maandusklemm otse keevitatava detaili kilge.
- Jalgige, et keevitusseadme keevituselektrood ei puutuks vastu kontrollerit ega
elektrijuhtmeid.

TAHELEPANU! lima tootja kirjaliku loata ei ole lubatud muuta selle
platvormtdstuki ehitust mis tahes viisil.

Joonis 32 Loogikakontroller

Pange tahele! IIma tootja kirjaliku loata ei ole lubatud muuta selle
platvormtdstuki ehitust mis tahes viisil.
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11. AJUTISE LADUSTAMISE JUHISED

- Aku +-pooluse kaabel tuleb lahti ihendada, kui platvormtdstuk pannakse hoiukohta kauemaks
kui Gheks kuuks. Platvormtdstukit tuleb hoida kaitstult sisetingimustes vdi muus kaetud kohas
(lukustatud ruumis), kuhu volitamata isikud ei paase.

- Veenduge, et hoiukohas tekkida voivad kemikaalilekked ei p&hjusta keskkonna saastumist, nt
reoveega seotud probleeme.

Pange téhele! Votke arvesse ka mootori tootja juhiseid mootori
hoiulepaneku kohta.
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12. JUHISED PLATVORMTOSTUKI KASUTUSELT KORVALDAMISEKS

Kui platvormtdstuki tooiga 16peb, tuleb see koost lahti votta ning utiliseerida
keskkonnahoidlikult:

- Akud ja muud elektroonikakomponendid tuleb ringlusse suunata voi utiliseerida kohalike
jaatmekaitluseeskirjade kohaselt.

- Oli tuleb kokku koguda ning kohalike jddtmekéitluseeskirjade kohaselt ringlusse suunata.

- Plastosad tuleb kohalike jadtmekaitluseeskirjade kohaselt ringlusse suunata.

- Metallosad tuleb kohalike jaatmekaitluseeskirjade kohaselt ringlusse suunata.
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13. VEAOTSING

Jargnevas tabelis on margitud platvormtdstuki rikked ja torked ning viisid nende kdrvaldamiseks.

PROBLEEM

POHJUS

VAJALIK TOIMING

mootor ei kaivitu, kui
vajutatakse nupule START (vt ka
mootorijuhend).

Toiteluliti on valjalilitatud
asendis (OFF).

Avariiseiskamisliliti on alla
vajutatud.

Mootor on liiga kilm.

Kutusekraan on suletud.

Kltusepaak on tiihi.

Kaivitusaku on tuahi.

Sisepdlemismootori sulavkaitse
(stiiteosa sees) on labi pdlenud.

Seadke liliti sisselulitatud
asendisse.

Vabastage avariiseiskamisliliti
seda keerates.
Kasutage ohuklappi.

Avage kitusekraan
(bensiinimootoril).

Lisage kiitust.

Aku laadimiseks Ghendage
230V pistik vooluvorku.

Vahetage sulavkaitse vilja (vt ka
mootorijuhend).

Mootor ei kaivitu, kui
vajutatakse nupule START (vt ka
mootorijuhend).

Juhtmetes on ihendusviga.

Vigane kaivitusluliti (START).

Kontrollige voolupinget,
juhtmeid ja Gihendusi
moodturiga.

Vahetage liiliti valja.

Elektrimootor ei kdivitu, kui
tommatakse kaivitushoovast.

Toitejuhe ei ole vooluvorku
uhendatud.

Avariiseiskamisliliti on alla
vajutatud.

Toitellliti on valjaltlitatud
asendis (OFF).

Aku tihi.

Uhendage pistik 230V /16 A
pistikupessa.

Vabastage avariiseiskamisliiliti
seda keerates.

Seadke liliti sisselulitatud

asendisse.

Aku laadimiseks Gihendage
230V pistik vooluvorku.




PROBLEEM

POHJUS

VAJALIK TOIMING

Elektrimootor seiskub akitselt
t6o ajal.

Vooluvdrgu rike.

Avariiseiskamisnupule on
kogemata vajutatud.

Elektrimootori
Ulekuumenemiskaitse (F1)
tihenduskarbis on rakendunud.

Vooluvorgu voi 12 V juhtmete
Uhenduse viga.

Langetage nooled, kasutades
avariilangetuse funktsiooni.
Kontrollige, kas vooluvdrgus on
vool.

Vabastage kdik
avariiseiskamisnupud.

Oodake umbes 2 minutit ning
kaivitage mootor —relee liigub
automaatselt asendisse ,ON"“.

Kontrolli vooluvérgu pinget ja
juhtmeid.

Liikumised ei toota, ehkki
bensiini-/elektrimootor to6tab.

Hudroslisteemis on rike, nt
hidropump on katki.

Liigselt koormatud platvorm.

Kontrollige hiidrordhku.
Kui réhk puudub, kontrollige
hidropumba ohutusventiili.

Eemaldage liigne koormus.

Bensiini-/elektrimootor seiskub,

kui nooled transporditoelt tles
tosta.

Tugijalad ei ole digesti
tugiasendisse seatud — roheline
margutuli ei pole.

Langetage nooled alla
transporditugedele
avariilangetuse abil, kdivitage
bensiini-/elektrimootor uuesti
ning toetage tugijalad digesti
maha.

Nool liigub ise alla.

Mustus koormusjuhtimise
ventiilis voi vigane ventiil

Mustus avariilangetusventiilis
vOi vigane ventiil

Avariilangetusventiil ei reageeri
juhtnupule.

Tostesilindri tihendid on
vigased.

Puhastage ventiili surudhuga,
kui sellest pole abi, vahetage
ventiil valja.

Puhastage ventiili surudhuga,
kui sellest pole abi, vahetage
ventiil valja.

Kontrollige avariilangetuse
sulavkaitset. Kui see on heas
korras, siis kontrollige, kas
avariilangetuse ventiil on lahti
tulnud.

Vahetage silindritihendid valja.




56

PROBLEEM

POHJUS

VAJALIK TOIMING

Tugijalg annab jarele.

Veenduge, et pinnas on
piisavalt tugev ega anna jarele.

Tugijala silindri(te)s on dhku.

Silindrite lukustusventiilis on
mustust.

Vigane lukustusventiil.

Tugijala silindri tihend vigane.

Paigutage tugijalgade alla
tugiplaadid voi viige
platvormtdstuk teise kohta.
TOstke ja langetage tugijalgu
paar korda Idppasendisse.

Puhastage ventiil surudhuga.

Vahetage ventiil vilja.

Vahetage silindritihendid valja.

Kui nooled on all
transporditugedel, kaldub
platvorm iseenesest tahapoole.

Hudraulikastisteemis on 6hku.

Mustus koormusjuhtimise
ventiilis voi vigane ventiil.

Silindritihendite viga.

Kaivitage bensiini-
/elektrimootor ning liigutage
platvorm I6ppasenditesse. Kui
sellest pole abi, tiihjendage
platvormi isenivelleerimise
siisteem Ghust (isenivelleerimise
silindritel on
tihjendusliitmikud).

Puhastage ventiil surudhuga, kui
sellest pole abi, vahetage ventiil

valja.

Vahetage silindritihendid valja.
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Emergency stop from the Output:

platform o

K6
K7
K8
K9
K10
K11
K12
Input:| 7| Logic: K13

S6 E1 K14
K15
K16
Input: K17

S6 K18
K19
K20
K21

Output:
K1
K2

K22

Joonis 33 Avariiseiskamine platvormilt

Emergency stop from lower Output:

K4
controls g

K6
K7

Output:
K1
K2

K22 B3

K10
K11
K12
Input: | | Logic: K13

S3 E1 K14
K15
K16
Input: K17

33 K18
K19
K20
K21

Joonis 34 Avariiseiskamine alumiselt juhtpaneelilt



Emergency stop from remote

controller (wired)

Output:
K1
K2

K22

Input:

S1 | | Logic:
S5 E1
S70

Input:
S70
E11

Joonis 35 Avariiseiskamine kaugpuldilt (juhtmega)

K21

Emergency stop from remote

controller (wireless)

Output:

K1
K2
K22

Input:

Output:
K4

S1 | | Logic:
S5 E1

Input:
S70
E7

Joonis 36 Avariiseiskamine kaugpuldilt (juhtmeta)
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Load control of the platform

Output:
Input: K1
i Logic: s
E1 K22
Input:
P2 Output:
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21
Joonis 37 Platvormi koormusejalgimine
Boom position monitoring
Input: OU}E’UT:
4 N 2
Logic: K22
— E1
nput:
P2 —[ Output:
E4 K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Joonis 38 Noole asendi jdlgimine




Platform levelling monitoring

Input: Output:

E9 K1
. K2
Logic:
£1 K22

Input:

E9 Output:
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Joonis 39 Platvormi nivelleerimise jalgimine

Outrigger Monitoring

Input:
321 Output:
S22 g
S23 L Logic: -
S24 Eg1 K22
E3
Output:
Input: K14
S21 K15
S22 K16
S23 K17
S24 K18
E3 K19
K20
K21

Joonis 40 Tugijalgade jalgimine



Transport position monitoring

Input:
E3 Output:
E4 ﬁ K8
S26 . K9
Logic:
E1
Input:
E3 Output:
E4 K10
S26 K11
K12
K13

Joonis 41 Transpordiasendi jdlgimine

Prevention of Drive Function

Input:
E3 Output:
E4 ﬁ K1
S25 . K2
Logic:
E1
Input; Output:
E3 K4
E4 KS
S25 ig

Joonis 42 Soitmisfunktsiooni tokestamine



Selection of the platform control position

Input:

S1 Logic:

E1

Output:
E1

Joonis 43 Platvormi juhtpaneeli asendi valimine

Selection of the lower control position

Input:

St Logic:

E1

Output:
E1

Joonis 44 Alumise juhtpaneeli asendi valimine



Selection of the remote control position

Input:
S1 — Logic:
S5 Eg1
Output:
E1
Joonis 45 Kaugpuldi asendi valimine
Platform emergency stop output
button override o
. K6
Input: Ouéqut. K7
S4 ] — K8
Logic: K22 K9
E1 K10
Input: | ¢ K11
i \—> K12
K13
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Joonis 46 Platvormi avariiseiskamisnupu tlevétmine
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Platform load monitoring override

Input:
S4 |
Logic:
Input: E1
S4

Output:
K1
K2

K22

Joonis 47 Platvormi koormusejalgimise lilevGtmine

Output:
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Override of Safety Functions

Input:

sS4 |

S4

Joonis 48 Ohutusfunktsioonide tGlevotmine

Input:| —>

Logic:
E1

Output:
K1
K2
K8
K9
K22

Output:
K4
K5
K6

K10
K11

K12
K13
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21
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15. TEHTUD HOOLDUSTOOD

Soovitatav on Ules markida kdik hooldust66d, mis kuuluvad perioodilise hoolduse hulka. Kéik
hooldustd6d, mis tehakse garantiiajal, tuleb markida allolevasse loetelusse, vastasel korral
tootja garantii ei kehti. Hooldusgraafikus (lk 24) mainitud hooldust66d tuleb tles mérkida
jargmiselt: ESIMENE HOOLDUS, 1 KUU JARGNE HOOLDUS, 6 KUU JARGNE HOOLDUS, jne.

Tehtud
hooldust66 oo . Hooldust66 v .
Too6tunnid .. Kuupaev Lisateave
(nt 12 kuu jargne tegija

hooldus)




Tehtud
hooldust66
(nt 12 kuu jargne
hooldus)

Platvormtostuki
tootunnid

Hooldust6o
tegija

Kuupdev

Lisateave




