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1. WPROWADZENIE | WARUNKI GWARANCJI

1.1 WPROWADZENIE

Firma LEGUAN LIFTS pragnie podziekowa¢ Panstwu za zakup samojezdnej platformy
ruchomej Leguan. Urzadzenie powstato w wyniku dtugiego doswiadczenia firmy
Leguan przy projektowaniu i produkcji urzgdzen dzwigowych i podnosnikowych.
Prosimy Panstwa o doktadne przeczytanie tresci niniejszej Instrukcji przed
rozpoczeciem eksploatacji zakupionej platformy. Poprawi to wydajnosc¢ pracy przy
obstudze i konserwaciji urzgdzenia, pomoze unikngé awarii i uszkodzen oraz zwiekszy
zywotnos¢ urzadzenia.

Nalezy zwracac¢ szczegdlng uwage na ten symbol. Wskazuje on szczegdlnie istotne
czynniki majgce wptyw na bezpieczenstwo. Kazdy operator musi doktadnie przeczytac
Instrukcje Eksploatacji przed rozpoczeciem pracy i przestrzegaé zawartych w niej
zalecenh. W przypadku wypozyczania platformy osobom trzecim nalezy dopilnowac,
aby inni uzytkownicy zapoznali sie z Instrukcjg. W przypadku jakichkolwiek niejasnosci
dotyczgcych eksploatacji urzgdzenia nalezy skontaktowac sie z lokalnym sprzedawcg
Leguan.

Jezeli konieczne bedzie uzycie czesci zamiennych, nalezy stosowaé wytgcznie
oryginalne czesci LEGUAN. Zapewni to dlugotrwatg eksploatacje urzadzeni i
zagwarantuje maksymalny poziom bezpieczenstwa.

Producent nie ponosi odpowiedzialnoéci za zadne szkody bedgce wynikiem
uzytkowania platformy.

Nie ma mozliwosci opisania w Instrukcji wszelkich mozliwych warunkéw pracy
platformy. Tym samym producent nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne szkody
powstate w sytuacjach nie ujetych w niniejszej Instrukcji Operatora.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne straty powstate w konsekwencji
uzytkowania omawianej samojezdnej platformy ruchome;j.

Zywotno$é podwozia ggsienicowego platformy jest silnie uzalezniona od $rodowiska
pracy i metod pracy. Jesli platforma jest uzywana na terenie pokrytym kamieniami lub
zwirem, w miejscach rozbiérki z betonem lub w srodowisku ze ztomem, zywotnosé
podwozia moze ulec znacznemu skréceniu. Dlatego uszkodzenia gasienic, rolek
gasienic lub podwozia gasienic, spowodowane pracg w takich srodowiskach, nie sg
objete gwarancjg. Operator maszyny moze wptywac na zywotnos$¢ gasienic,
postepujgc zgodnie z instrukcjami ich uzytkowania i konserwaciji.

1.2 WARUNKI GWARANCJI

Gwarancja na niniejszy produkt obejmuje okres dwunastu (12) miesiecy bez
ograniczenia ilosci godzin pracy. W przypadku produktéw akumulatorowych (np.
rozrusznik, akumulator do pilota) gwarancja wynosi dwanascie miesiecy bez
ograniczen godzin pracy.

Gwarancja obejmuje wady produkcyjne i materiatowe. Wszystkie zobowigzania
gwarancyjne konczg sie po zakonczeniu okresu gwarancji. Rozpoczete naprawy
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gwarancyjne zostang dokonczone bez wzgledu na date zakonczenia okresu
gwarancyjnego.

Warunkiem waznos$ci gwaranc;ji jest obustronna akceptacja dostawy przez nabywce i
sprzedawce. W przypadku nieobecnosci nabywcy przy dostawie i nieztozenia przez
niego reklamaciji w ciggu 14 dni od daty dostawy zakupionej platformy przyjmuje sie, ze
sprzedaz zostata zakonczona i rozpoczat sie okres gwarancji.

Niniejsza gwarancja nie ogranicza prawa kupujgcego do ztozenia reklamacji dotyczgcej
wady zakupionego produktu.

Gwarancja jest ograniczona do nieodptatnej naprawy wadliwej platformy

w autoryzowanym punkcie obstugi Leguan. Okres gwarancji na czesci, ktdre zostaty
wymienione w zwigzku z naprawg konczy sie w momencie zakonczenia okresu
gwarancyjnego platformy. Czesci usuniete w trakcie naprawy gwarancyjnej pozostajg
wtasnos$cig Leguan Lifts bez odszkodowania.

Gwarancja nie obejmuje:

- szkod spowodowanych przez uzytkowanie niniejszego produktu w
sposob nieprawidtowy lub niedbaty, albo umysine dziatanie

- wszelkich napraw i modyfikacji produktu wykonywanych bez
wczesniejszego upowaznienia producenta

- szkod spowodowanych przez nieprzestrzeganie instrukcji obstugi i
konserwacji

- regulacji, napraw i wymiany czesci zamiennych w zwigzku z
normalnym zuzyciem eksploatacyjnym

- szkdd spowodowanych przez nadmierne obcigzenia na platformie,
nagtych i nieoczekiwanych zdarzen, katastrof naturalnych

- szkdd wywotanych przez zewnetrzne przyczyny mechaniczne lub
chemiczne (uszkodzenia farby, szczegolnie spowodowane przez
odtamki kamieni, zanieczyszczenie powietrza i sSrodowiska oraz silne
$rodki czyszczace)

- ewentualnych widocznych zaciekdéw i nierownosci pomalowanych
powierzchni

- roszczen gwarancyjnych, ktore nie zostaty wystane do producenta w
ciggu 14 dni od daty wykrycia usterki przez nabywce. W kazdym
przypadku nabywca powinien dziata¢ w taki sposéb, aby jego
postepowanie nie spowodowato pogorszenia wykrytego defektu
(defektow).

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za straty powstate w konsekwenc;ji
uzytkowania omawianej platformy.

W przypadku wystgpienia usterki, ktéra moze by¢ skutkiem wad produkcyjnych lub
btedéw montazowych, nalezy bezzwtocznie skontaktowac sie ze sprzedawca.
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1.3 DEKLARACJA ZGODNOSCI EC DLA MASZYN

EC DECLARATION OF CONFORMITY FOR MACHINERY
DEKLARACJA ZGODNOSCI EC DLA MASZYN

HEREWITH DECLARES THAT
NINIEJSZYM DEKLARUJEMY, ZE :

AERIAL PLATFORM NOMINAL LOAD 250 K
SAMOJEZDNA PLATFORMA LEGUAN OBCIAZENIE NOMINALNE a
RUCHOMA

MODEL PLATEORM HEIGHT 114m
MODEL 135 NEO WYSOKOSE PLATFORMY '
SERIAL NR 0075000 YEAR OF CONSTRUCTION 20xx
NR SERYJNY ROK PRODUKCJI

MEETS THE PROVISIONS OF:
SPELNIA WARUNKI:

THE REGULATIONS LAID OUT IN THE MACHINERY DIRECTIVE: 2006/42 | EC
OKRESLONE W DYREKTYWIE MASZYNOWEJ: 2006/42 /| WE

HE REQUIREMENTS LAID OUT IN THE DIRECTIVES 2004/108/EY
WYMAGANIA OKRESLONE W DYREKTYWACH 2004/108 / EY

EUROPEAN HARMONIZED STANDARDS WHEN THE MACHINERY WAS
DESIGNED: EN280:2013+A1:2015
EUROPEJSKICH SHARMOIZOWANYCH NORM PRZY PROJETKOWANIU
MASZYNY: EN280:2013+A1:2015

Storage address of original documents/
Adres przechowywania oryginalnych dokumentow: LEGUAN LIFTS OY YiIdtie 1, FI-
33470, Yldjarvi, Finlandia

Notified Body/ Jednostka notyfikowana INSPECTA TARKASTUS OY
NB0424

Test Report/ Raport z badan 19074-2019

Date/Data XX XX. 20XX

Place /Miejsce Yl6jarvi, FINLAND
Manufacturer/ producent LEGUAN LIFTS OY Ylotie 10, FI-

33470 Ylojarvi, Finlandia

XXXXX
Managing Director/Dyrektor Zarzgdzajgcy
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2. INFORMACJE OGOLNE

LEGUAN 135 NEO to smojezdna ruchoma platforma - potocznie nazywana platformg
dostepowa, przeznaczona do uzytku wewnagtrz i na zewnatrz. Platforma jest
przeznaczona wytgcznie do podnoszenia 0sob i ich wyposazenia.

Urzadzenia nie wolno wykorzystywac jako dzwigu!!!!

Platforma LEGUAN 135 NEO zostata zaprojektowana i zbudowana zgodnie z
miedzynarodowymi normami bezpieczenstwa oraz normami MEWP (przejezdne
robocze platformy podnoszagce).

Ponizszy rysunek przedstawia gtéwne czesci omawianej platformy:

1. Podwozie 10. Dzwignia
a. Dodatkowe obcigzenie boczne w 11. Gérny drgzek
przypadku napedu na kota 4x4 lub 12. Skrzynka narzedziowa
specjalna rama w przypadku 13. Skrzynia zaworowa
gasienic 14. Wsparcie transportowe
2. Naped przekazywany na kota lub 15. Dolne kontrolki, skrzynka sterownicza
gasienice 16. Silnik elektryczny
3. Podpora 17. Srodkowy wysiegnik
4. Sitownik podpory 18. Przedtuzenie
5. Silnik spalinowy 19. Skrzynka sterownicza na platformie
6. Dolny wysiegnik 20. Platforma
7. Sitownik podnoszacy 21. Sitownik samopoziomujgcy
8. Woysiegnik gorny 22. Ramie wysiegnika
9. Woysiegnik teleskopowy 23. Dzwignia ramienia wysiegnika

NCENG
-

\\\\\\\\\

Zdjecie 1. Leguan 135 NEO, gtéwne czesci.
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2.1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA, LEGUAN 135 NEO

Wysokos$¢é robocza 13,4 m
Maks. wysokos¢ platformy 114 m
Maks. wysieg @ 120 kg 7,1m
Maks. wysieg @ 250 kg 6,6 m
Bezpieczne obcigzenie robocze 250 kg
Diugos¢ transportowa 455m
Diugos¢ transportowa bez platformy 3,856m
Szeroko$¢:

e bez platformy i podpor e 0,89m

e 7 platformag e 133m
Wymiary platformy szer. x dt., 2 osoby 1,33x0,75m
Obr6t platformy * 40°
Obrét (w ptaszczyznie poziomej) 360°
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien 28%(16°)
Wymiary podpory 3.07x3.14m
Maks. nachylenie stoku przy ustawianiu 22%(12°)
Ciezar, w zaleznosci od wyposazenia 1650 kg
Uktad napedowy naped 4x4 (4WD) lub gasienice
Predkos¢ jazdy Max. 2,5 km/h
Najnizsza temperatura pracy - 20° C (przechowywania - 40° C)
Akumulator rozruchowy / Instalacja
elektryczna 60 Ah/12V
Poziom mocy akustycznej w punktach 92,5dB (A)
Maks. sita podpory 12,5 kN
Maks. tadunek pod kota 0.3 N/mm2 (3 bar)
Emisja drgan, awmax (K=0,3 m/s2) 0.6 m/s2
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2.2 GLOWNE WYMIARY
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Zdjecie 2. Leguan 135 NEO gtéwne wymiary, bok.
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Zdjecie 3. Leguan 135 NEO, gtowne wymiary, tyt.
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2.3 SCHEMAT WYSIEGNIKA | PODPOR
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Zdjecie 5. Schemat podpér.
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2.4. OZNACZENIA | TABLICZKI/NAKLEJKI

Tabliczka znamionowa i oznaczenie CE
Bezpieczne obcigzenie robocze (SWL)
Naklejki z symbolami kontrolnymi
Maks. sita pozioma i predkos¢ wiatru
Maks. moc podpory

Odlegtos¢ od przewodow elektrycznych
pod napiecie

Ogdlne instrukcje uzytkownika

Kontrola codzienna

ok wWNE

© N

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Opuszczanie awaryjne (2)
Wytacznik roznicowo-prgdowy
Napiecie silnika elektrycznego
Miejsca mocowania obcigzenia
Cisnienie w ogumieniu
Naklejka LEGUAN 135
Naklejki dolnych kontrolek
Punkty podnoszenia (4 punkty)

Zdjecie 6. Leguan 165 oznaczenia i naklejki/tabliczki.
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3. INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Operator ma obowigzek zna¢ i stosowaé wszystkie instrukcje bezpieczenstwa. Operator powinien
przejs¢ odpowiedni instruktaz, aby byt w stanie prawidtowo i bezpiecznie obstugiwaé urzagdzenie.
Niniejszg Instrukcje Operatora nalezy przechowywac w skrzynce na platformie.

UWAGA !

Aby zapobiec mozliwosci uzycia platformy przez osobe nieupowazniong, po zakohczeniu pracy
nalezy zabra¢ ze sobg gtéwny klucz wytgczajgcy znajdujgcy sie na poziomie terenu oraz klucz do
silnika, jezeli urzgdzenie go posiada.

OSTRZEZENIE ! NIEBEZPIECZENSTWO !

AN

PLATFORMA NIE POSIADA IZOLACJI PRZED NAPIECIEM.
NIE WOLNO JEJ UZYWAC W POBLIZU ELEMENTOW | URZADZEN POD NAPIECIEM.
ZADNA CZESC WYSIEGNIKA ANI PLATFORMY NIE POWINNA ZNALEZC SIE W
POBLIZU NIE-IZOLOWANYCH KABLI LUB INNYCH CZESCI ALBO URZADZEN
ZNAJDUJACYCH SIE POD NAPIECIEM.

PODCZAS OBStUGI PLATFORMY OPERATORZY POWINNI ZAWSZE ZAKLADAC
ATESTOWANE PASY BEZPIECZENSTWA PRZYMOCOWANE DO MASZYNY.

3.1 PRZED ROZPOCZECIEM PRACY A

- Doktadnie przeczytaé wszystkie ostrzezenia i oznaczenia.

- Platforme moga obstugiwaé wytacznie osoby petnoletnie po odpowiednim szkoleniu
w zakresie eksploatacji urzadzenia.

- Operator powinien zna¢ wszystkie funkcje platformy oraz jej maksymalny udzwig, a takze
bezpieczne obcigzenie robocze, instrukcje dotyczgce obcigzania oraz instrukcje
bezpieczenstwa.

- W przypadku duzego ruchu w zasiegu pracy urzadzenia, obszar ten nalezy odpowiednio
odgrodzi¢ i oznakowac. Nalezy réwniez przestrzegac¢ przpeisow ruchu drogowego.

- Nalezy dopilnowac, aby w obszarze pracy urzgdzenia nie znajdowaty sie zadne
przypadkowe osoby.

- Nie wolno eksploatowac¢ niesprawnej platformy. Nalezy powiadomi¢ o wszystkich usterkach
i wadach i dopilnowac, aby zostaty usuniete przed wznowieniem pracy urzgdzenia.

- Nalezy przestrzegac¢ instrukcji dotyczacych przegladdw i serwisu urzgdzenia oraz ich
harmonogramu.

- Na poczatku kazdej zmiany roboczej operator powinien sprawdzi¢ wzrokowo urzgdzenie.
Codzienna kontrola jest niezbedna dla sprawdzenia stanu maszyny przed rozpoczeciem
pracy.

- W przypadku uzywania silnika spalinowego wewnagtrz budynku nalezy sprawdzi¢, czy
zapewniono wystarczajgcg wentylacje.

3.2 NIEBEZPIECZENSTWO PRZEWROCENIA SIE &

- Nie wolno przekraczaé wartosci bezpiecznego obcigzenia roboczego dla platformy,
maksymalnej liczby osob, ani tadunku dodatkowego.

- Gdy predkos¢ wiatru jest rowna lub wyzsza niz 12,5 m/s - 28 mph, nalezy bezzwtocznie
przerwac prace platformy i opusci¢ urzgdzenie do pozycji transportowe;j.
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Platforma powinna pracowaé wytacznie na suchym, trwatym i wyréwnanym podiozu.
Podtoze jest wystarczajgco trwate jezeli jego no$no$¢ wynosi min. 3 kg/cm?. Na bardziej
miekkich podtozach nalezy stosowa¢ dodatkowe ptyty podporowe pod wysiegnikami
(wymiary ptyty 400 x 400 mm).

Nie uzywac drabin, krzeset, stotkdéw, rusztowan ani zadnych innych elementéw tego typu w
celu zwiekszenia zasiegu platformy.

Jezeli platforma utknie lub zostanie zablokowana, albo znajdzie sie zbyt blisko budynku lub
Sciany aby mozna byto nig poruszaé, nie wolno jej uwalnia¢ przy pomocy urzgdzen
sterujgcych. Najpierw wszystkie osoby powinny opusci¢ platforme (jezeli to bedzie
konieczne, z pomocg oddziatu ratunkowego strazy pozarnej), wéwczas mozna sprobowac
opuscic¢ platforme w trybie opuszczania awaryjnego.

Nie nalezy zwieksza¢ powierzchni platformy ani jej obcigzenia. Zwiekszenie obszaru
narazonego na oddziatywanie wiatru zmniejszy stabilno$¢ platformy.

Ciezar powinien by¢ rownomiernie roztozony na catej platformie. Nalezy dopilnowa¢ aby
dodatkowe obcigzenie nie mogto przemieszczac po jej powierzchni.

Nie nalezy jezdzi¢ po stoku o nachyleniu przekraczajgcym wartosci dopuszczalne dla
platformy.

Przedmiotowej platformy nie wolno uzywaé jako zurawia lub windy. Platforma jest
przeznaczona do podnoszenia wytgcznie maks. dopuszczalnej liczby oséb oraz tadunku
dodatkowego.

Nalezy sprawdzaé¢ stan wszystkich két. Jezeli kota sg napetnione powietrzem, nalezy
sprawdzic¢ prawidtowe cisnienie.

Z mysla o zapewnieniu bezpiecznej eksploatacji omawianej platformy producent
przeprowadzit dla platformy LEGUAN 135 NEO préby dopuszczajgce do eksploatacii
zgodnie z normg ENZ280:2013+A1:2015: préba stabilnosci statycznej zgodnie z par.
6.1.4.21 oraz proby przecigzenia dynamicznego zgodnie z par. 6.1.4.3 normy
EN280:2013+A1:2015.

3.3 NIEBEZPIECZENSTWO UPAEA

Podczas obstugi platformy operatorzy powinni zawsze nosi¢ atestowane pasy
bezpieczenstwa. Pasy nalezy przymocowacé do zaczepdw na wsporniku mocujagcym
platforme.

Nie wychylac sie ani nie siega¢ na zewnatrz ponad porecza.

Sta¢ spokojnie na podtodze platformy.

Utrzymywac podtoge platformy w czystosSci.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy zawsze zamykac bramke platformy.

Nie upuszczac¢ ani nie zrzuca¢ zadnych materiatow z platformy.

Na platforme nie wolno wchodzi¢ ani z niej schodzi¢ gdy wysiegnik jest podniesiony.

3.4 NIEBEZPIECZENSTWO KOLIZJI /N

Predko$¢ jazdy nalezy dostosowac tak, aby odpowiadata aktualnym warunkom w terenie.
Operator powinien przestrzegac¢ wszystkich przepisow dotyczgcych stosowania
urzagdzen zabezpieczajgcych w miejscu pracy.

Nalezy sprawdzi¢ czy w miejscu pracy nie ma przeszkdd u gory, ktére mogtyby
ograniczy¢ podnoszenie platformy, oraz obiektéw moggcych spowodowac kolizje.
Platformy nie wolno eksploatowa¢ w obszarze pracy innego dziatajgcego urzadzenia
dzwigowego i innych podobnych urzgdzen w ruchu, jezeli nie zostaty zabezpieczone
przed ryzykiem kolizji.

W przypadku ewentualnej sytuacji kolizyjnej nalezy uwazac na niebezpieczenstwo
zmiazdzenia konczyn w trakcie trzymania sie poreczy platformy.

Podczas obstugi platformy nalezy uwaza¢ na ewentualne ograniczenia widocznosci

i niebezpieczenstwo uwiezniecia.

3.5 ZAGROZENIA ELEKTRYCZNE /N\
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Platforma nie posiada izolacji przed napieciem ani nie jest zabezpieczona na wypadek
kontaktu z czesciami pod napieciem lub zblizania sie do takich czesci.

Nie dotykaé elementow maszyny jezeli zetknie sie ona z linig elektryczng pod napieciem.
Przed odcieciem zasilania linii elektrycznej osobom na platformie i na poziomie terenu
zabrania sie dotykania elementéw i obstugiwania platformy.

Podczas napraw spawalniczych zabrania sie uzywania elementow platformy jako
uziemienia.

Platform nie wolno eksploatowa¢ podczas burzy z piorunami i bardzo silnych wiatrow.

Nalezy zapewnic¢ odpowiedni odstep od linii elektrycznych uwzgledniajgc ruchy
platformy, przemieszczenia przewodow elektrycznych oraz bardzo silne wiatry i
uderzenia wiatru.

Ponizsza tabela przedstawia minimalne odstepy bezpieczenstwa od linii elektrycznych pod
napieciem. Odstepy te powinny by¢ zawsze zachowane.

NAPIECIE MIN. ODLEGLOSC
0-1000 V 2m
1-45 kV 3m
110 kV 5m
220 kV 5m
400 kV 5m

3.6 NIEBEZPIECZENSTWO WYBUCHU / POZARU A

Zabrania sie uruchamiania silnika w miejscu, gdzie wyczuwalny jest zapach gazu LPG,
benzyny, rozpuszczalnika lub innych tatwopalnych substanciji.

Nie dolewac paliwa w trakcie pracy silnika.

Akumulator nalezy tadowac wytgcznie w miejscach o odpowiedniej wentylacji, gdzie nie
ma otwartego ognia ani nie sg wykonywane prace, ktére mogtyby spowodowac iskrzenie
(np. spawanie).

3.7 KONTROLA CODZIENNA PRZED ROZPOCZECIEM PRACY A

- podtoze - urzgdzenia sterujgce
- podpory - strefa jazdy/ruchu

- poziomowanie - platforma

- przycisk wyfgczenia awaryjnego - przecieki oleju

- opuszczanie awaryjne - obszar pracy

UWAGA! W przypadku stwierdzenia usterek lub brakujagcego wyposazenia platformy,
eksploatacje urzadzenia nalezy wstrzymac¢ do czasu usunigcia brakéw. Nigdy nie ustawia¢
platformy w miejscu, gdzie podioze moze by¢ zbyt miekkie. Nalezy w szczegdélnosci uwazac

na grunty niespoiste i zagtebienia terenu.
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4. URZADZENIA STERUJACE | PRZELACZNIKI
4.1 PULPIT STEROWNICZY NA PLATFORMIE

15

Urzadzenia sterujace i przyrzgdy wskazujgce na pulpicie operatora na platformie moga sie
nieznacznie rozni¢ w przypadku réznych modeli. Wskazniki/kontrolki i przetgczniki oznaczone jako

opcjonalne nie sg montowane we wszystkich modelach.

Awaryjne opuszczanie

Awaryjne zatrzymanie
Klakson/$wiatta robocze platformy
(opcja)

Witacznik XY/Home

Przycisk umozliwiajgcy przechylanie
platformy

Obrot platformy

Przyciski wejscia / wyjscia teleskopu
Joystick

Wskaznik przecigzenia platformy

. Wskaznik kontroli zasiegu
. Wskaznik awarii
. Wskaznik potozenia srodkowego

wysiegnika

. Wskaznik potozenia transportowego

wysiegnika

. Wskaznik niskiego poziomu paliwa

Zdjecie 7. Dzwignie, przetgczniki i przyciski panelu sterowania.

15.
16.
17.

18.

19.

20.

21.

22.

Wskaznik czujnika nachylenia
Przetaczniki podpory (reczne)
Przyciski automatycznego
poziomowania

Kontrolka automatycznego
poziomowania (kontrolka miga) /
dozwolone uzycie wysiegnika
(kontrolka swieci)

Przetgcznik start / stop silnika
spalinowego / elektrycznego
Przetgcznik wyboru funkcji: Jazda -
Sterowanie podporami — Sterowanie
wysiegnikiem

Kontrolka funkcji automatycznego start
/ stop

Wybor predkosci / reczny przetagcznik
ssania
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4.1.1 Kontrolka przecigzenia platformy &

Ta platforma jest wyposazona w automatyczny system przecigzania platformy, ktory
zapobiega wszelkim ruchom wysiegnika w przypadku przekroczenia bezpiecznego
obcigzenia roboczego 250 kg. W takim przypadku wigcza sie dzwiekowy sygnat
ostrzegawczy i zapala sie kontrolka na panelu sterowania (zdjecie 7). Wysiegniki
mozna ponownie obstugiwac po usunieciu przecigzenia z platformy.

/N

NIGDY NIE PRZECIAZAJ PLATFORMY!

4.1.2. Kontrolka zasiegu A

Ta platforma jest wyposazona w dynamiczng kontrole zasiegu. Zasieg zalezy od
rzeczywistego obcigzenia platformy.

o Jezeli czerwona lampka sygnalizacyjna dynamicznej kontroli wysiegnika
(rysunek 7 (11)) miga i stycha¢ alarm dzwiekowy oznacza to, ze wysiegnik
teleskopowy wkrotce osiggnie obecny maksymalny zasieg.

e Czestotliwos¢ migajgcego swiatta oraz styszalny dzwiek wzrosnie, gdy
wysiegnik teleskopowy osiggnie maksymalny wysieg.

e Po osiggnieciu maksymalnego zasiegu czerwona lampka sygnalizacyjna dynamicznej kontroli
wysiegnika bedzie stale swieci¢ i:

o uniemozliwione zostanie wysuniecie wysiegnika teleskopowego.
o ruch wysiegnika w dot zostanie zablokowany.
o Ciggly sygnat dzwiekowy zasygnalizuje osiggniecie maksymalnego zasiegu.

Nie mozna opusci¢ wysiegnika zanim nie wsunie si¢ czesciowo wysiegnika teleskopowego.

4.1.3 Kontrolka usterki A

Wskaznik usterki sygnalizuje btedy i usterki sprzetu. Mozliwe btedy sg podzielone na
dwie kategorie w zaleznosci od ich wagi.

Kiedy wystapi BLAD, czerwona lampka usterki bedzie MIGAC.
e Sprzet moze by¢ uzywany z duzg ostroznoscia.
e Niektore funkcje sg zablokowane.
o Jesli czerwona lampka usterki miga, powrdci¢ wysiegnikiem do jego pozyciji transportowe;j,
przeprowadzi¢ codzienng kontrole i usung¢ mozliwg przyczyne btedu.
o Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie ze sprzedawcg Leguan.

W przypadku wystgpienia AWARII czerwona lampka usterki bedzie swieci¢ swiattem ciggtym.
e Upewnij sig, ze zaden przycisk zatrzymania awaryjnego nie jest wcisniety.
e Jesli przyciski awaryjne nie sg aktywne, jeden z elementdéw bezpieczenstwa ulegt awarii i
uniemozliwit korzystanie z urzgdzenia.
e Umies¢ wysiegniki na wspornikach transportowych, zaprzestan pracy ze sprzetem i skontaktuj
sie z lokalnym dealerem Leguan.
Mozliwe btedy i usterki mozna zdiagnozowaé¢ za pomocg wyswietlacza serwisowego (opcja).

4.1.4 230V - Kontrolka czujnika nachylenia
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Leguan 135 NEO jest wyposazony w czujnik nachylenia, ktéry ostrzega, gdy
nachylenie podwozia przekracza okreslone limity. ( '
Jesli limity zostang przekroczone podczas jazdy, zacznie migaé pomarahczowa

lampka kontrolna i bedzie stycha¢ sygnat dzwiekowy. Podjedz maszyng na bardziej

réwng powierzchnie.

Podczas korzystania z belek alert czujnika nachylenia bedzie miat dwa etapy:

W przypadku przekroczenia limitu ALARMU:
e Pomaranczowy wskaznik swietlny zacznie migac i bedzie stycha¢ sygnat dzwiekowy.
e OSTROZNIE przestaw wszystkie wysiegniki na ich pozycje transportowe
e Sprawdz, czy podtoze jest wystarczajgco solidne
e Ponownie wyréwnaj

Jesli limit ALERT zostanie przekroczony:
e Pomaranczowy wskaznik swietlny bedzie sie Swiecit w sposob ciggty i bedzie stycha¢ sygnat
dzwiekowy.
o Uniemozliwione wysuniecie wysiegnika teleskopowego.
o Ruch belki w dét jest zablokowany.
e OSTROZNIE przywrdcié wszystkie wysiegniki na ich podpore transportowg
e Sprawdz, czy podtoze jest wystarczajgco solidne
e Ponownie wyréwnaj

Nie wysuwagé, nie obracac¢ ani nie podnosié¢ wysiegnikow, gdy swieci sie kontrolka
nachylenia!
RYZYKO PRZEWROCENIA MASZYNY!

4.1.5 Wskaznik potozenia srodkowego wysiegnika (obrét)

Platofrma wyposazona jest w czujnik indukcyjny, ktéry zapala zielony wskaznik
potozenia srodkowego wysiegnika, zawsze gdy pierwszy wysiegnik znajduje w miejscu
podpory przeznaczonej do transportu. Lampka kontrolna stuzy jedynie jako pomoc i nie
gwarantuje, ze wysiegniki obnizg sie prosto na podpore transportowa.

Zawsze wizualnie upewnij sie, ze wysiegniki sg prawidtowo umieszczone na
podporze transportowej!

4.1.6 Kontrolka podpory transportowej wysiegnika
Kontrolka wspornika transportowego wysiegnika bedzie swieci¢ Swiattem ciggtym na

zielono, gdy wszystkie wysiegniki sg prawidtowo umieszczone na wspornikach
transportowych.

4.1.7 Wskaznik niskiego poziomu paliwa

Wskaznik niskiego poziomu paliwa zapala sie, gdy poziom paliwa jest niski (ok. 1,5 ).

Gdy zaswieci sie kontrolka niskiego poziomu paliwa, uzupetnij paliwo tak szybko, jak to

mozliwe. m
Pojemnos¢ zbiornika paliwa 6,1 I.
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4.2 DOLNY PANEL STEROWANIA

.....

Zdjecie 8. Dolny panel sterowania.

1. Licznik godzin 7. Wiacznik zaptonu / gorny / dolny wtgcznik
2. Wigcznik funkcji bezpieczenstwa sterujgcy

3. Wylacznik awaryjny 8. Wiacznik ssanie / podnoszenia wysiegnika
4. Wskazniki swietlne 9. Wiacznik wsuwania / wysuwania teleskopu
- Czujnik nachylenia 10. Wiacznik obrotu wysiegnika

- Przecigzenie platformy 11. Wigcznik przechytu platformy

- Kontroli zasiegu 12. Wytgcznik gtéwny / opuszczanie awaryjne
5.Wigcznik zdalnego sterowania 13. Wybor predkosci (wtgcznik awaryjny

6. Wtacznik rozruchu silnika spalinowego / nozny)

elektrycznego

Funkcjonowanie dolnego panelu sterowania:
1. Kluczyk zaptonu (zdj. 8, nr 7) nalezy ustawi¢ w dolnym potozeniu kontrolnym
2. Witgcz silnik spalinowy lub elektryczny za pomocg wytgcznika startowego (rzdj. 8, nr 6)
3. Aby uzy¢ wysiegnikéw (zdj. 8, nr 8-11), nalezy rowniez wybra¢ predkos¢ ruchu za pomocag
wigcznika predkosci (zdj.8, nr 13).
- Wigcznik predkosci dziata réwniez jako wytgcznik awaryjny nozny, dlatego podczas
korzystania z wysiegnikéw musi by¢ ustawiony na zgdang predkos¢.

W przypadku wykonywania prac w miejscu ogélnodostepnym nalezy wyja¢ kluczyk ze stacyijki, aby
zapobiec uzyciu przez osoby nieuprawnione, a maszyne mozna obstugiwac wytgcznie z platformy.

UWAGA! Przyciski zatrzymania awaryjnego na dolnym panelu sterowaniai na platformie
dziatajg niezaleznie od wybranego trybu sterowania.
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4.3 230 V- PRZYLACZE | WYLACZNIKI (OPCJA)

Leguan 135 NEO moze by¢ napedzany silnikiem elektrycznym (opcja). Standardowy silnik nalezy
podtaczy¢ do gniazdka 230 V /50 Hz / 16 A. Pofgczenia i przetgczniki pokazane sg ponizej.

1 M = 1. Kabel zasilajgcy 230 V / 50 Hz / 16 A.
' 2. Punkt wspomagania +

3. Punkt wspomagania - (na podwoziu)
4. Wytgcznik réznicowopradowy

Zdjecie 9. Przytgcza 230V i12 V.

Wytgcznik réznicowoprgdowy lub wytgcznik zespotu RDC (1) musi
by¢ wigczony, aby dziatato jakiekolwiek urzadzenie 230 V, w tym
gniazda 230 V na platformie. Mozna przetestowac dziatanie
wytacznika RCD, naciskajgc przycisk testowy (2) na urzadzeniu.
Jesli przetacznik w urzgdzeniu nie zejdzie, oznacza to
uszkodzenie urzgdzenia lub kabel potgczeniowy nie jest
podtgczony do sieci.

Zdjecie 10. Wigcznik réznicowo-pradowy.
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5. STEROWANIE

Przeczytaj uwaznie niniejszg instrukcje obstugi i instrukcje obstugi silnika przed rozpoczeciem pracy
Przeczytaj instrukcje bezpieczenstwa zawarte w tej instrukcji i upewnij sie, ze je rozumiesz przed
rozpoczeciem pracy.

Obowiazkiem operatora jest zrozumienie i przestrzeganie wszystkich instrukciji obstuqi i
bezpieczenstwa.

Platforma jest przeznaczona wytgcznie do podnoszenia 0s6b i ich wyposazenia; jej uzycie do
jakichkolwiek innych celow jest zabronione ze wzgleddw bezpieczenhstwa. Jesli wiecej niz jedna
osoba uzywa maszyny podczas zmiany, wszyscy muszg mie¢ do tego odpowiednie kwalifikacje i
muszg przestrzegac instrukcji i zasad obstugi i bezpieczenstwa.

5.1 URUCHAMIANIE SILNIKA SPALINOWEGO / ELEKTRYCZNEGO

1. Wiacz maszyne, obracajac wytgcznik zaptonu (zdj. 8) i wybierz preferowane potozenie
sterowania (dolne elementy sterujgce lub elementy sterujgce na pomoscie).

2. W przypadku uzywania silnika elektrycznego nalezy podtgczy¢ przewdd 230 V 16A,
a takze sprawdzic¢ funkcjonowanie wytgcznika réznicowo-pragdowego. Przy pomocy
przycisku RDC TEST mozna réwniez sprawdzi¢ czy maszyne zasila prad.

3. Przymocowac pasy bezpieczenstwa do zaczepow na wsporniku mocujgcym platforme i
zamkng¢ bramke.

4. Wiacz silnik benzynowy lub silnik elektryczny, naciskajgc przycisk zaptonu dla zgdanego
zrodta zasilania

5. Uzyj ssania, jesli silnik benzynowy nie uruchamia sie automatycznie (zdj. 7, nr 21 lub
dolny element sterujgcy zdj. 8, nr 8)

6. Silnik lub silnik elektryczny wylgcza sie przez jednokrotne nacisniecie jednego z
przyciskéw zaptonu.

UWAGA ! Silnik spalinowy nalezy zawsze zatrzymywa¢ wylacznikiem zaptonu.

UWAGA! W przypadku korzystania z silnika elektrycznego maszyny nalezy uzy¢é
przedtuzacza o maksymalnej dtugosci 20 m i minimalnym przekroju poprzecznym
przewodu 2,5 mmz2. State okablowanie elektryczne budynkéw moze wptywaé na
dziatanie silnika elektrycznego.

5.2 JAZDA PODNOSNIKIEM

Podczas jazdy maszyng szczegdlng uwage nalezy zwracac¢ na nastepujgce kwestie:

1. Nie przekraczaj maksymalnego nachylenia. Upewnij sie, ze nawierzchnia jest solidna i rowna.

2. Zabezpiecz narzedzia i inne materiaty, aby zapobiec ich upadkowi lub przesunieciu.

3. Operator powinien nosi¢ pasy bezpieczenstwa i mie€ je zapiete do podczas kazdej pracy z
maszyng. Przestrzegaj lokalnych zasad i przepisow dotyczgcych uprzezy bezpieczenstwa na
platformach dostepul!

4. Manewruj joystickiem ptynnie, w kontrolowany sposob: unikaj gwattownych ruchéw.

Instrukcje dotyczace jazdy samojezdng platformg ruchoma:




LEGUXN ,

Straight to the Point.

Wtgcz maszyne i wybierz elementy sterujgce platforma

Uruchom silnik spalinowy lub silnik elektryczny.

Upewnij sie, ze wysiegniki sg w pozycji transportowej, a podpory sg nad ziemig. W przeciwnym

razie jechanie maszyng jest niemozliwe.

4. Upewnij sie, ze wybrana predkosé¢ napedu jest w prawidtowej pozyciji. Zabrania sie zmiany
predkosci jazdy przy poruszajgcej sie platformie!

5. Aby prowadzi¢ maszyne: chwyc¢ i $cinij joystick, aby przytrzymacé przycisk wtgczania joysticka z

przodu dzwigni. Aby ruszy¢ do przodu, pchnij joystick do przodu i do tytu, aby cofng¢. Aby obrécic

maszyne w lewo lub w prawo, wystarczy obréci¢ joystick w zgdanym kierunku.

wh P

UWAGA: Maszyna jest sterowana metodg skid steer, a wtasciwosci sterujace réznig
sie w zaleznosci od terenu, dlatego nalezy zachowaé szczeg6lng ostroznos$é podczas
rozpoczynania jazdy.

Jezeli chcemy obréci¢é maszyne w miejscu, nalezy popchnaé do oporu dzwignie
sterowania po jednej stronie i pociagnaé dzwignie sterowania po drugiej stronie.
Sposob, w jaki maszyna porusza sie i obraca, zalezy réwniez od warunkéw
gruntowych — jazde nalezy rozpoczynaé ostroznie i z niewielka predkoscia.

UWAGA: Platformg mozna jechaé¢ tylko wtedy, gdy wszystkie wysiegniki znajdujg sie w
pozycji transportowe;!

Uktad napedowy maszyny jest hydrostatyczny. Model z kotami ma naped na 4 kota. Oba modele (z
napedem na 4 kota lub gumowymi ggsienicami) sg napedzane czterema silnikami hydraulicznymi.

W razie potrzeby platforme mozna obroci¢ w miejscu, przesuwajgc joystick pod kgtem okoto 40 stopni
w lewo lub w prawo, do przodu lub do tytu, w zaleznosci od pozgdanego kierunku skretu.

UWAGA: Dowiedz sie, jak jezdzi€é maszyng z malg predkoscia. Poruszaj joystickiem ptynnie,
aby unikngé gwattownych i szarpanych ruchow. Podczas jazdy zwracaj szczegbélng uwage na
stabilno$¢ i wymiary, a zwtaszcza dlugos¢é maszyny.

5.2.1 Okreslanie stromizmy stoku A

Stok nalezy zmierzy¢ przy pomocy klinometru cyfrowego lub wykonaé¢ nastepujgce czynnosci:

Wzig¢ poziomnice wodna, prosty kawatek drewna o dtugo$ci minimum 1 m, oraz kieszon-kowg tasme
miernicza.

Potozy¢ drewniang tyczke na nachylonym stoku. Umiesci¢ poziomnice wodng na dolnym koncu tyczki
i unies¢ jg do poziomu. Przytrzymac tyczke poziomo i zmierzy¢ odlegto$¢ miedzy jej dolnym koricem
a podtozem. Podzieli¢ odlegtos¢ (wysokosé) przez dtugosé drewnianej tyczki (odlegtosc) i pomnozy¢
otrzymany wynik przez 100.

Przyktad:

Dtugos¢ drewnianej tyczki =2 m 0.5m S
Wysoko$é = 0,5 m =
(0,5+2) x 100 = nachylenie 25 % m

UWAGA ! Przekraczajac skarpy nalezy zawsze jechaé¢ w gore lub w dét stoku, nigdy
na ukos. W przypadku koniecznosci jazdy na ukos nalezy opusci¢ wysiegniki
(podpory) po stronie w dét stoku tak, aby znalazly sie blisko podtoza, co zapobiegnie
przewréceniu si¢ maszyny.
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5.2.2 Podwozie gasienicowe: informacje ogdlne i konserwacja.

Platforma Leguan z podwoziem ggsienicowym i gumowymi ggsienicami, ma wiele zalet w poréwnaniu
z maszyng na kotach. Jednak w przypadku platformy na kotach nalezy wzigé pod uwage pewne
kwestie dotyczgce pracy i Srodowiska pracy.

Aby zapewni¢ maksymalng zywotnos$¢ gasienic gumowych i podwozia ggsienicowego, nalezy
postepowaé zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

Trwato$¢ uktadu gasienicowego platformy jest silnie uzalezniona od $rodowiska i sposobu pracy.
Operator moze wydtuzyé zywotnos¢, postepujac zgodnie z ponizszymi instrukcjami obstugi i
konserwaciji. Jesli platforma jest uzywana na terenach pokrytych kamieniami lub Zwirem, w miejscach
rozbidrki, w ktorych wystepuje beton, lub w srodowisku ze ztomem metalowym, zywotnos$¢ gagsienic
moze zosta¢ znacznie zmniejszona. Z tego powodu uszkodzenia gasienic, rolek gasienic lub
podwozia gasienic, spowodowane praca w takich srodowiskach, nie sg objete gwarancja.

5.2.3 Podwozie gasienicowe: instrukcje dotyczace srodowiska pracy

Aby wydtuzyé zywotnos¢ systemu gasienicowego, unikaj jazdy po nastepujacych terenach lub
miejscach pracy:

Miejsca pracy z pokruszonym kamieniem, zelaznymi pretami, ztomem metalowym lub
podobnym materiatem do recyklingu.

o Gumowe gasienice nie sg przeznaczone do tego rodzaju miejsc pracy.

Codzienna / ciggta jazda po asfalcie lub betonie.

o Ciggta praca na tych powierzchniach skrdoci zywotno$sé gumowych gasienic.

Miejsca pracy z ostrymi przedmiotami, takimi jak potamane kamienie lub odpady
betonowe.

o Tego rodzaju ostre przedmioty moga trwale przecigé¢ lub uszkodzi¢ gumowe gasienice.
Warunki, ktére mogg uszkodzi¢ opony, mogg rowniez uszkodzi¢ gumowe gasienice.
Uszkodzonych ggsienic nie mozna normalnie naprawic, nalezy je wymieni¢. Gwarancja
nie obejmuje gasienic, ktére ulegng uszkodzeniu w tego typu warunkach.

Miejsca pracy z substancjami zracymi (paliwa, olej, s6l lub nawozy).

o Substancje zrgce moga utleniaé metalowe czesci gumowych gasienic. Jezeli takie
substancje wejdg w kontakt z powierzchnig gumowegej gasienicy, nalezy je przeptukac
wodg natychmiast po zakonhczeniu pracy.

Uszkodzenia platformy w powyzszych warunkach nie sg objete gwarancja.

5.2.4. Instrukcja dotyczace sterowania podnosnikiem z podwoziem
gasienicowym

Regularnie sprawdzaj szczelnos$¢ gasienic.

o Zbyt luzne ggsienice mogag spasé¢ z zebatek. Uwazaj, aby nie dokreca¢ ggsienic zbyt
mocno, poniewaz powoduje to utrate mocy i powoduje obcigzenie ggsienic i podwozia
gasienic. (patrz rozdziat 9.1.1)

Zmieniaj kierunek skretu tak czesto, jak to mozliwe.

o Ciggte obracanie tylko w jednym kierunku spowoduje nierbwnomierne zuzycie kota

zebatego i gumowej gasienicy.
Regularnie sprawdzaj stan systemu gasienic.

o Nadmierne zuzycie rolek, rolek napinajgcych, két zebatych i tozysk moze uszkodzi¢
gasienice.

Unikaj jazdy bokiem po pochytosci.

o Zawsze wjezdzaj na stoki prosto w goére i w dét i skrecaj tylko na ptaskiej, rownej
powierzchni. Ciggta praca na nierownym terenie lub jazda bokiem po pochytosci
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powoduje zuzycie prowadnic ggsienic i rolek oraz powoduje, ze gasienice wyskakujg z
kot zebatych.
e Unikaj ciggtych ostrych zakretow.
o Wykonujgc szersze i delikatniejsze zakrety, mozna unikng¢ niepotrzebnego zuzycia
gasienic i / lub ggsienic wyskakujgcych z zebatek.
e Unikaj jazdy jednym torem narownej powierzchni i jednym na pochytosci.
o Jedz zawsze po rownej powierzchni. Jesli ggsienice wyginajg sie w sposob ciggty od
wewnatrz lub z zewnatrz podczas pracy, metalowa konstrukcja ggsienic moze peknaé.

Uszkodzenia platformy spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem w wyniku
nieprzestrzegania powyzszych wskazéwek nie sg objete gwarancja.

5.3 OBSLUGA PODPOR STABILIZUJACYCH

Podpory muszg by¢ roztozone, a podwozie platformy nalezy wypoziomowac przed jakgkolwiek
operacjg wysiegnika. Podwozie mozna wypoziomowac za pomocg funkcji automatycznego
poziomowania lub recznie sterujgc poszczegolnymi wysiegnikami. Maksymalna dopuszczalna
niedoktadnos¢ niwelacji wynosi 1,0°. Upewnij sie, ze podtoze pod kazdg podporg jest solidne - w razie
potrzeby pot6z dodatkowe ptyty na ziemi.

Podpory mozna obstugiwaé tylko wtedy, gdy wysiegniki znajdujg sie w pozycji
transportowej!

Booms must not be operated without properly deployed outriggers!

5.3.1 Automatyczne poziomowanie

Wiacz maszyne i wybierz elementy sterujgce platformag

Wiacz silnik spalinowy lub silnik elektryczny

Nacisnij przycisk automatycznego poziomowania (zdj. 7 nr 18). Nie trzeba przytrzymywac

przycisku.

4. Platforma wysunie wszystkie podpory i automatycznie wypoziomuje podwozie.

5. Podczas poziomowania bedzie migac zielona kontrolka automatycznego poziomowania.

6. Jesli procedura poziomowania musi zosta¢ zatrzymana, nacisnij ponownie przycisk
poziomowania.

7. Gdy podwozie zostanie wypoziomowane, zielona kontrolka automatycznego poziomowania
(zdj. 7 nr 19) bedzie sie Swieci¢ w sposob ciggty.

8. Woysiegniki mozna obstugiwa¢ w dowolnym momencie, gdy $wieci sie zielona kontrolka

»,poziomowanie OK”
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5.3.2 Reczne poziomowanie

Wigcz maszyne i wybierz elementy sterujgce platformg

Uruchom silnik spalinowy lub silnik elektryczny

Za pomocg dzwigni wysiegnikéw podpory (Rysunek 7 (17)) roztéz podpory

Po pierwsze: opus¢ dwie tylne podpory tak, aby dotykaty ziemi

Po drugie: opus¢ dwie przednie podpory, tak aby réwniez dotykaty ziemi

Opusé podpory wystarczajgco nisko: minimalna wysokos¢ podnoszenia podwozia jest
wystarczajgco wysoka, aby kota lub ggsienice wyraznie unosity sie nad podiozem

Gdy wszystkie wysiegniki podpory dotkng podtoza, uzyj dzwigni wysiegnikéw podpory, aby
wypoziomowac¢ maszyne. Poziomowanie jest najtatwiejsze, gdy opuszczasz podpory parami
(na przyktad oba lewe podpory boczne razem lub obie przednie podpory razem)

8. Po wypoziomowaniu podwozia zielona lampka nad przyciskiem automatycznego
poziomowania bedzie sie $wieci¢ w sposob ciggty.

ook wNE
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5.3.3 Ustawienie podpdr w pozycji transportowej
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Opus¢ wszystkie wysiegniki na ich podpory transportowe.

Musi sie swieci¢ zielona lampka kontrolna wspornika transportowego wysiegnika(patrz 4.1.6).

Nacisnij gorny przycisk wigcznika automatycznego poziomowania (zdj.7 nr 18). Nie trzeba

przytrzymywac przycisku.

4. Platforma odsunie wysiegniki nieco od ziemi, co pozwoli uzytkownikowi na obstuge funkcji
jazdy.

5. Jesli podpory wymagajg przesuniecia do ich pozyciji transportowych, naci$nij gorny przycisk

automatycznego przetgcznika poziomowania i przytrzymaj go, az podpory osiggng pozycje

transportowe.

wnh e

Nie wolno obstugiwa¢ wysiegnikow bez prawidtowo rozmieszczonych podp6ér!

UWAGA! Jesli zielone swiatlo podnoszenia wiacza sie, mimo ze podpory nie sg odpowiednio
ustawione, korzystanie z platformy dostepowej jest surowo zabronione! Skontaktuj sie z
serwisem!

5.4 OBSLUGA WYSIEGNIKOW

Przed uruchomieniem wysiegnikow upewnij sie, ze podpory sg prawidtowo roztozone na twardym
podtozu i $wieci sie zielone swiatto poziomujgce. Wysiegnikéw nie mozna obstugiwac, jesli zostanie
przekroczone bezpieczne obcigzenie robocze platformy.

1. Wigcz maszyne i wybierz zgdane potozenie sterowania: elementy sterujgce na platformie lub
dolne elementy sterujgce

2. Uruchom silnik spalinowy lub silnik elektryczny

3. Wysiegnikami steruje sie za pomocg joysticka:

- pchngc¢ joystick do przodu, aby unies¢ wysiegniki; pociggnij do tytu, aby opuscic¢
wysiegniki

- przesungc joystick w lewo lub w prawo, aby obroci¢ wysiegniki w lewo lub w prawo

- dwa przyciski na gorze joysticka sterujg teleskopem: nacisnij lewy przycisk, aby wysungé
teleskop, a prawy przycisk, aby wciggna¢ teleskop

4. Po zakonczeniu pracy belki:

- najpierw wciggnij teleskop

- obra¢ wysiegniki do srodka, do pozyciji transportowej, po osiggnieciu srodkowego
punktu na panelu sterowania zapala sie zielona lampka kontrolna (zdj. 7 nr 13)

- ostroznie opus¢ wysiegniki do pozycji transportowej, po osiggnieciu pozycji
transportowej na panelu sterowania zapala sie zielona lampka kontrolna (zdj. 7, nr
14)

5. Leguan 135 NEO posiada unikalny przetacznik Home (zdj. 7, nr 7) za pomocg ktérego mozna
ustawi¢ wysiegniki w pozycji transportowej. Patrz rozdziat 5.4.2. Uwazaj na otoczenie podczas
korzystania z tej funkcji! Kolizja z budynkami i innym otoczeniem moze spowodowaé
przewrocenie sie podnosnika i powazne szkody dla ludzi i mienia wokot.

Obstuguj joystick z tatwoscig i bez wahania - naucz sie precyzyjnie obstugiwac belki polowe.

UWAGA ! Przed wykonaniem innych czynnosci nalezy pamieta¢, aby najpierw unies¢
wysiegnik z podpory transportowej. Przy opuszczaniu nalezy zawsze kierowa¢ go
wprost na podpory transportowe.

UWAGA: Gdy ruch wysiegnika zostanie w dowolnym momencie zablokowany,
ustyszysz sygnat dzwiekowy, aby powiadomié uzytkownika o nieprawidtowym
dzialaniu.
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5.4.1 Funkcja Home

Funkcja Home autonomicznie przywraca wysiegniki do pozycji transportowej. Funkcje wigcza sie,
przekrecajgc przetgcznik XY / Home (zdj7, nr 7) zgodnie z ruchem wskazowek zegara do pozyciji
Home i przytrzymujac go tam. Aby zatrzymac proces bazowania, zwolnij przetgcznik. Po zakohczeniu
bazowania rozlegnie sie sygnat dzwiekowy, a lampki sygnalizacyjne pozycji transportowej i Srodkowej
pozycji wysiegnika bedg migac.

UWAGA! Zwr6€ uwage na otoczenie platformy! Uzytkownik musi unikaé kolizji z
otaczajgcymi obiektami!

5.4.2 Funkcja XY (opcjonalnie)

Podczas korzystania z funkcji XY ruchy wysiegnika sg kontrolowane w taki sposéb, ze krawedz
platformy pozostaje w tej samej odlegtosci od zgdanej ptaszczyzny. Podczas korzystania z funkcji XY
przednia krawedz platformy pozostaje na tej samej linii pionowej, poziomej lub gtebokosci. Na
przykfad, dzieki funkcji XY, podczas poruszania sie po $cianie w pionie lub poziomie platforma
pozostaje w tej samej odlegtosci od Sciany.

UWAGA: Funkcja XY jest ograniczona przez geometrie wysiegnika, wiec nie mozna jej
zastosowaé nawszystkich wysokosciach i odlegtosciach.

Funkcja XY jest aktywowana przez obrocenie przetgcznika XY / Home (zdj. 7, nr 7) w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara do pozycji XY i przytrzymanie go w tym
miejscu podczas korzystania z funkgcji.

5.4.3 Podnosnik wysiegnika i przechylanie platformy bez podpér

Wysiegnik mozna lekko unies¢ (ok. 10 cm), aby unikng¢ uderzenia platformy o przeszkode podczas
jazdy w trudnym terenie. Podnoszenie wysiegnika mozna wykonac, naciskajac przycisk awaryjnego
opuszczania w dot (zdj.7, nr 1) i jednoczesnie przechylajac joystick do przodu.

W podobny spos6b mozna réwniez uzywac pochylenia platformy bez podpér. Aby wigczy¢
przechylanie platformy bez podpdr: nacisnij jednoczesnie przycisk awaryjnego opuszczania (zdj.7, nr
1) i przycisk przechylania platformy (zdj.7, nr 5), jednoczes$nie przechylajac joystick do przodu, aby
podnies¢ platforme lub do tytu, aby jg opuscic.

5.5 KoAczenie pracy

Po zakonhczeniu pracy:

Opusci¢ wysiegnik do pozycji transportowe;.

Podniesc¢ catkowicie podpory do pozycji transportowe;j.

Wytaczy¢ silnik spalinowy/elektryczny obracajgc wytgcznik zaptonu do pozycji "0” i
zabrac ze sobg klucz.

4. Zdjac z platformy pasy bezpieczenstwa/uprzaz i zabrac je ze sobg (pasy nalezy
przechowywac w wyznaczonym miejscu, w odpowiednim opakowaniu / skrzynce).
Zamkng¢ zawor paliwa (patrz takze instrukcja obstugi silnika).

Jezeli platforma pozostaje w miejscu gdzie mozna go podigczy¢ do sieci zasilajgcej
230 VAC, zaleca sie podigczenie go w celu natadowania akumulatora (np. przez noc).
Akumulator faduje sie nawet po wigczeniu gtdwnego wytgcznika zasilania.

wnN e
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UWAGA ! Nalezy zapobiec mozliwosci uzycia platformy przez osoby nieupowaznione ! ‘
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5.6 Dodatkowe instrukcje uzytkowania zima
Minimalna dopuszczalna temperatura pracy podnoshika to -20° C.

Podczas uzytkowania maszyny w zimie, wykonaj czynnosci wymienione ponize;.
1. Sprawdz, czy wytgczniki krancowe sg wolne od $niegu, lodu i brudu.
2. Przed jazdg maszyng pozwodl silnikowi pracowac przez kilka minut.
3. Najpierw uzyj na chwile trybu jazdy, nastepnie uzyj podpor i na koniec uzyj wysiegnikéw. W
ten sposob olej w catym ukfadzie nagrzewa sie, a ciepty olej przeptywa do cylindréw

6. OPUSZCZANIE | UZYTKOWANIE AWARYJNE

Funkcje opisane w rozdziale 6 stuzg wytacznie do uzytku w sytuacjach nagtych i awaryjnych!
Normalna praca z funkcjami wymienionymi w tym rozdziale jest niedozwolona.

6.1 OPUSZCZANIE AWARYJNE

W przypadku gdy z pewnych przyczyn nastgpi odciecie zasilania (np. brak paliwa, przerwa
w doptywie pradu elektrycznego lub awaria kabla zasilajgcego), wysiegnik mozna opusci¢
w nastepujgcy sposoéb:

Przycisk awaryjnego opuszczania znajduje sie na panelu sterowania na platformie, a przetgcznik
awaryjnego opuszczania na dolnym panelu sterowania.

Aby obstugiwa¢ opuszczanie awaryjne z panelu sterowania platformy:

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk awaryjnego opuszczania. Pociggnij joystick do siebie,
aby opusci¢ wysiegnik.

2. Aby wciggnac¢ teleskop: pociggnij joystick do siebie i jednoczesnie wcisnij i przytrzymaj
przycisk teleskopu

3. Aby obrdcié wysiegniki: pociggnij joystick do tytu pod kgtem 45 stopni w kierunku, w
ktorym chcesz obrécié (w lewo lub w prawo)

Aby obstugiwac opuszczanie awaryjne z dolnego panelu sterowania:

1. Przekrec przetgcznik (zdj. 8, nr 12) w prawo i przytrzymaj go w pozycji przekreconej i
jednoczes$nie obro¢ wtgcznik wyboru predkosci (wkgcznik nozny awaryjny, nr 13) w lewo lub w
prawo i przytrzymaj go

2. Uzyj wtgcznikdéw wysiegnika (zdj. 8, nr 8), aby opusci¢ wysiegnik

3. Jesli chcesz uzy¢ innych ruchow, przytrzymaj przetgcznik wysiegnika (8) i jednoczes$nie uzyj
innych wigcznikéw (zdj. 8, nr 9-10) do innych ruchow

Przed rozpoczeciem pracy nalezy zawsze sprawdzaé funkcjonowanie mechanizmu
opuszczania awaryjnego.

6.1.1 Opuszczanie awaryjne bez zasilania sterownika logicznego

W sytuaciji, gdy platforma ustracita zasilanie lub z jakiegokolwiek powodu nie dziata, oprécz zwyktej
procedury opuszczania awaryjnego opisanej w rozdziale 6.1, istnieje dodatkowa metoda awaryjnego
opuszczania.
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Aby skorzysta¢ z opuszczania awaryjnego bez sterownika logicznego, uzyj oddzielnych przewodow
do podtgczenia akumulatora 12 V DC do cewek bloku zaworu sterujgcego, ktérego chcesz uzyé (np.
zaworu podnoszenia wysiegnika). Mozliwe jest uzycie akumulatora rozruchowego platformy lub
innego akumulatora zewnetrznego. Gdy bateria jest podtgczona do zgdanego zaworu, uzyj recznej
pompki po wewnetrznej stronie obudowy zaworu, aby zasili¢ zgdang funkcje.

6.2. WYLACZENIE FUNKCJI BEZPIECZENSTWA WYSIEGNIKA PODCZAS PRACY
SILNIKA

Na wypadek sytuacji awaryjnych ta platforma jest wyposazona w przetgcznik obejécia funkciji
bezpieczenstwa (dolny panel sterowania), ktory umozliwia uzytkownikowi obstuge wysiegnikow nawet
wtedy, gdy podpory nie sg prawidtowo roztozone. Z funkcji tej mozna skorzysta¢ np. w sytuacji, gdy
platforma przechylita sie do tytu podczas dtugotrwatego sktadowania.

Przycisk funkcji awaryjnych wysiegnika moze byé uzywany tylko w ekstremalnych
okolicznosciach!

Uzycie przycisku awaryjnego wysiegnika z dolnego panelu sterowania:

Odkrec¢ wkrety blokujgce (zdj 8, wkrety A i B) ptytki ochronnej wigcznika

Obré¢ przetacznik zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i trzymaj go dalej

Uruchom silnik spalinowy lub elektryczny, je$li nie pracuje

Wykonaj wymagane ruchy wysiegnika.

Zwolnij biaty przetgcznik i zatrzymaj silnik.

Umiesc¢ ptytke ochronng z powrotem na przetgczniku i zablokuj za pomocg dostarczonych
Srub

ok wWNE

Ta funkcja zastepuje:

przecigzenie

zmniejsza 62,5 kg z monitorowania zasiegu
monitorowanie poziomowania platformy

monitorowanie tancucha teleskopu

monitorowanie kabla czujnika zasiegu

monitorowanie wysiegnikow

przetgcznik wyboru predkosci (przetgcznik czuwakowy)

Noos~wdNE

UWAGA! Jesli wysiegniki nie sg w pozycji transportowej, silnik wylgczy sie i nie
uruchomi sie ponownie, zanim wysiegniki nie zostang umieszczone na podporach
transportowych

6.2.1 Wylaczenie funkcji wysiegnika za pomocg pompy recznej

Funkcje uruchamia sie z dolnego panelu sterowania, przytrzymujgc wcisniety przycisk zatrzymania
awaryjnego i wykorzystujgc pompke reczng jako zrodto zasilania. Pozwala to na uzycie wysiegnikow
Zza pomoca pompy recznej i przetgcznikéw na dolnym panelu sterowania. Funkcje bezpieczenstwa sg
wytaczone podczas korzystania z funkcji sterowania recznego, funkcji nalezy uzywaé z najwyzszag
ostroznoscig!

6.3 WYLACZENIE FUNKCJI BEZPIECZENSTWA PRACY NAPEDU | PODPOR

Funkcje bezpieczenstwa wigcza sig z dolnego panelu sterowania, gdy pozycja sterowania na
platformie jest aktywna (kluczyk zaptonu, patrz 4.2). Zr6dtem zasilania moze by¢ zaréwno silnik
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elektryczny, jak i spalinowy lub opcjonalnie pompa reczna. Maszyne mozna obstugiwa¢ z panelu
sterowania na platformie. Pompy recznej mozna uzywac wytgcznie do obstugi wysiegnikéw i podpor.

Funkcja zastepuije:
1. monitorowanie pozycji transportowej
2. zapobieganie napedom
3. przetgcznik wyboru predkosci (przetacznik awaryjny nozny)

6.3.1 Wytaczenie kontroli pozycji transportowej

Monitorowanie pozycji transportowej wysiegnika mozna wytgczy¢ za pomocg przetgcznika sterowania
recznego na dolnym panelu sterowania. Umozliwia to obstuge podp6r, gdy wysiegniki nie sg w pozycji
transportowej lub czujnik monitorujgcy pozycje transportowg jest uszkodzony.

Aby aktywowac wytgczenie monitorowania pozycji transportowe;j:

1. Przekrec¢ kluczyk zaptonu do pozycji panelu sterowania na platformie

2. W ciggu 10 sekund przestaw przetgcznik sterowania recznego na dolnym panelu sterowania do
pozyciji podpory i przytrzymaj go w pozycji przekreconej (patrz 6.2)

3. Inny uzytkownik musi jednoczes$nie obstugiwaé przetgczniki podpér w panelu sterowania
platformy w celu podniesienia podpor

4. Gdy podpory zostang podniesione, zwolnij przetgcznik i zablokuj go ptytkg ochronna.

6.4 WYLACZENIE STEROWANIA OBCIAZENIEM PLATFORMY ORAZ é
PRZYCISKU ZATRZYMANIA AWARYJNEGO PLATFORMY

Na wypadek sytuacji awaryjnych ten podnosnik jest wyposazony w wytgcznik funkcji bezpieczenstwa
(zdj. 6, nr 9), ktéry umozliwia uzytkownikowi wytgczenie przycisku zatrzymania awaryjnego platformy i
obstuge wysiegnikoéw przy przecigzeniu. Wytgczenie jest mozliwe tylko wtedy, gdy wybrane sg dolne
elementy sterujgce.

Tego wytgcznika nalezy uzywac tylko w ekstremalnych sytuacjach awaryjnych, np. operator stracit
przytomnos¢ na platformie, przycisk zatrzymania awaryjnego zostat aktywowany i uzytkownik musi
zostac opuszczony ze wzgledoéw bezpieczenstwa.

W przypadku korzystania z wytacznika funkcji bezpieczenstwa mozliwa jest eksploatacja maszyny
poza jej stabilng strefg pracy, co stwarza niebezpieczenstwo upadku! Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za upadek podnos$nika w przypadku uzycia wytacznika funkcji bezpieczenstwal

Wytgczenie kontroli obcigzenia platformy i przycisku zatrzymania platformy:
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. Poluzuj $ruby (zdj. 8, sruby A i B), aby zwolni¢ ptytke ochronna.

. Przekrec przetgcznik w lewo i przytrzymaj go.

. Uruchom silnik spalinowy lub elektryczny.

. Opus¢ wysiegnik z najwyzszg ostroznoscia.

. Zwolnij przetgcznik sterowania recznego.

. Zatrzymaj silnik.

. Umies$¢ plytke ochronng z powrotem na przetgczniku i zablokowuj za pomocg dostarczonych srub

~NOoO O R~WNE

7. INSTRUKCJE DOTYCZACE TRANSPORTU

Podwozie i podpory sg wyposazone w punkty podnoszenia i wigzania, ktore sg oznaczone
symbolami. Maszyne mozna zabezpieczy¢ na czas transportu tylko z tych miejscach wigzania.
Maszyne nalezy zawsze podnosi¢ z wyznaczonych punktéw podnoszenia. Podczas podnoszenia
zaleca sie uzycie belki do podnoszenia, aby zapobiec uszkodzeniu podpor.

//Al?zﬁz\\\\ ///TH\\
/ A /
/ \
| | ( >
\ 1/ \\ ,/
o Cmenz
Zdjecie 11. Symbol punktu wigzania. Zdjecie 12. Symbol punktu podnoszenia.

Przed transportem wysiegniki sg umieszczane na wspornikach transportowych, a podpory sg
podnoszone.

UWAGA ! Urzadzenie mozna transportowaé¢ wytacznie z elementami ustawionymi w pozycji
transportowej. Na platformie nie wolno przewozi¢ oséb ani materiatow.

W tylnej osi znajduje sie automatyczny hamulec hydrauliczny, ktory wtgcza sie automatycznie, gdy
silnik spalinowy / silnik elektryczny nie pracuje.
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NIE HOLOWAC!

Holowanie moze spowodowaé powazne uszkodzenie silnikéw hydraulicznych i innych

czesci podwozia.

Jesli maszyna |

est przewozona na przyczepie, ciezaréwce lub podobnym pojezdzie, nalezy

ja starannie zabezpieczy¢. Na rogach podwozia zaznaczono cztery punkty wigzania, ktére
utatwiajg zabezpieczenie maszyny. Zawsze zabezpieczaj maszyne po przekatnej z kazdego

naroznika.

Zdjecie 13. Punkty mocowan.

UWAGA ! Zabrania si¢ mocowania maszyny w taki poséb, aby liny przechodzity
nad wysiegnikiem. Nalezy korzysta¢ wylacznie z oznaczonych punktéw mocowania !

UWAGA'!

Przed transportem maszyny na diugi dystans nalezy zamykaé zawor

paliwowy silnika benzynowego, aby nie doszto do wymieszania oleju silnikowego
i benzyny, co mogtoby spowodowaé przerywanie zaptonu silnika.

8. INSTRUKCJE DOTYCZACE PRZEGLADOW, KONSERWACJI | KONTROLI

Omawiana samojezdny podnosnik wymaga przegladu raz w roku. Przeglad powinien by¢
wykonywany wytacznie przez posiadajacy odpowiednie kwalifikacje personel. Osoby
odpowiedzialne za przeglady i obstuge okresowg powinny zapoznac¢ sie z zasadg dziatania i
parametrami technicznymi maszyny przed wykonaniem jakichkolwiek czynnosci serwisowych.
Wszystkie czynnosci serwisowe i konserwacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z zaleceniami zawartymi
w niniejszej Instrukcji. Jezeli platforma nie byta uzywana przez dtuzszy czas, nalezy najpierw
sprawdzi¢ stan oleju i przed rozpoczeciem eksploatacji stwierdzi¢, czy maszyna dziata prawidtowo.

8.1 INSTRUKCJE OGOLNE

Nie wolno wprowadzaé zadnych zmian w konstrukcji maszyny bez uzyskania
pisemnej zgody producenta.

Wszystkie usterki moggce mie¢ wptyw na bezpieczng eksploatacje platformy nalezy
usungc¢ przed rozpoczeciem pracy.

Nalezy sprawdzac czy czynnos$ci zwigzane z obstugg sg realizowane zgodnie z
niniejszg instrukcjg eksploatacji oraz instrukcjg obstugi producenta silnika.
Wytgczy¢ silnik przed rozpoczeciem czynnosci zwigzanych z obstugg i kontro-l3.
NALEZY ROWNIEZ ODtACZYC URZADZENIE OD SIECI ZASILAJACEJ 230 V.
Nie pali¢ w trakcie wykonywania czynno$ci zwigzanych z obstugg i kontrolg.
Maszyne, a w szczegodlnosci platforme, nalezy utrzymywac w czystosci.
Sprawdzi¢ czy instrukcja eksploatacji jest kompletna, czytelna i znajduje sie na
wiasciwym miejscu w skrzynce na platformie.
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e Sprawdzi¢ czy wszystkie oznakowania sg na miejscu i czy sg czytelne.

UWAGA ! Wszystkie czesci zamienne — zwlaszcza elementy elektryczne i czujniki —
powinny by¢ oryginalnymi produktami Leguan.

8.1.1 Obstuga baterii

Pracujgc przy akumulatorze nalezy zawsze pamietac, ze:

e Akumulator zawiera korozyjny kwas siarkowy — postepowac ostroznie!

e Pracujgc przy akumulatorze nalezy zaktada¢ odziez i okulary ochronne.
Unika¢ stycznosci elektrolitu z odziezg i skoérg; jezeli substancja zetknie sie ze skérg
lub ubraniem, miejsce kontaktu nalezy sptukaé duzg iloscig wody.

e W przypadku kontaktu z oczami, ptuka¢ duzg iloScig wody przez co najmniej 15
minut i bezzwiocznie wezwac lekarza.

e Nie pali¢ tytoniu.

¢ Nie dotykaé zaciskow i przewodow akumulatora narzedziami, ktére mogg
spowodowac iskrzenie.

e Aby unikngc¢ iskrzenia, nalezy zawsze odtgczac przewdd (-) jako pierwszy
i podtgczac go na koncu.

8.1.1 Obstuga paliw i produktow ropopochodnych
Postepowanie z paliwem i produktami olejowymi:

Nie dopuszczac¢ do wyciekow oleju na ziemie.

o Stosowac oleje jakosci zalecanej przez producenta. Nie mieszaé¢ ze sobg réznych
rodzajéw i/lub gatunkéw oleju.
Pracujgc przy oleju nalezy zawsze nosi¢ odpowiednie $rodki ochrony indywidualne;j.
Przed uzupetnieniem paliwa nalezy wytgczy¢ silnik spalinowy / elektryczny i odtgczy¢
urzgdzenie od sieci zasilajgce;j.

o Stosowac wytgcznie paliwa zalecane przez producenta silnika. Nie miesza¢
z paliwem zadnych dodatkow.

e Jezeli paliwo lub olej dostanie sie do oczu, ust lub otwartej rany, miejsce kontaktu
nalezy bezzwtocznie sptukac duzg iloscig wody lub odpowiedniego ptynu
medycznego i wezwac lekarza.

Nalezy sprawdzac¢ przewody hydrauliczne i komponenty tylko wtedy, gdy silnik jest zatrzymany i
cisnienie uwolnione z uktadu hydraulicznego. Nie wolno uruchamiaé maszyny, jesli zauwazono
usterki lub nieszczelnosci w uktadzie hydraulicznym. Wyciek ptynu hydraulicznego moze
spowodowac oparzenia lub przebi¢ skoére i spowodowaé powazne obrazenia. Jesli ptyn hydrauliczny
whniknie w skore, nalezy natychmiast skonsultowac sie z lekarzem oraz doktadnie umy¢ wodg i
mydtem kazdg czes¢ ciata, ktéra miata kontakt z olejem hydraulicznym. Olej hydrauliczny jest rowniez
szkodliwy dla srodowiska - zapobiegaj wyciekom oleju. Uzywac wytgcznie oleju hydraulicznego
zatwierdzonego przez producenta.

Nigdy nie wolno obstugiwac elementow hydraulicznych
znajdujgcych sie pod cisnieniem, poniewaz w przypadku
awarii zkgczki lub wyrzucenia ptynu hydraulicznego pod

wysokim cisnieniem moze dojs¢ do przewrdcenia maszyny '
i powaznych obrazen. Nie uruchamiaj maszyny, jesli

zauwazyte$ usterke w uktadzie hydraulicznym.
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Nalezy sprawdza¢ weze hydrauliczne pod katem ewentualnych pekniec i zuzycia. Nalezy $ledzi¢
zuzycie wezy i zaprzesta¢ pracy, jesli zewnetrzna warstwa ktdéregokolwiek weza ulegnie zuzyciu.
Sprawdz przebieg wezy, w razie potrzeby wyreguluj zaciski wezy, aby unikng¢ otaré. Weze
hydrauliczne majg ograniczong zywotnos¢, a data waznosci jest zaznaczona na wezach. Po tej dacie
nalezy je zmienic. Jesli wida¢ slady wycieku oleju, nalezy umiesci¢ kawatek kartonu pod
prawdopodobnym miejscem wycieku, aby znalez¢ wyciek.

W przypadku stwierdzenia usterki nalezy natychmiast przerwac dziatanie platformy dostepowej. Waz
lub element musi by¢ wymieniony. Skontaktuj sie z serwisem Leguan.

9. INSTRUKCJE DOTYCZACE SERWISOWANIA

9.1 HARMONOGRAM KONTROLI OKRESOWEJ | KONSERWACJI MASZYNY

Czynno$ci serwisowe dotyczace silnika zostaty rowniez opisane w instrukcji obstugi producenta
silnika.

K =Kontrola €= Czyszczenie WMl =Wymiana [ = Dostosowanie PS= Pierwszy serwis przy 50 h

Codziennie | Co 100 h 200 h/ 12 400 h/24 1000 h
miesiaé miesiecy miesigce

Olgj silnikowy, EO - K .

Filtr powietrza K/C
Siweca zaptonowa, EM K

Luz zaworowy, EM K

Zbiornik paliwa i filtr C
siatkowy

Mocowanie platformy PSK | K

Olej hydrauliczny .

Poziom oleju PSK K
hydraulicznego

Filtr zasysania oleju C
hydraulicznego

Filtry oleju silnikowego - .

Akumulator K
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Zabezpieczenie fozysk i PSK K
sworzni czopow

Przewody elektryczne

Ztgczki i przewody PSK | K
hydrauliczne

Sitowniki, zawory PSK | K
podtrzymujace
obcigzenie i zwrotne

Dziatanie opuszczania PSK | K
awaryjnego

Dziatanie obwodu PSK | K
zatrzymania awaryjn.

Dziatanie uktadu PSK K
ustawiania

Regulacja cisnienia PSK

Dziatanie zaworow PSK | K
sterujacych

Mocowanie wysiegnika
na podwoziu

Stan stalowej konstrukcji

Predkosci ruchu PSK
wysiegnika

= <=

Smarowanie maszyny

Funkcja systemu kontroli | PSK
obcigzenia

Pozioma pozycja PSK K
poziomnicy wodnej

Olej hydrauliczny:

Zalecany olej:

llos¢ oleju w uktadzie hydraulicznym:
Olgj silnikowy:

Smar:

PierScien obrotowy ze smarem:

Nastawa cisnienia w uktadzie hydraulicznym:

Cisnienie opon:

ISO VG 26

Mobil UNIVIS HVI 26 (Arctic oil)

Zbiornik oleju 25 |, caty uktad 55 |

Patrz instrukcja obstugi producenta silnika

Smar litowy NLGI 2 ( nie MoS2

Smar zawierajgcy sktadnik EP (ekstremalne cisnienie)
(np.Mobil Mobilith SHC 220)

Cisnienie gtébwne 206 bar

Cisnienie obrotu 120 bar

3 bary

Podktadki slizgowe wysiegnika teleskopowego nalezy sprawdza¢ co roku, wymieniac nie rzadziej niz

co 5 lat.

tancuchy két pasowych i/ lub linki wysiegnikow teleskopu, ich kota pasowe i elementy
mocujace muszg zostaé wymienione podczas 10-letniej obstugi platformy dostepowe;j.

Wyzej wymienione czestotliwosci przegladéw sa zalecane. Jezeli warunki pracy maszyny sa
bardzo trudne i/lub maszyna podlega wytezonej eksploatacji, nalezy skréci¢ okresy miedzy
przegladami i wymianami.

Moment dokrecajacy dla srub M16 mocujacych pierscien obrotowy wynosi 210 Nm —
moment nalezy sprawdzaé raz w roku, a sruby wymieniaé co 10 lat. Jesli sruba sie
poluzowata, nalezy jg wymieni€é na nowa.

9.1.1 Nakretki gasienic i kot

W maszynach z podwoziem 4WD moment dokrecania nakretek két jest nastepujacy:
* Najpierw dokreci¢ nakretki 150 Nm + 25 Nm
* Nastepnie dokre¢ nakretki momentem 200 Nm £ 25 Nm
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» Zaleca sie sprawdzanie dokrecenia nakretek raz w tygodniu

Wazne, aby sprawdzi¢ dokrecenie nakretek na tylnym kole zebatym (wieksze koto ggsienic) po okoto
2 dniach od uruchomienia platformy. Podczas jazdy nowg maszyng czesci uktadu gasienicowego
dostosowujg sie do siebie i ,0dnajdujg swoje miejsce”. Z tego powodu moze dojs¢ do poluzowania
nakretek podczas pracy. Luzne nakretki mogg spowodowacé powazne uszkodzenie podwozia
gasienic.

* Najpierw wkre¢ nakretki 200 £ 25 Nm po przekatnej

* Nastepnie dokre¢ momentem koncowym 250 + 25 Nm po przekatnej

» Zaleca sie sprawdzanie dokrecenia nakretek raz w tygodniu

9.2. SMAROWANIE MASZYNY

Smarowanie maszyny jest szczegdlnie istotne ze wzgledu na zapobieganie nadmiernemu zuzyciu
potgczen. Wiekszos¢ potgczen jest bezobstugowych, jakkolwiek pierscieh obrotowy wymaga smaro-
wania zgodnie z harmonogramem czynnos$ci konserwacyjnych, przy uzyciu smaru zawierajgcego
dodatek typu EP (smar hipoidalny). tozyska wysiegnikéw i potgczenia przegubowe we wszystkich
sitownikach hydraulicznych nalezy smarowac¢ zgodnie z harmonogramem konserwacji. Wskazowki
dotyczgce smarowania ponizej.

9.2.1 Schemat smarowania



LEGUXN "

Straight to the Point.

Zdjecie 14. Punkty smarowania.

9.2.2 Smarowanie pierscienia obrotowego

Pierscien obrotowy podnosnika nalezy smarowac co miesigc, zgodnie z harmonogramem
konserwacji. Nalezy zauwazy¢, ze obrotowy pierscien ma cztery (4) oddzielne punkty smarowania
(zdj. 15), z ktérych wszystkie nalezy smarowaé osobno. 3 smarowniczki na zewnatrz obrotowego
pierscienia sg potgczone z przektadnig i jej tozyskami. Jedna (1) smarowniczka na gorze pierscienia
obrotowego (otwor w cokole) jest potaczona z tozyskami kulkowymi pierscienia. Podczas naktadania
smaru na te smarowniczke wazne jest, aby nanies¢ jg wokot tozyska: po natozeniu smaru obroci¢
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pierscien obrotowy o okoto 20 stopni i ponownie nasmarowac. Powtarzaj, az pierscien zatoczy petne
koto (360 stopni).

= ,. s

Zdjecie 15. Smarowanie pierscienia obrotowego.

9.2.3 Smarowanie tancucha wysiegnika teleskopowego i kontrola tancucha

Para tancuchow stuzy do teleskopowego ruchu wysiegnika. Istniejg 3 punkty w fancuchach, ktére
wymagajg smarowania co miesigc.

o Zdjecie 17. Punkty smarowania fancucha w
Zdjecie 16. Smarowniczka do tancucha teleskopu. przednim koncu gérnego wysiegnika.

Smarowniczki znajdujg sie na obu koncach wysiegnika teleskopowego. Jedna smarowniczka znajduje
sie pod wysiegnikiem teleskopowym na koncu platformy wysiegnika (zdj. 16). Dwie kolejne znajdujg
sie pod ostong ochronng w przednim koncu gornego wysiegnika (zdj. 17).

9.2.4 Smarowanie wysiegnikéw teleskopowych

Powierzchnie slizgowe wysiegnikow teleskopowych (dolna powierzchnia, zdj.18) nalezy smarowaé
smarem wodoodpornym (np.Mobil XHP 222) podczas comiesiecznego smarowania. Smar nalezy
nanie$¢ na dolng powierzchnie zaréwno srodkowego wysiegnika jak i teleskopu, na powierzchnie o
szeroko$ci okoto 30 mm mierzong od kazdej krawedzi bocznej i na catg widoczng dtugosc
wysiegnikéw przy catkowicie wysunietym teleskopie (zdj. 18). Natozy¢ tylko cienkg warstwe (<1 mm)
smaru na powierzchnie, np. za pomoca pedzla.
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Zdjecie 18. Szerokos¢ nattuszczonej powierzchni na srodkowym wysiegniku i przedtuzeniu zaznaczona
czerwonymi liniami.

9.2.5 Smarowanie kotkéw czujnika potozenia podpor

Sworznie czujnika potozenia podp6r nalezy czysci¢ i nasmarowa¢ wodoodpornym smarem (np.Mobil
XHP 222) podczas corocznej konserwacji podonosnika. Sworzen wyjmuje sie z podpory, otwierajgc
Srube blokujgcg na koncu podpory (zdj. 23, A). Sworzeh porusza sie za pomocg sprezyny, ktorg
nalezy wyja¢ przed smarowaniem. Natéz tylko cienkg warstwe (<1 mm) smaru na powierzchnie kotka,
np. za pomocy pedzla. Po nasmarowaniu zatéz sprezyne z powrotem na sworzen i umies$¢ sworzen z
powrotem na wysiegniku i ostroznie zablokuj sruba.

9.3 POSTEPOWANIE Z PALIWEM | TANKOWANIE

Sprawdz poziom paliwa i w miare potrzeby uzupetni¢ (korek zbiornika
paliwa, nr 1). Przed dolaniem paliwa nalezy sprawdzi¢ typ silnika i
paliwa: benzyna lub diesel.

W silniku benzynowym nalezy stosowac paliwo zdefiniowane przez
producenta w instrukcji obstugi silnika

Zdjecie 19. Silnik spalinowy.

9.4 WYMIANA FILTRA 1 OLEJU HYDRAULICZNEGO

Filtr powrotny oleju hydraulicznego znajduje sie z boku zbiornika oleju hydraulicznego (zdj. 20, nr 1)
wewnatrz podwozia. Wymiana filtra wymaga zdjecia pokrywy filtra i zatozenia nowego wktadu.

Przy wymianie oleju hydraulicznego, olej mozna usuna¢ przy pomocy pompy ssacej przez otwor w
pokrywie odpowietrznika (nr 2), lub odkrecajgc korek spustowy. W obu przypadkach jest istotne aby
wyczysci¢ magnetyczny korek spustowy.

Wktad filtra oleju hydraulicznego (nr 3) nalezy wymienia¢ kazdorazowo przy wymianie filtra
powrotnego. Nalezy zdjg¢ mocowanie filtra, podnies¢ filtr, a nastepnie otworzy¢ i wymieni¢ wktad.
Filtr znajduje sie za silnikiem spalinowym, na gérze podwozia.
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Zdjecie 20. Filtr oleju hydraulicznego. -

9.5 POZIOM OLEJU HYDRAULICZNEGO

Poziom oleju hydraulicznego mozna sprawdzi¢ na wzierniku poziomu oleju. Wziernik znajduje sie po
prawej stronie podwozia, miedzy kotami lub kotami ggsienic (zdj. 21, nr1). Poziom oleju powinien
znajdowac sie na gorze wziernika, gdy podnosnik znajduje sie w pozycji transportowe;j.

) et et e

- Py - -

Zdjeie . Wziernik poziomu oleju hydraulicznego.
9.6 KONTROLA AKUMULATORA

Oryginalny akumulator nie wymaga konserwacji. W celu zapewnienia rozruchu i bezpiecznej
eksploatacji akumulator nalezy regularnie sprawdzaé. Regularnie sprawdzaj i czys¢ zaciski
akumulatora. Sprawdz réwniez stan i zamocowanie kabli akumulatora i izolatorow zaciskow. Upewnij
sie, ze kable akumulatora nie ocierajg sie o ostre krawedzie. Sprawdz réwniez stan i zamocowanie
odtgcznika akumulatora i kabli. Akumulator znajduje sie w tylnej czesci podwozia (zdj.22).

S .
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Zdjecie 22. Akumulator znajduje ie w tylnej czesci podwozia.

9.7. KONTROLA UKLADU STERUJACEGO USTAWIANIEM PODPOR A

Podpory sg monitorowane za pomocg przetgcznika indukcyjnego. W kazdej podporze znajduje sie
jeden przetgcznik, ktéry $ledzi, czy wysiegnik zostat ustawiony na ziemi, czy nie. Monitorowanie
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opiera sie na kotku obcigzonym sprezyna, ktéry jest wypychany do gory, gdy wysiegnik jest kladziony
na ziemi. Potozenie przetgcznikéw w podporach pokazano ponizej (zdj. 23, nrl).

Funkcjonowanie uktadu sterujgcego ustawianiem wysiegnikow / podpér nalezy sprawdzaé za kazdym
razem rozpoczynajgc prace maszyng. Uktad sterowania ustawieniem podpor rozpoznaje, kiedy
wysiegniki sg ustawione na ziemi. Kiedy wysiegniki podpory stojg stabilnie na ziemi, zapala sie
zielona lampka kontrolna na panelu sterowania ustwieniem podpor (zdj.7, nr 19).

Reczne kierowanie wysiegnikami do podtoza:

+ Jesli zielona lampka sygnalizacyjna automatycznego poziomowania zacznie miga¢, zanim
wszystkie cztery podpory dotkng podtoza, oznacza to usterke lub usterke w systemie i
operacje nalezy natychmiast przerwac (z wyjatkiem sytuacji, w ktorej automatyczne
poziomowanie zostato aktywowane).

* Sprawdz dziatanie przetgcznika indukcyjnego podpory za pomocg diody LED na przetgczniku:
Swiatto powinno swieci¢, gdy wysiegnik jest oderwany od ziemi i wytgczaé, gdy wysiegnik jest
ustawiony na ziemi.

Zdjecie 23. Lokalizacja wytgcznika krancowego podpory (A) i Sruba blokujgca sworzenh czujnika potozenia (A).

UWAGA ! Zabrania sie uzywania platformy jezeli uktad sterujacy ustawianiem wysiegnikow
nie dziala prawidtowo, usterke/uszkodzenie nalezy naprawié¢ przed rozpoczeciem pracy.

9.8 REGULACJA UKLADU HYDRAULICZNEGO

Wszystkie ustawienia uktadu hydraulicznego zostaty wykonane w fabryce i w normalnych warunkach
nie ma potrzeby wprowadzania zadnych zmian.

Wszystkie sitowniki wysiegnika sg wyposazone w dwa zawory sterujgce obcigzeniem (zdj. 24, nr 1),
ktére zapobiegajg ruchom wysiegnika w przypadku np. awarii przewodu hydraulicznego.

e

Zdj. 24 Kolektory hydrauliczne do sitownikoéw. Sitownik JIB (po lewe)) i s%wni‘lzpnoszenia (po prawe)).
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Kiedy uzywane jest awaryjne opuszczanie dolnego wysiegnika, elektromagnes elektryczny (2)
umieszczony w kolektorze hydraulicznym sitownika podnoszenia wiacza przeptyw oleju do zbiornika,
a wysiegniki poruszajg sie w dot. Olej z sitownika podnoszacego kierowany jest do innych cylindréw,
jesli jednoczesnie uzywane sg inne funkcje opuszczania awaryjnego.

9.9 ELEMENTY KONTROLI PRZECIAZEN PLATFORMY A

System kontroli przecigzen zostal ustawiony fabrycznie na wtasciwe wartosci.
Zmiana nastaw bez zgody i instrukcji od producenta jest surowo zabroniona.
RYZYKO PRZEWROCENIA SIE MASZYNY !

Mechanizm kontroli przecigzen jest zlokalizowany miedzy platformg a wspornikiem mocujgcym
platforme (zd]. 25). Obcigzenie kosza jest mierzone za pomocg czujnika obcigzenia (1), ktory jest
zgodny z normg EN 280.

Zdjecie 25. Czujnik obcigzenia MOBA MRW.

Maksymalne obcigzenie platformy zostato dostosowane do 250 kg.

W sytuacji przecigzenia uzycie wysiegnikow jest uniemozliwione, ustyszysz alarm dzwiekowy i
zobaczysz czerwong lampke kontrolng na dolnym (zdj.7, nr 4) i gérnym panelu (zdj.7, nr 10)
sterowania.

- Zdejmij tadunek z platformy

- Obydwa alary wytgczg sie

- Uzycie wysiegnikéw jest mozliwe po usunieciu tadunku z platformy

Czujnik obcigzenia nalezy regularnie sprawdza¢ pod katem uszkodzeh fizycznych. Uszkodzenie
moze spowodowac nieprawidtowe wartosci czujnika. W przypadku konieczno$ci wymiany czujnika z
powodu usterki lub uszkodzenia sruby nalezy dokreci¢ do 150 Nm.

A\

NIGDY NIE PRZEKRACZAC BEZPIECZNEGO OBCIAZENIA ROBOCZEGO !

9.10 CZUJNIKI ELEKTRYCZNE
9.10.1 Monitorowanie pozycji transportowe

Potozenie transportowe podnosnika jest sledzone przez trzy czujniki: czujnik kata obrotu (zdj. 26, nr
1), ktéry uaktywnia sie, gdy pierscien obrotowy znajduje sie w potozeniu srodkowym. Czujnik gérnego
wysiegnika (zdj. 27, nr 1) sledzi pozycje teleskopu i kat wysiegnika. W potgczeniu z czujnikiem
gornego wysiegnika znajduje sie czujnik pojemnosciowy (2), ktéry monitoruje stan przewodu
pomiarowego czujnika gérnego wysiegnika. Ponadto w skrzynce rozdzielczej znajduje sie czujnik
poziomowania (patrz rozdziat 9.10.3), a jego kat poziomowania jest poréwnywany z kagtem czujnika
goérnego wysiegnika, aby upewnic sie, ze wysiegnik znajduje sie w pozycji transportowej.
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Zecie 26.Cz

)
ujnik kata obrotu. Zdjecie 27. Czujniki gornego wysiegnika.

Potozenie pierscienia obrotowego jest monitorowane za pomocg czujnika (zdj. 28, nr 1).
- 4

b

Zdjecie 28. Pomiar potozenia pierscienia obroweo
9.10.2 Monitorowanie poziomowania

Podnos$nik wyposazony jest w poziomowanie automatyczne i reczne, a stan wypoziomowania jest
monitorowany za pomocg czujnika nachylenia. Czujnik znajduje sie wewnatrz skrzynki
przytgczeniowej po prawej stronie podwozia (zdj.31). Podobny czujnik sledzi réwniez kat nachylenia
platformy i na nim opiera sie automatyczne poziomowanie platformy. Drugi czujnik poziomowania
znajduje sie wewnatrz skrzynki panelu sterowania z przodu platformy (zdj. 30).

Zdjecie 30. Czujnik nachylenia (podwozie). Zdjecie 29. Nachylenie (platformy).
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9.11 KONTROLA | USTAWIENIE NAPIECIA GASIENIC

Napiecie gagsienic jest sprawdzane i regulowane gdy platforma jest podniesiona na wysiegnikach.
Gasienice nalezy sprawdzi¢ po raz pierwszy i w razie potrzeby wyregulowane po godzinie
uzytkowania. Po tej wstepnej inspekcji gasienice powinny by¢ sprawdzane raz w tygodniu i w razie
potrzeby regulowane. Jednoczes$nie nalezy sprawdzi¢ Sruby i nakretki kota tarcuchowego, aby
upewnic sie, ze sie nie poluzowaty. Podejmij kroki, aby gasienice byly odpowiednio napiete. Ma to
bezposredni wptyw na zuzycie podwozia ggsienic i pomaga zapewnic, ze gasienice nie spadng z kot
zebatych.

Zdjecie 31. Podwozie ggsienicowe Leguan 135 NEO.
Aby sprawdzi¢ napiecie ggsienic:

Podnie$s podnosnik z ziemi za pomocg podpér. Gagsienice powinny by¢ nad ziemig minimum 5 cm.
Napiecie jest prawidtowe, jesli odstep miedzy gasienicg a rama jest taki sam od konca do konca
(zaznaczony czerwonymi liniami na zdj.32). Prawidtowa szczelina to 20-25 mm.

9.11.1 Regulowanie napiecia gasienic

Jesli stwierdzisz, ze gasienica poluzowata sie po sprawdzeniu, jak opisano w rozdziale 9.12, dokre¢
gasienice w nastepujgcy sposob:

Gasienica jest napinana wstepnie napietg sprezyng. Aby dokreci¢ gasienice, poluzuj nakretki
oznaczone (A) i (B) na zdj. 32. Nastepnie dokre¢ nakretki D i E i przytrzymaj sruby C (lub odwrotnie).
Powoduje to pociggniecie $rub (zdj. 32, (C)) i ptytke regulacyjng w kierunku srodka szyny i zacisniecie
obcigzenia sprezyny. Dokre¢ nakretki na tyle, aby gasienice prostowaty sie w stosunku do ramy.
Rownomiernie dokreci¢ obie nakretki. Po regulacji dokre¢ nakretki A i B.
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10. INSTRUKCJE NAPRAW
10.1 SPAWANIE

Wszystkie czesci stalowe przenoszace obcigzenia sg produkowane z blachy S420MC EN10149 i rur
rurowych S420MH / S355J2H EN10219.

Naprawy spawalnicze mogg by¢é wykonywane tylko przez profesjonalnych spawaczy. Podczas
spawania stosowac tylko metody i dodatki dostosowane do w / w gatunkow stali.

SFS EN-ISO 5817, poziom jakosci D, jest odpowiedni do wszystkich prac spawalniczych z wyjgtkiem
czesci nosnych. Konstrukcie nosne moga byé spawane tylko za zgoda producenta. Jesli w
0g0le nie masz pewnosci, czy uszkodzenie mozna naprawié przez spawanie, skontaktuj sie z
producentem.

Przed spawaniem:

- Zdjg¢ i zakry¢ koncowki plus (+) i minus (-) akumulatora.

- Roztgcz wszystkie styki sterownikéw logicznych (zdj. 33). Podtgcz zacisk uziemienia spawarki
bezposrednio do spawanej czesci.

- Nie dotykaj sterownika ani przewodéw elektrycznych elektrodg spawalniczg ani zaciskiem
uziemienia spawarki.

UWAGA! Zabrania sie dokonywania zmian konstrukcji i budowy tego podnosnika bez
pisemnej zgody producenta.

7/ -
%

Zdjecie 32. Sterownik logiczny.
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11. INSTRUKCJE DOTYCZACE PRZECHOWYWANIA

- Przewdd bieguna + akumulatora nalezy odtgczy¢, jesli podnosnik jest przechowywany przez okres
dtuzszy niz jeden miesigc. Podnosnik musi by¢ chroniony i przechowywany w pomieszczeniu do
przechowywania lub innym zadaszonym miejscu, do Kktdrego nie majg dostepu osoby
nieupowaznione (pomieszczenie zamkniete)

- Upewnij sie, ze wycieki chemikaliow podczas przechowywania nie spowodujg szkdd dla srodowiska,
takich jak problemy zwigzane ze $ciekami.

Uwaga! Zapoznaj sie réwniez z instrukcjami producenta silnika dotyczacymi
przechowywania silnika.
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12. INSTRUKCJA UTYLIZACJI MASZYNY

Kiedy cykl zycia podnosnika dobiega konca, nalezy go zdemontowac¢ i zutylizowa¢ w sposéb
przyjazny dla srodowiska:
- Baterie i inne elementy elektroniczne nalezy poddac¢ recyklingowi lub zutylizowac
zgodnie z lokalnymi przepisami.
- Olej nalezy zebra¢ i poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami.
- Czesci plastikowe nalezy poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami.
- Czesci metalowe nalezy poddaé recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami.
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13. WYKRYWANIE | USUWANIE USTEREK

47

Ponizsza tabela prezentuje mozliwe defekty i awarie podnosnika oraz sposoby ich usuwania.

PROBLEM

PRZYCZYNA

ZALECANE DZIALANIE

Silnik spalinowy nie wtgcza sie
po przesunieciu wytgcznika
zaptonu do pozycji START
(patrz réwniez Instrukcja
Obstugi silnika spalinowego).

Wytacznik gtéwny jest w pozycji
wytgczonej ("OFF”).

Przycisk zatrzymania
awaryjnego jest wytgczony.

Silnik jest zimny.

Wilew paliwa jest zamkniety.
Zbiornik paliwa jest pusty.
Roztadowany akumulator
rozruchowy.

Przepalit sie bezpiecznik silnika

spalinowego (wewnatrz
zaptonu).

Ustawi¢ w pozycji wtgczonej
(”O N”).

Zwolnij przyciska zatrzymania
awaryjnego, obracajgc go.

Uzyj ssania.

Otworz wlew paliwa (silnik
spalinowy)

Dola¢ paliwa.
Ustawi¢ we witasciwej pozyciji.

Nataduj akumulator podtgczajgc
wtyczke 230 V.

Wymieni¢ bezpiecznik (zobacz
instrukcje obstugi silnika).

Silnik spalinowy nie witgcza sie
po przesunieciu wytgcznika
zaptonu do pozycji START
(patrz réwniez Instrukcja
Obstugi silnika spalinowego).

Wadliwe dziatanie stykow
przewodow elektrycznych.

Wiacznik (START) jest
uszkodzony.

Sprawdzi¢ przewody i zaciski;
zmierzy¢ napiecia
woltomierzem.

Wymieni¢ witgcznik.

Silnik elektryczny nie wigcza sie
po pociggnieciu dzwigni start.

Gtéwny przewdd zasilajgcy nie
jest podtgczony do sieci.

Przycisk zatrzymania
awaryjnego jest wytgczony.

Wytacznik gtowny jest w pozycji
wytgczonej "OFF”.

Roztadowany akumulator
rozruchowy.

Podtgczy¢ wtyczke do wyjscia
230V / 16A.

Zwolnij przyciska zatrzymania
awaryjnego, obracajgc go.

Ustawi¢ w pozycji wtgczonej
"ON”.

Natadowaé podtgczajgc przewod
do sieci zasilajgcej 230V.

Silnik elektryczny nagle sie
zatrzymuje w trakcie pracy.

Przerwa w doptywie energii
elektrycznej.

Przypadkowo wcisnigty przycisk
zatrzymania awaryjnego.

Aktywacja przekaznika
przecigzenia cieplnego silnika
elektrycznego (F1) w skrzynce
rozdzielczej.

Opusci¢ wysiegnik w trybie
opuszczania awaryjnego.
Sprawdzi¢, czy w sieci
zasilajgcej jest prad.

Zwolni¢ przycisk zatrzymania
awaryjnego i wznowic dziatanie
maszyny.

Odczekac okoto 2 min. i
uruchomic¢ silnik — przekaznik
automatycznie powroci do
pozycji ON (Wt.). Znalez¢
przyczyne przecigzenia.
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PROBLEM

PRZYCZYNA

ZALECANE DZIALANIE

Uszkodzone potgczenie na sieci
zasilajgcej lub instalacji 12V.

Sprawdzi¢ napiecia i przewody
instalaciji.

Ruchy maszyny nie sg
wykonywane mimo pracujgcego
silnika spalinowego /
elektrycznego.

Awaria w uktadzie
hydraulicznym —

np. uszkodzona pompa
hydrauliczna.

Przecigzenie platformy.

Sprawdzi¢ cisnienie
hydrauliczne.

Jezeli nie ma cisnienia,
sprawdzi¢ funkcjonowanie
pompy hydraulicznej oraz
potgczenie miedzy silnikiem
a pompa.

Usung¢ przecigzenie.

Silnik spalinowy / elektryczny
wytgcza sie po podniesieniu
wysiegnikéw z podpoér
transportowych.

Wysiegniki nie sg prawidtowo
ustawione w pozyciji podparcia —
Zielona lampka kontrolna nie
sSwieci.

Opusci¢ wysiegniki na podpory
transportowe w trybie
awaryjnym, ponownie uruchomié
silnik spalinowy / elektryczny i
prawidtowo ustawi¢ wysiegniki,
aby zaswiecita sie zielona
kontrolka.

Wysiegnik(i) samoczynnie
opadajg w dot.

Zanieczyszczenie w zaworze
sterujgcym obcigzeniem lub
awaria zaworu.

Zawor (zawory) opuszczania
awaryjnego nie dziatajg po
wcisdnieciu przycisku
opuszczania awaryjnego.

Uszkodzone uszczelki sitownika
podnoszgcego.

Wyczysci¢ zawér sprezonym
powietrzem, a jezeli to nie
pomoze, wymieni¢ zawor.

Sprawdzi¢ bezpiecznik
opuszczania awaryjnego. Jezeli
dziata, nalezy réwniez oddzielnie
sprawdzi¢ zawor (zawory)
opuszczania awaryjnego.

Wymieni¢ uszczelki sitownika
podnoszgcego.

Podpory nie trzyma sie.

Sprawdzi¢ czy poditoze nie
ustepuije.

Powietrze w sitowniku
(sitownikach) podpor.

Zanieczyszczenie w zaworze
zwrotnym sitownika wysiegnika.
Uszkodzony zawor zwrotny.

Uszkodzone uszczelki sitownika
wysiegnika.

Podtozy¢ dodatkowe ptyty
podporowe pod wysiegniki lub
przestawi¢ maszyne w inne
miejsce.

Kilka razy wysung¢ i schowac
podpory.

Wyczysci¢ zawor sprezonym
powietrzem.

Wymienic¢ zawor.

Wymienic uszczelki sitownika
wysiegnika.

Platforma samoczynnie
przechyla sie do tylu gdy
wysiegniki spoczywajg w pozycji
dolnej na wysiegnikch
transportowych.

Powietrze w ukfadzie
hydraulicznym.

Uruchom silnik spalinowy /
elektryczny, podjedz platformg
do skrajnych potozen
krancowych. Jesli to nie
pomoze, nalezy odpowietrzy¢
system samopoziomowania
platformy (sitowniki
samopoziomujgce sg
wyposazone w ztgcza do
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PROBLEM

PRZYCZYNA

ZALECANE DZIALANIE

Zanieczyszczenie w zaworze
sterujgcym obcigzeniem w
sitowniku samopoziomujgcym
lub awaria zaworu.

Uszkodzone uszczelki sitownika
samopoziomujgcego.

odpowietrzania)

Wyczysci¢ zawor sprezonym
powietrzem, a jezeli to nie
pomoze, wymieniC zawor.

Wymieni¢ uszczelki sitownika.
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14. SCHEMATY FUNKCJI BEZPIECZENSTWA LEGUAN 135 NEO

Emergency stop from the Output:

platform p
K6
K7
K8
K9
K10
K11
K12
lnput:| 7| Logic: K13
S6 E1 K14
K15
K16
Input: gg
S6
K19
K20
K21

Output:
K1
K2

K22

Zdjecie 33. Zatrzymanie awaryjne z platformy.

Emergency stop from lower Output:
controls o
K6
K7
K8
K9
K10
K11
K12
lnput: | 7| Logic: K13
S3 E1 K14
K15
K16
Input: K17
33 K18
K19
K20
K21

Output:
K1
K2

K22

Zdjecie 34. Zatrzymanie awaryjne z dolnego panelu sterujgcego.
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Emergency stop from remote
controller (wired)

Output:
K1
K2

K22

Input:

Output:
K4
K5
K6
K7
K8
K9

K10
K11
K12

S1 | Logic:
S5 E1
S70

Input:
S70
E11

K13
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Zdjecie 35. Zatrzymanie awaryjne za pomocg pilota (przewodowego).

LEGUAN'

Emergency stop from remote Output:
controller (wireless) o
Output: &s
K1 K8
K2 K9
K22 K10
K11
Input: K12
S1 | | Logic: K13
S5 E1 K14
E7 K15
K16
Input: K17
S70 sl
ET K19
K20
K21

Zdjecie 36. Zatrzymanie awaryjne za pomocg pilota (bezprzewodowego).
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Load control of the platform

Output:
Input: K1

P2 | L I K2

Logic: K22
Input:

E1
P2 Output:
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Zdjecie 37. Kontrola obcigzenia platformy.

Boom position monitoring

Input: Output:
P2 K1
E4 \—> - DI K2

Logic:
£1 K22

Input:
P2 Output:

E4 K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Zdjecie 38. Kontrola pozycji wysiegnika.
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Platform levelling monitoring

|nput: Output
E9 K1
Logic: B
£1 K22
Input:
E9 Output:
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21
Zdjecie 39. Kontrola nachylenia platformy.
Outrigger Monitoring
Input:
S21 Output:
S22 E;
S23 ; Logic: ]
S04 Eg1 K22
E3
Output:
Input: K14
S21 K15
S22 K16
S23 K17
S24 K18
E3 K19
K20
K21

Zdjecie 40.

Kontrola podpbér.
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Transport position monitoring

Input:
E3 Output:
E4 j K8
S26 Logic: B9
E1
Input:
E3 Output:
E4 K10
S26 K11
K12
K13

Zdjecie 41. Kontrola pozyciji transportowe;j.

Prevention of Drive Function

Input:

E3 Output:

E4 I K1

S25 Logic: K

=)

E3 K4

E4 KS

S25 K6

K7

Zdjecie 42. Zapobieganie funkcji jazdy.
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Selection of the platform control position

Input:
S1

Zdjecie 43. Wybor pozycji sterowania platforma.

—

Logic:
E1

Output:
E1

Selection of the lower control position

Input:
S1

— |

Logic:
E1

Output:
E1

Zdjecie 44. Wybor sterowania z dolnego panelu sterujgcego.
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Selection of the remote control position

Input:
S1 Logic:
S5 E1
Output:
E1
Zdjecie 45. Wybor sterowania za pomoca pilota.
Platform emergency stop UL
button override pu
- K6
Input: O”éﬁ’Ut' K7
S4 \% L T ke K8
Logic: K22 K9
E1 K10
Input: | ——— K11
54 K12
K13
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Zdjecie 46. Wytgczenie przycisku zatrzymania awaryjnego.
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LEGUAN

Platform load monitoring override

Input: Output:

K1
T N R
%91"’- K22

Input: | —
S4

Output:
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Zdjecie 47 Wyigczenie kontroli przecigzenia podnosnika.

Override of Safety Functions

Output:

: K4
|nput: Output K5

S4 —s B K6
Logic: K2 K7

K8
3 E1 K10
Input:
p T— K9 KA1

S4
K22 K12

K13
K14
K15
K16
K17
K18
K19
K20
K21

Zdjecie 48. Wytgczenie funkcji bezpieczenstwa.
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15. WYKONYWANE CZYNNOSCI| SERWISOWE
Zaleca sie rejestrowanie wszystkich czynnosci serwisowych objetych zakresem przeglagdow okreso-
wych. Kazdg czynnos¢ serwisowg przeprowadzong w okresie gwarancyjnym nalezy wpisa¢ do

58

ponizszego wykazu, w przeciwnym wypadku gwarancja producenta straci wazno$é. Czynnosci

Pierwszy przeglad, Przeglad po miesigcu, Przeglad 6 miesigcach itp.

Rodzaj
przegladu
(np. po 12

miesiacach)

llos¢ godzin
pracy

Wykonany przez

Data

Dodatkowe informacje
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Rodzaj
przegladu
(np. po 12

miesiacach)

llo$¢é godzin
pracy

Wykonany przez

Data

Dodatkowe informacje




